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1. Informacje ogodlne dotyczace sitownikow i ich INSTRUKCJA OBSLUGI

bezpiecznego stosowania Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

1.1.

1.2.

Informacje ogélne dotyczace sitownikéw i ich
bezpiecznego stosowania

Uwagi i ostrzezenia dotyczgce bezpieczenstwa

Uwazne zapoznanie sie z trescig niniejszej instrukcji obstugi zapewni prawidtowe
i bezpieczne zainstalowanie sitownika, jego uruchomienie i eksploatacje.

Przy wszelkich pracach takich jak transport, sktadowanie, instalacja, podtgczanie do
instalacji elektrycznej, rozruch, konserwacja, demontaz nalezy wykluczy¢ ryzyko
wybuchu. Wszelkie tego rodzaju prace w przestrzeniach zagrozonych wybuchem powinny
by¢ przeprowadzane przez pracownikdéw posiadajgcych stosowne uprawnienia. Prace
w przestrzeniach zagrozonych wybuchem podlegajg specjalnym przepisom, okreslonym
w normie PN-EN 60079-17, ktére muszg by¢ dotrzymane.

Prace instalacyjne i uruchomieniowe mogg by¢é wykonywane wytgcznie przez
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa,
poniewaz sitownik jest zasilany napieciem niebezpiecznym.

Ze wzgledow bezpieczenstwa w Instrukcji Obstugi zaznaczono, w formie ostrzezen lub
uwag, czynnosci majgce wpltyw na bezpieczenstwo pracownikéw obstugi oraz
wyeliminowanie uszkodzen sitownikéw czy uktadéw technologicznych, na ktorych sg
zamontowane.

Ostrzezenia
- pojawiajg sie w miejscach, w ktérych czynnosci majg wptyw na bezpieczenstwo osob
lub mienia.

Uwagi
- sg umieszczone przy czynnosciach decydujgcych o prawidtowym dziataniu sitownika,
moggcych mieé¢ wptyw na powstanie uszkodzen.

Zastosowanie

Inteligentne sitowniki elektryczne regulacyjne typu 4XI Ex sg przeznaczone do napedu
elementéw wykonawczych takich jak zawory, zasuwy, klapy, przepustnice itp. w uktadach
regulacji automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym,
petrochemicznym, gazownictwie, spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw oraz instalacjach
przesytowych gazu, ropy, benzyny itp. Sitowniki 4XI Ex mogg pracowac
w pomieszczeniach przemystowych i w terenie otwartym.
Sitowniki 4XI Ex nalezg do urzgdzen przystosowanych do pracy w atmosferach
wybuchowych spowodowanych obecnoscig gazéw, par lub mgiet (G), albo pytéw (D).
Sitowniki sg oznaczane symbolem:
¢ Dla temp. pracy -40 + +40°C lub -20 + +40°C:
@ I1 2G Ex db eb h lIC T4 Gb
Il 2D Ex h tb llIC T135°C Db
¢ Dla temp. pracy -40 + +60°C lub -20 + +60°C:
@ I 2G Ex db eb h IIC 155°C Gb
Il 2D Ex h tb llIC T155°C Db
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Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex bezpiecznego stosowania

1.3.

¢ Dlatemp. pracy -40 + +70°C lub -20 + +70°C:
112G Ex db eb h lIC 165°C Gb
112D Ex h tb 1lIC T165°C Db

Wyjasnienie oznaczen:

Il - Grupa Il stanowig jg urzgdzenia i systemy ochronne przeznaczone do uzytku w innych
miejscach, niz zaktady gornicze gdzie wystepuje zagrozenie wystgpienia atmosfer
wybuchowych,

2 - kategoria ochrony 2 obejmuje urzgdzenia zaprojektowane tak, aby mogty
funkcjonowac zgodnie z parametrami ruchowymi ustalonymi przez producenta,
zapewniajgc wysoki poziom zabezpieczenia,

G - praca w atmosferach wybuchowych spowodowanych obecnoscig gazéw, par lub
mgiet,

D - praca w atmosferach wybuchowych spowodowanych obecnoscig pytow,

db - ostona ognioszczelna,

eb - budowa wzmocniona,

[IC - najwyzsza grupa wybuchowosci gazow,

T4 - dopuszczalna temperatura powierzchni zewnetrznych 135°C wynikajgca
z temperatury zaptonu mieszanki wybuchowej,

Gb - urzgdzenie przeznaczone do zabudowy w strefach zagrozonych wybuchem gazu,
zapewniajgce ,wysoki poziom bezpieczenstwa”,

tb - ochrona za pomocg obudowy t,

[lIC - pyty przewodzgce,

h - bezpieczenstwo konstrukcyjne c,

T... w [°C] - maksymalna temperatura obudowy,

Db - urzadzenie przeznaczone do zabudowy w strefach zagrozonych wybuchem pytu,
zapewniajgce "wysoki poziom bezpieczenstwa".

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z zastosowania sitownika
niezgodnie z jego przeznaczeniem. Szczegotowe zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg
obstugi utatwi prawidtowe zastosowanie sitownika.

Opis techniczny

Statopredkosciowe sitowniki regulacyjne typu 4XI Ex posiadajg budowe modutowq.
Podstawowym modutem (zespotem napedowym) sitownika jest modut obrotowy
zawierajgcy elektryczny silnik trojfazowy 3x400V, przektadnie gtdwng wraz z ukiadem
przeniesienia napedu, naped reczny, przytacze do elementu wykonawczego. Modut
obrotowy wraz z blokiem sterowania stanowi samodzielny sitownik obrotowy,
a w zestawieniu z modutem liniowym lub wahliwym — sitownik liniowy 4XI...Ex/L...Ex lub
wahliwy 4XI...Ex/W...Ex.

Na bloku sterujgcym znajduje sie stacyjka sterowania lokalnego z kolorowym
wyséwietlaczem graficznym LCD. Stacyjka posiada przyciski ‘ZDAL./LOK., ‘OTWORZ,
‘ZAMKNIJ’, ‘STOP', stuzgce do sterowania lokalnego lub konfiguracji parametrow pracy
sitownika. Sterowanie lokalne oraz konfiguracja parametréw sg realizowane takze za
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1. Informacje ogodlne dotyczace sitownikow i ich INSTRUKCJA OBSLUGI

bezpiecznego stosowania Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

1.4.

1.5.

pomocg aplikacji XlDrive, ktorg mozna obstugiwaC z urzadzen elektronicznych
wyposazonych w system Android i komunikacje bluetooth (telefony, tablety).

Blok sterowania zawiera (poza stacyjka) sterownik wraz z nastepujgcymi uktadami: uktad
zatgczania/wytgczania, rewersowania i hamowania elektrycznego silnika, uktad kontrolno-
pomiarowym drogi i momentu, zespoOt sygnalizatorow potozen krancowych oraz
przekroczenia momentu, sygnalizatory gotowosci elektrycznej i sterowania zdalnego.
Podtaczenie zasilania oraz wszystkich sygnatéw wejsciowych i wyjSciowych sitownika
realizowane jest poprzez listwe zaciskows.

Zalety
¢ maly ciezar i dowolna pozycja pracy pozwalajg na montaz sitownika bezposrednio na
elemencie wykonawczym,
modutowa budowa sitownika zapewniajgca szybki serwis,
podwyzszony stopien ochrony IP68,
trwatos¢ i niezawodnos$¢ pracy,
dtugie okresy miedzyremontowe,
wymiary przytgczeniowe kotnierzy typu FO7, F10, F14 zgodne z PN-EN ISO 5210,
DIN-3210 i PN-M-42010.

*® & & o o

Instalowanie i uruchamianie sitownika

Przy pracach instalacyjnych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem nalezy stosowac
sie do zalecen i wymagan normy PN-EN 60079-14 Atmosfery wybuchowe — Cze$¢ 14:
Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych. Prace uruchomieniowe przy
sitowniku bedgcym pod napieciem mogg byé wykonywane tylko w czasie gdy nie
wystepuje zagrozenie wybuchem.

Sitowniki regulacyjne mogg pracowaé w pomieszczeniach przemystowych i w terenie
otwartym. Sitowniki nie mogg pracowa¢ w atmosferze silnie korodujgcej. Dopuszczalne
warunki otoczenia okreslone sg w danych technicznych.

Przed zainstalowaniem sitownika nalezy sprawdzi¢ czy jest prawidtowo dobrany do
elementu wykonawczego.

Konserwacja

Prace konserwacyjne i przeglady w przestrzeniach zagrozonych wybuchem nalezy
wykonywac¢ zgodnie z zaleceniami i wymaganiami normy PN-EN 60079-17 Atmosfery
wybuchowe -- Czes¢ 17: Kontrola i konserwacja instalacji elektrycznych.

Przestrzeganie zalecen konserwacyjnych podanych w punkcie 12 zapewni diugotrwatg
bezpieczng i bezusterkowg eksploatacje sitownikow.
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2. Dane techniczne

2. Dane techniczne
2.1. Dane przeciwwybuchowe
Lp. Parametr Wartosé
1 Oznakowanie Ex sitownika - dla temp. pracy -40 + +40°C lub -20 + +40°C:
obrotowego / liniowego / 112G Exdb eb h [IC T4 Gb; Il 2D Ex h tb 11IC T135°C Db,
wahliwego - dla temp. pracy -40 + +60°C lub -20 + +60°C:
I12G Ex db eb h 1IC 155°C Gb; 11 2D Ex h tb [lIC T155°C Db
- dla temp. pracy -40 + +70°C lub -20 + +70°C:
I12G Ex db eb h 1IC 165°C Gb; 11 2D Ex h tb [lIC T165°C Db
Zakres temperatury okresla tabliczka oznakowanie EXx;
znaczenie poszczegolnych symboli opisano w p. 1.2
2 | Sposéb ochrony - komora silnika - ostonad

- komora bloku sterujgcego - ostona d

- komora listwy zaciskowej - budowa e

- komora przektadni gtdwnej - bezpieczenstwo konstrukcyjne c

- modut liniowy i wahliwy - bezpieczenstwo konstrukcyjne ¢

3 | Certyfikat badania KDB 08ATEX290X

Szczegolne warunki stosowania:

- Sruby mocujgce elementy ostony ognioszczelnej powinny byé
klasy mechanicznej co najmniej A2 (A4) -70 zgodnie z instrukcjg
obstugi producenta.

- W urzgdzeniu zastosowano ztgcza ognioszczelne o przeswitach
innych niz okreslono w PN-EN 60079-1. Szczegdty podano
w instrukcji obstugi na Rys. XII-A w pkt 12.

2.2. Dane techniczne sitownika regulacyjnego 4XI| Ex
Wartos¢
Lp. Parametr Sitownik obrotowy Sitownik liniowy Sitownik wahliwy
4XI...Ex 4Xl...Ex/L...Ex 4XI...Ex/W...Ex
1| gnamionowa wartose momentu | 4xiRa0- 20Nm | 4XIRaOlLa- 7kN | 4XIRa0Ma- 170Nm
Sitowka oot 4XIRa - 30 Nm 4XIRa/La-10kN | 4XIRa/Wa - 250Nm
Y A 1109, 4XIRSa- 60Nm | 4XIRSa/La-20kN | 4XIRSa/Wa - 500Nm
50H - 4XIRb - 60 Nm 4XIRb/Lb - 20 kN 4XIRb/Wb - 500Nm
z 4XIRSb - 120 Nm 4XIRSb/Lb - 40 kN | 4XIRSb/Wb -1000Nm
1) Wartosci moment 4XIRc -120 Nm 4XIRc/Lc - 30 kN 4XIRc/ - (1)
(1) Wartosci momentu AXIRSc-240Nm | 4XIRSc/Lc - 60 kN 4XIRSC/ - (1)
uzgadnia¢ z dostawca.
2 | Zakres ustawianego uktadu | 4 500, 46 100% Mn | od 50% do 100% Fn | od 50% do 100% Mn
przecigzeniowego
3 | Znamionowa warto$¢ skoku od 1 do 50 obr,
od 51 do 120 obr; | 2% 150,120,150, do 160°
od 121 do 1500 obr
4 Znamionowa predkosc¢ 4 56 8 11: 16 20; 28; 40; 56; 80; 0,24; 0,33; 0,47;
elementu wyjsciowego 2é_ 32 4’1 ob'r/mirlm 110; 160; 200 0,65;1;1,2;1,9; 2,4
e mm/min obr/min
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Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

Wartos¢
Lp. Parametr Sitownik obrotowy Sitownik liniowy Sitownik wahliwy
4XI...Ex 4Xl...Ex/L...Ex 4XI...Ex/W...Ex
5 | Rodzaj pracy - praca regulacyjna S4 25% 630c/h; klasa C wg PN-EN 15714-2
z obcigzeniem 50% momentu znamionowego (Mn)
- praca ON-OFF S2 15min; klasa Ai B wg PN-EN 15714-2
z obcigzeniem 50% Mzn (90% czasu pracy) i 100% Mzn
(10% czasu pracy)
6 | Temperatura otoczenia:
- standardowo: - 0d -20°C do +40°C, od -20°C do +60°C lub od -20°C do +70°C
- temperatura niska: - 0od -40°C do +40°C, od -40°C do +60°C lub od -40°C do +70°C
7 | Stopien ochrony sitownika IP66/IP 68
8 | Wilgotnos¢ wzgledna do 80%
9 Powtoka lakiernicza farba proszkowa, kolor zielony RAL6005
10 | Pozycja pracy dowolna
11 | Poziom hatasu do 75 dB(A)
12 | Smarowanie - dla temp. standard: smar Mobilux EP 1 lub odpowiednik;
- dla temp. niskiej: smar MOBILITH SHC 007 lub odpowiednik
13 | Przytacze F07,F10, F14 FO07,F10, F14 F10, F14
14 | Napigcie znamionowe zasilania | 3x400V AC +10% / -15%, z przewodem N; 50Hz +6%
15 | Silnik silnik asynchroniczny tréjfazowy
16 | Klasa izolacji silnika F
17 | Zabezpieczenie silnika 3 termistory PTC
18 | Grzatka antykondensacyjna PTC, moc 8W, z termostatem,
(opcja) napiecie zasilania 230VAC, maks. prad zatgczania 2A,
zatgczenie <15°C, wytgczenie >30°C
19 | Podigczenie elektryczne listwa zaciskowa, zaciski sprezyste Ex e
20 | Wpusty kablowe Ex e; z dwdch stron komory listwy zaciskowej 3 gwintowane otwory:
2xM32i1x M25;
standardowo wszystkie 6 otworéw z zaslepkami
21 | Programowanie i sterowanie - przyciski na stacyjce sterowania lokalnego
lokalne - aplikacja XIDrive (opcja)
2.3. Podstawowe dane sterownika dla sitownika 4XI Ex
Lp. Parametr Wartos¢
1 Napiecie zasilania 3x400VAC, +10% - 15%, 50Hz +6% z przewodem N
2 | Zalgczenie mocy tyrystorowe, max 1,5 kW (S4, 630 c/h, 25%)
3 | Wejscia sterujgce: - sygnat trojstawny 24V DC, z separacjg
galwaniczng, pobdr prgdu 12mA
- sygnat analogowy 4+20mA, z separacjg
galwaniczng;
SposOb sterowania wybierany programowo przy
uruchamianiu sitownika
4 é)c:)rgjt;r;kaqa poprzez sie¢ informatyczng Profibus DP punkt-punkt, protokét Modbus RTU
8 www.zpua.com.pl




INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

2. Dane techniczne

Lp. Parametr Wartos¢
5 | Wyjscia przekaznikowe sygnalizacyjne: obcigzenie stykéw przekaznikow:
KO - potozenie OTWARTE - 230V AC 0,5A;
KZ - potozenie ZAMKNIETE -100v DC 0,3A

MO - moment na OTWORZ

MZ - moment na ZAMKNIJ

GE - GOTOWOSC ELEKTRYCZNA
Z - sterowanie ZDALNE

6 | Wyjscie analogowe sygnat zwrotny o potozZeniu sitownika,
analogowy 4+20mA
7 | Zasilanie przetwornika potozenia:
- wewnetrzne - 24VDC ze sterownika, maksymalna rezystancja
obcigzenia 500Q
- zewnetrzne - 12-36VDC; maksymalna rezystancja obcigzenia
500Q przy 24VDC
8 | Dodatkowe sygnaty (opcja):
- 2 programowalne przekazniki potozen - styki przekaznikow - obcigzenie 230V AC 0,5A lub
posrednich; 110V DC 0,3A
- wyjscie analogowe + wejscie analogowe + - sygnaty analogowe - 4+20mA, z separacjg
wejscie binarne galwaniczng
- inne, do uzgodnienia
9 | Nieliniowo$¢ w sterowaniu analogowym 0,4%
10 | Dryft temperaturowy w sterowaniu 0.2% / 10°C
analogowym
11 | Nieczutos¢ regulowana 0,6 - 5,0%, nastawa fabryczna 1,4%
12 | Histereza regulowana automatycznie, 0,5 wartosci nieczutosci
13 | Przedziat wiarygodnos$ci sygnatow 3,65 21,00 mA
analogowych
W opcji z aplikacjg XIDrive:
14 | Karta pamieci SD 4 GB
15 | Modut komunikacyjny bluetooth
16 | Bateria zegara czasu rzeczywistegp CR 2032
17 | Urzadzenie do instalacji aplikacji XIDrive smartfon lub tablet z systemem operacyjnym Android

- nie wchodzi w zakres dostawy

wer. 5.0 lub nowsza,

wyposazony w modut bluetooth i NFC,

wymagany certyfikat dopuszczenia do pracy w strefie
zagrozonej wybuchem (ATEX)

www.zpua.com.pl




INSTRUKCJA OBStUGI

2. Dane techniczne

Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

2.4. Wpymiary i masa
Wartosé
Lp. Parametr Sitownik obrotowy Sitownik liniowy Sitownik wahliwy
4XI1...Ex 4XI...Ex/L...Ex 4XI...Ex/W...Ex
1 Wymiary gabarytowe [mm]
-typ a 639 x 482 x 227 639 x 482 x 490 639 x 668 x 575
-typb 646 x 509 x 227 646 x 509 x 530 646 x 750 x 620
-typc 766 x 593 x 296 (2) (2)
(2) Wymiary zalezg od mod.
liniowego lub wahliwego
2 | Masa: -typamaks. 43 kg 49 kg 66,5 kg
- typ b maks. 48,5 kg 58,5 kg 98 kg
- typ ¢ maks. 81 kg (3) (3)
(3) masa zalezy od dobranego
modutu liniowego lub
wahliwego
2.5. Realizowane funkcje
Zastosowany w sitowniku inteligentny sterownik SERVOCONT realizuje:
¢ Pomiar potozenia sitownika, odczyt na kolorowym wys$wietlaczu graficznym LCD
w [%] i w formie bargrafu;
¢+ Wydawanie analogowego sygnatu potozenia sitownika 4+20mA z zasilaniem wiasnym
lub zewnetrznym,;
¢ Pomiar liczby cykli pracy wykonanych przez sitownik;
¢ Pomiar temperatury wewnatrz sitownika;
¢ Pomiar analogowego sygnatu sterujgcego 4+20mA;
¢ Automatyczne zatrzymanie sitownika w zadeklarowanych potozeniach krancowych.
Zadziatanie uktadu przecigzeniowego petni wowczas funkcje zabezpieczenia;
¢ Wydawanie powieleh sygnatow potozen krancowych w postaci stykéw
komplementarnych KO i KZ, w kierunku otwarcia i zamkniecia;
¢ Pomiar momentu (sity) sitownika;
¢ Mozliwos¢ regulacji momentu maksymalnego sitownika w zakresie 50+100%
momentu znamionowego;
¢ Powielenie sygnatu zadziatania uktadu kontroli momentéw w postaci stykow
komplementarnych MO i MZ, w kierunku otwarcia i zamkniecia;
¢ Mozliwos¢ konfigurowania zatrzymania sitownika przy otwieraniu lub zamykaniu
wskutek osiggniecia zadanego momentu (niezaleznie). Funkcja zatrzymania
w potozeniach krancowych dziata wtedy jako zabezpieczenie;
¢ Mozliwos¢ recznego lub automatycznego konfigurowania potozen krancowych
(funkcja AUTOSTROJENIE;,
¢ Sterowanie analogowe sygnatem 4+20mA;
¢ Sterowanie tréjstawne sygnatem 24V DC;
10 www.zpua.com.pl




INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex 2. Dane techniczne

¢ Sterowanie lokalne - przetgczenie na sterowanie lokalne jest realizowane przez:
- operatora zdalnie,
- przycisk ‘ZDAL./LOK.” na stacyjce sterowania lokalnego,
- przycisk ‘M/Z’ programatora w aplikacji XIDrive lub przycisk ‘ZDALNIE
LOKALNIE’ w trybie stacyjki sterowania aplikacji XIDrive.
Przetgczenie w sterowanie lokalne ma priorytet.
Sygnalizacje pracy sitownika w trybie zdalnym stykiem zwiernym — sygnat Z;
Mozliwo$¢ nastawiania strefy nieczutosci przy sterowaniu analogowym;
Automatyczne dostosowanie histerezy do nieczutosci;
Wydawanie komunikatow awaryjnych na wyswietlaczu LCD;
Autokontrola uktadu sterujgcego oraz kontrola sygnatow analogowych i napiecia sieci.
Sygnalizacja gotowosci na wyswietlaczu oraz poprzez komplementarny styk GE;
Zabezpieczenie przed rekonfiguracjg funkgji sitownika hastem dostepu,
Zabezpieczenie zwarciowe silnika,
Zabezpieczenie zanikowo — fazowe,
Zabezpieczenie przed przypadkowg zamiang kolejnosci faz,
Zabezpieczenie termiczne silnika,
Zabezpieczenie przepieciowe,
Zabezpieczenie przeciwzaktoceniowe (filtr).

*® & & o o

® & & & o o o
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3. Transport i przechowywanie INSTRUKCJA OBStUGI
4. Montaz sitownika na armaturze Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

3.

Transport i przechowywanie

Podczas transportu sitowniki powinny by¢ ostoniete folig i zabezpieczone przed
przesuwaniem.

W trakcie przenoszenia nie chwyta¢ sitownika za kotko reczne. W przypadku dostawy
napedu z armaturg, podnosi¢ za armature a nie za naped.

Sitowniki nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach magazynowych, chronigc przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem. Sitownikéw nie nalezy przechowywaé w atmosferze
silnie korodujgce;j.

Montaz sitownika na armaturze

Przed zamontowaniem sitownika sprawdzi¢ czy jest on prawidtowo dobrany do elementu
wykonawczego (np. zaworu). Sposob sprawdzenia zalezy od rodzaju elementu
wykonawczego i wynikajgcego z tego typu dostarczonego sitownika. W kazdym
przypadku sprawdzi¢ czy podczas transportu sitownik nie zostat uszkodzony.

W przypadku stwierdzenia uszkodzen skontaktowac sie z dostawcg i uzgodni¢ sposéb

naprawy z producentem.

Sitowniki mogg pracowac¢ w dowolnej pozycji pracy. Stosownie do pozycji pracy mozna
obréci¢ stacyjke sterowania lokalnego. Sitowniki nalezy montowac tak, aby zapewnic
swobodny dostep do stacyjki sterowania lokalnego i kétka napedu recznego.

Do celéw serwisowych nalezy zapewni¢ wolng przestrzeh przynajmniej 50 cm wokot
sitownika.

Montaz sitownika obrotowego

W przypadku sitownika obrotowego montowanego bezposrednio na elemencie
wykonawczym, sposéb sprzegniecia sitownika z trzpieniem elementu wykonawczego
zalezy od tego, czy element sprzegajacy przenosi tylko moment obrotowy, czy dodatkowo
ma przenosi¢ site wzdtuzna.

Przytacze typu B1/B3

Dla przypadku przenoszenia tylko momentu obrotowego, zgodnie z normg PN-EN I1SO
5210, dla przytgcza typu B1 watek wyjsciowy sitownika jest bezposrednio naktadany na
trzpien zaworu z wpustem. Ten sposob potgczenia pokazano na Rys. IV-A. Dla przytgcza
typu B3 w wale wyjsciowym sitownika znajduje sie tuleja przytgczeniowa z wybraniem pod
wpust i z tg tulejg sitownik jest montowany na trzpien z wpustem. Ten sposéb potgczenia
pokazano na Rys. IV-A.

12
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Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

4. Montaz sitownika na armaturze

W obydwu tych przypadkach przy montazu sitownika na elemencie wykonawczym nalezy:
¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytgczeniowy jest dopasowany do elementu
wykonawczego.

_ ¢ Sprawdzi¢ czy otwor oraz kanatek pod wpust
odpowiadajg wymiarom trzpienia i wpustu w
‘ urzgdzeniu nastawczym.
' ¢ Pokryc¢ lekko smarem trzpien armatury i wpust.
¢ Natozyc¢ sitownik na element wykonawczy
N | : i starannie wycentrowac otwory mocujgce w
‘ 9112 x ‘ . kotnierzach przytgczeniowych.
4xd12-) ! 2d3 ! N-4xd4 | o Mocowaé $rubami o klasie mechanicznej nie
%1;11 gorszej niz A2(A4)-70 zwracajgc uwage na
dokrecanie metodg ,ha krzyz”.
B1
Wymiary przylagczy wg PN-EN ISO 5210 — [mm]
modut sitownika 4Xl...a 4Xl...b 4Xl...c
T - przytgcze FO7 F10 F14
ad1 90 125 175
o N @d2 8 55 70 100
i N
% _ \ | | 2d3 70 102 140
A\ R d4 M8 M10 M16
| Da2 | \ =l | @ds5 26 40 58
4xd12 == N_ 4xda
e @d6 max 26 40 57
' e @d7 28 42 60
o VI @d10 HY 16 20 30
2 |
i AN B3 @d11 80 110 155
N
= d12 M6 M6 M10
t1 31,3 45,3 64,4
‘\/ | Ny | [ 18,3 227 333
L LI b1 JS9 8 12 18
-\\ 7 \ -
\ ' 7 oh7 \\ b2 JS9 5 6 8
|_‘_‘_ h =h4 3 3 4
- AN,
N\ \ \ h2 min. 16 13 25
et . \\
y TR ol 7 h3 20 22 25
ax
7 // - 9 40 50 65
N N / L1 42 52 90,15
/ ‘ 245 ‘ L2 33,2 40,6 72
4xda <I | Bd2 | A
gg? F max [kN] 40 70 160
masa przyt. A [kg] 1,1 2,8 6,8
Rys. IV-A: Przylagcza mechaniczne
www.zpua.com.pl 13




INSTRUKCJA OBStUGI

4. Montat sitownika na armaturze Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

Przytacze typu A

Dla przypadku przenoszenia przez sitownik momentu obrotowego i sity wzdtuznej sitownik
jest dostarczany z przytgczem typu A pokazanym na Rys. IV-A. Przytgcze typu A moze
by¢ dostarczone z gwintem odpowiadajgcym gwintowi trzpienia elementu wykonawczego
lub z tulejg do wykonania gwintu przez zamawiajgcego.

W tym przypadku przed montazem sitownika nalezy wymontowac tuleje z przytgcza typu
A i wykona¢ wiasciwy gwint. Wykonanie otworu i gwintu w tulei wymaga szczegodlnego
zwrocenia uwagi na centrycznos¢ otworu oraz zapewnienie jego prostopadtosci do
powierzchni wspotpracujgcych z tozyskami wzdtuznymi.

Przy montazu sitownika z przytgczem typu A na element wykonawczy nalezy:
¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytgczeniowy jest dopasowany do elementu
wykonawczego.
¢ Sprawdzi¢ czy gwint w przytgczu typu A odpowiada gwintowi trzpienia armatury,
Zwroci¢ szczegolng uwage na skok i kierunek zwojow gwintu.
¢ Pokryc¢ lekko smarem trzpien armatury.

Pokrycie smarem trzpienia armatury, zapewnia zmniejszenie wspotczynnika tarcia na
A gwincie trapezowym. Brak smarowania tego potgczenia moze skutkowa¢ nadmiernym
wzrostem temperatury potgczenia z gwintem trapezowym.
Zastosowany smar powinien mie¢ temperature zaptonu powyzej 200°C.

¢ Wkrecic¢ przytgcze A na armature, wycentrowac otwory w kotnierzach
przytgczeniowych i skreci¢ Srubami o klasie wytrzymato$ci nie gorszej niz A2(A4)-70,
zwracajgc uwage na dokrecanie metodg ,na krzyz”.

¢ Natozy¢ naped na przytgcze A zgrywajac kty zabierakowe z wycieciami watu napedu.

¢ Ustawi¢ naped do pozyciji pracy centrujgc otwory mocujgce przytgcza A i napedu oraz
potgczy¢ je Srubami.

¢ Jezeli trzpien armatury wysuwa sie ponad wysokos$¢ napedu nalezy zastosowac
dostarczong rure ochronna.

Montaz sitownika wahliwego

wahliwym elementéw zderzaka. Sposdb wykonania tej czynnosci opisano w Zatgczniku 1

@ Przy zabudowie sitownika wahliwego nalezy zwréci¢ uwage na poluzowanie w module
(dostarczanym przy zamdéwieniu sitownika wahliwego).

W  przypadku sitownika wahliwego montowanego bezposrednio na elemencie
wykonawczym, sposdb sprzegniecia sitownika z trzpieniem elementu wykonawczego
powinien by¢ zgodny z normg PN-EN ISO 5211.

14 www.zpua.com.pl
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Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex 4. Montat sitownika na armaturze

Montaz sitownika liniowego
Przy montazu sitownika liniowego na element wykonawczy (zawér) nalezy:
¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytgczeniowy jest dopasowany do kotnierza zaworu.
¢ Sprawdzi¢ czy gwint(y) w tgczniku odpowiadajg gwintom w module liniowym sitownika
i na trzpieniu zaworu.
Sprawdzi¢ czy na gwincie modutu liniowego znajduje sie przeciwnakretka.
¢ Pokryc¢ lekko smarem gwinty modutu liniowego i trzpienia zaworu.
¢ Natozy¢ sitownik na element wykonawczy (zawor) i starannie wycentrowac otwory
mocujgce w kotnierzach przytgczeniowych.
¢ mocowac srubami o klasie mechanicznej nie gorszej niz A2(A4)-70 zwracajgc uwage
na dokrecanie metoda ,ha krzyZz”.

zwroci¢ uwage, aby ograniczenie ruchu zwigzane ze skokiem modutu liniowego
sitownika nie ograniczato skoku trzpienia zaworu oraz na dokrecenie przeciwnakretki.
Unika¢ montazu poziomego modutu liniowego. W razie koniecznosci takiego montazu
stosowac podpore sitownika.

@ Przy taczeniu przytacza modutu liniowego z trzpieniem zaworu przy pomocy tgcznika

www.zpua.com.pl 15



5. Podfaczenie elektryczne i zabezpieczenia INSTRUKCJA OBSLUGI
zewnetrzne sitownika Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

5.

A

Podtaczenie elektryczne i zabezpieczenia
zewnetrzne sitownika

Prace elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowanych
elektrykéw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.

Przy pracach instalacyjnych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem nalezy stosowac
sie do zalecen i wymagan normy PN-EN 60079-14 Atmosfery wybuchowe -- Czes$¢ 14:
Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych. Prace instalacyjne przy sitowniku
nalezy wykonywa¢ bez podanego napiecia i mogg by¢ prowadzone tylko w czasie gdy
nie wystepuje zagrozenie wybuchem.

Potaczenie sitownika nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng w oparciu
o schemat aplikacyjny sitownika pokazany na Rysunku 1, tgczgc odpowiednio obwody
zasilania i sterowania sitownika.

Sitownik jest zasilany napieciem tréjfazowym 3x400 V AC, a obwody sterownicze zgodnie
z danymi technicznymi sitownika. Potgczenia elektryczne sitownika do obwodow
zewnetrznych sg realizowane poprzez ztgczki przeznaczone do stref zagrozonych
wybuchem budowy wzmocnionej ,e”. Tworzg one listwe zaciskowg znajdujgcg sie
w ostonie wzmocnionej. Obudowa listwy zaciskowej posiada szes¢ zaslepionych otworéw,
po trzy z kazdej strony o rozmiarach M25x1,5 — 1 szt. i M32x1,5 — 2 szt.

Mozna stosowac korki zaSlepiajgce budowy wzmocnionej ,e” dopuszczone do pracy
w temperaturze od -40°C do +70°C i ze stopniem ochrony IP68.

Do wprowadzenia kabli tgczacych sitownik z obwodami zewnetrznymi nalezy zastosowac
dtawnice kablowe o budowie wzmocnionej ,e” M32x1,5 lub M25x1,5. Dtawnice kablowe
powinny by¢ dopuszczone do pracy w temperaturze od -40°C do +70°C i ze stopniem
ochrony IPG8.

Dopuszcza sie stosowanie korkow zaslepiajgcych i dtawnic przeznaczonych do pracy
w innej temperaturze otoczenia niz podano powyzej (jednak nie wykraczajgcej poza
zakres -40°C do +70°C) i stopniu ochrony IP68 pod warunkiem, ze temperatura otoczenia
nie przekroczy granic temperatury okreslonych dla tych elementéw. Przy doborze dtawnic
kablowych nalezy zwrdocic uwage na srednice kabli, ktére majg by¢ zacisniete w danej
dtawnicy. Srednice kabli okresla producent dfawnic.

Po wykreceniu korka zas$lepiajgcego w jego miejsce mozna zamocowac dtawice kablowe
wedtug potrzeb. W strefach bez agresywnych oparéw do zaciskédw mozna podtgczaé
nastepujgce przewody miedziane: jednodrutowe, wielodrutowe, linkowe. W strefach
agresywnych korozyjnie linkowe z zacisnietg gazoszczelng tulejka.

16
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zewnetrzne sitownika

Stacyjka

Przektadnia gtéwna

n

NMRRARARRRRR

NN

M

Pokrywa listwy zaciskowej \Silnik

Rys. V-A: Obwdéd ochronny sitownika

Przewody podtgczane do
zaciskéw nalezy odizolowac na
dtugosci 8-9mm i montowac
narzedziami przeznaczonymi do
ich montazu w zaciskach. Do
zacisku mozna tgczy¢ tylko 1
przewdd. W przypadku
koniecznosci podtgczenia

2 przewodow nalezy je wezesniej
zacisngc w jednej koncéwce
tulejkowej. Przewody ochronne
wprowadzanych kabli do
sitownika nalezy poditgczy¢ do
zaciskow PE listwy zaciskowej.
Ochrona przeciwporazeniowa
sitownika, wymaga wiasciwego
jego uziemienia, przez
podfgczenie zewnetrznego
zacisku uziemiajgcego
znajdujgcego sie na korpusie
sitownika do instalacji uziomowej
wykonanej wedtug projektu
instalacji elektrycznej sitownika.
Przewody ochronne kabli nalezy
taczy¢ do zaciskow PE na listwie
zaciskowej. Sposéb podigczenia
obwodu ochronnego wewnatrz
sitownika pokazano na Rys. V-A,
a obwodu ochronnego
zewnetrznego na Rys. V-B.

przed porazeniem elektrycznym.

Po zakonczeniu podtgczania przewodow sprawdzi¢ prawidtowosc potgczen na zgodnosé
wyprowadzen ze schematem aplikacyjnym. Sprawdzi¢ skutecznos¢ ochrony
przeciwporazeniowej zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne
niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczehstwa -- Ochrona

zapewnienia stopnia ochrony. Jezeli wpust kablowy nie jest wykorzystany, zastgpi¢ go

@ Zwrdci¢ szczegolng uwage na prawidtowe dokrecenie dtawnic przewodow dla

wiasciwg zaslepkg Ex e.

www.zpua.com.pl
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INSTRUKCJA OBStUGI
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Zacisk ochronny PE - M8 Zacisk ochronny PE - M6

Rys. V-B: Obwdd ochronny zewnetrzny

5.1. Schematy potaczen elektrycznych
Potgczenia elektryczne sitownika regulacyjnego nalezy wykona¢ zgodnie z projektem
technicznym w oparciu o schemat aplikacyjny, zamieszczony na Rysunku 1 w niniejszej
instrukcji. W przypadku wyposazenia sitownika w dodatkowe opcje (np.: komunikacja
fieldbus, dodatkowe sygnaly) nalezy korzystaé ze schematéw aplikacyjnych
zamieszczonych w zatgcznikach, odpowiednich do zamoéwionych opciji.
5.2. Zabezpieczenia zewnetrzne sitownika
Sitownik wymaga zastosowania zewnetrznego zabezpieczenia silnikowego. Nastawa
zabezpieczenia termicznego powinna by¢ zgodna z warto$ciami okreslonymi w tabeli na
Rys. V-C.
Predkos¢ 4XIRa(0) 4XIRSa 4XIRb 4XIRSb 4XIRc 4XIRSc
[obr/min] | In[A] | IT[A] | In[A] | IT[A] | In[A] | IT[A] | In[A] | IT[A] | In[A] | IT[A] | In[A] | IT[A]
4 080908 10|16 | 18 |16 | 20|18 | 20 | 18 | 22
5,6 o8/09|08 10|16 | 18|16 | 20|18 | 20 | 18| 22
8 085| 10 {085 1,1 |095| 1,1 |095| 1,2 | 1,8 | 20 | 1,8 | 2,2
11 085 10 [085| 1,1 |095| 1,1 |095| 1,2 | 1,8 | 20 | 1,8 | 2,2
16 1,0 | 1,1 10 12|12 13|12 | 15| 25| 28 | 25 | 31
22 1,0 | 1,1 10 12|12 13|12 |15 | 28 | 31 | 28 | 34
32 14 |16 | 14 | 1,7 | 24 | 26 | 24 | 29 | 36 | 40 | 36 | 44
41 1,9 | 21 19 23|28 | 31|28 |34 |42 | 46 | 42 | 51
Rys. V-C
18 www.zpua.com.pl
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5.3.

Zalecane jest stosowanie zbiorczych zabezpieczen przeciwprzepieciowych klasy C lub
BC, a w szczegodlnych przypadkach takze klasy D, zgodnie z aktualnymi normami
dotyczgcymi ochrony przeciwprzepieciowe;.

W przypadku wykorzystania wytgcznikow drogi i momentu znajdujgcych sie wewnatrz
sitownika do wspotpracy z klasycznymi uktadami przekaznikowymi, nalezy zwroci¢ uwage
na zabezpieczenie zwarciowe tych obwoddw (zalecany wytgcznik instalacyjny do 1A).
Cewki przekaznikow muszg by¢ wyposazone w uktady gasikowe.

Wskazowki dotyczace obwodow

¢

Sitownik 4XI Ex moze by¢ sterowany za pomocg znormalizowanego sygnatu
pradowego 4+20mA z zewnetrznym zasilaniem linii sterujgcej. Sygnat sterujgcy jest
w nim odseparowany galwanicznie od napiecia zasilajgcego oraz innych sygnatéw
wejsciowych i wyjsciowych.

Sygnat zwrotny potozenia sitownika jest wytwarzany w inteligentnym przetworniku
potozenia. Sygnat ten, w postaci cyfrowej, jest wykorzystywany przez sterownik jako
sprzezenie zwrotne. Jednoczesnie sygnat, w postaci analogowej, moze by¢
wyprowadzony na zewnatrz sitownika. Przetwornik potozenia moze pracowac¢ w
uktadzie z zasilaniem dwuprzewodowym linii pomiarowej z zewnatrz (np. z modutu
pomiarowego systemu automatyki) lub z wewnatrz sitownika. W obydwu przypadkach
sygnat zwrotny jest odseparowany galwanicznie od napiecia sieciowego i innych
sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych sitownika. W przypadku zasilania zewnetrznego,
sygnat zwrotny bedzie dziatat pomimo zaniku napiecia sieciowego zasilajgcego
sitownik. Zaréwno przy zasilaniu zewnetrznym 24VDC jak i wewnetrznym toru
sygnatu zwrotnego 4+20mA, zapewniona jest mozliwos¢ obcigzenia linii pomiarowej
rezystancjg do 500Q. W przypadku rezygnaciji z wyprowadzenia sygnatu zwrotnego
poza sitownik (rowniez przy komunikacji po protokole Modbus lub Profibus), nalezy
zmostkowac zaciski nr [30] i [31] na listwie zaciskowej w bloku sterowania.

Uktady separacji galwanicznej zapobiegajg powstaniu wspdlnej masy na sygnatach
analogowych (zadany sygnat potozenia i sygnat zwrotny o potozeniu sitownika), co
polepsza jakosc¢ tych sygnatow.

Do przesytania sygnatéw analogowych zalecane jest stosowanie przewodu
ekranowanego o zytach skreconych.

Sitownik moze byé réwniez sterowany tréjstawnie, sygnatami SO - OTWORZ oraz
SZ - ZAMKNIJ, o napieciu 24V DC i dowolnej polaryzacji, podawanym bezposrednio
z modutu sterowania systemu automatyki, sterownika PLC, regulatora lub stacyjki
zdalnego sterowania. Polaryzacja wejsciowych sygnatéw sterujgcych dwustanowych
jest obojetna, sitownik moze by¢ sterowany zarowno przez moduty ze wspolnym
plusem, jak i wspolnym minusem. Wejscia sterowania sg réwniez odseparowane
galwanicznie od napiecia sieci i innych sygnatow.

Przetgczanie sterowania zdalnego w lokalne mozna wykona¢ sygnatem o napieciu
24V DC z systemu automatyki — sygnat PLok. Sygnat ten moze mie¢ to samo
napiecie, co sterowanie tréjstawne (z tego samego modutu) lub inne, lecz napiecia te
muszg mie¢ wspolny biegun.

Trzeci opcjonalny z trybow sterowania realizowany jest poprzez transmisje typu
fieldbus (Modbus RTU lub Profibus DP punkt-punkt). Opis jego znajduje sie
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w osobnym zatgczniku. Sterownik zapewnia separacje galwaniczng magistrali
Modbus/Profibus DP od reszty elektroniki sterownika.

Ekran kabla nalezy potgczy¢ z przewodem uziemiajgcym po stronie szafy
sterowniczej. Przewdd uziemiajgcy, powinien by¢é wykonany specjalnie do celéw
ekranowania aparatury i potgczony bezposrednio z uziomem gtéwnym. Rezystancja
przewodu powinna by¢ mniejsza od 1Q.

Grzatka antykondensacyjna (opcja) jest zalecana, gdy sitownik ma pracowac

w srodowisku o duzym zawilgoceniu i/lub przy niskich temperaturach. Grzatka wraz
z termostatem jest umieszczona w bloku sterowania, jej zasilanie jest wyprowadzone
na oddzielne zaciski na listwie.

Sitownik 4XI Ex moze by¢ wyposazony w pakiet dodatkowych sygnatéw wejsciowych
/ wyjsciowych zaleznie od wybranej opcji podczas zamawiania (punkt 16). Opisy tych
sygnatéw oraz sposoby ich tgczenia przedstawione sg w zatgcznikach do instrukgciji,
zawierajgcych odpowiednie schematy aplikacyjne.
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6. Obstuga i uruchomienie sitownika

6.

Obstuga i uruchomienie sitownika

Tryb pracy recznej

W procesie uruchamiania wykorzystuje sie zaréwno tryb pracy recznej (mozliwosé
otwierania i zamykania elementu wykonawczego przez krecenie kotkiem napedu
recznego) jak itryb pracy elektrycznej (otwieranie i zamykanie elementu wykonawczego
przez sterowanie silnikiem elektrycznym sitownika).

Przetgczanie na tryb pracy recznej moze by¢ dokonywane wytgcznie przy wytgczonym
silniku sitownika. Przetgczanie przy silniku bedgcym w ruchu moze grozi¢ uszkodzeniem
sitownika.

Sposob przetgczania w tryb pracy reczne;j
pokazano na Rys. VI-A.:

+ Nalezy odciggng¢ dzwignie znajdujgcy sie w osi
kétka napedu recznego.

¢ W przypadku wyczuwania oporu nalezy lekko
obracac kotkiem napedu recznego w lewo i
prawo do momentu prawidtowego zazebienia
sie sprzegta napedu recznego.

potozenia spoczynkowego (jak na rysunku).

¢ Krecac kétkiem napedu recznego czujemy opér zalezny od obcigzenia trzpienia

elementu wykonawczego i obserwujemy ruch trzpienia. Przy duzych obcigzeniach
zaleca sie po przesterowaniu obrocic¢ kotkiem napedu recznego lekko w strone
przeciwna.

Przetgczanie w tryb pracy elektrycznej odbywa sie automatycznie w momencie
zatgczenia silnika elektrycznego sitownika.

Przy otwieraniu lub zamykaniu armatury kétkiem napedu recznego, nie przyktadac
nadmiernej sity przy kreceniu kétkiem, poniewaz moze to spowodowac kilkakrotne
przekroczenie momentu lub sity znamionowej co moze skutkowac zaréwno
uszkodzeniem podzespotéw sitownika jak i armatury. Dla sitownikow ,a” przytozona
sita do kotka recznego nie powinna przekroczyé 35N (3,5kG), dla ,b” 70N (7kG), a dla
,C 90N (9kG).
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6.2.

6.3.

Inteligentny uktad sterowania sitownikéw elektrycznych
SERVOCONT

SERVOCONT jest zintegrowanym uktadem elektronicznym umozliwiajgcym programowg
konfiguracje parametréw sitownika oraz bezposrednie sterowanie przez wspotczesne
systemy automatyki, regulatory i sterowniki PLC, atakze klasyczne stacyjki zdalnego
sterowania.

Skfada sie z nastepujgcych podzespotdw:

¢ Sterownika wbudowanego wewnatrz sitownika wraz z bezstykowym uktadem
zatgczania, wytgczania, rewersowania i hamowania elektrycznego silnika oraz
uktadami wejs¢/wyjs¢ analogowych i dwustanowych.

¢ Inteligentnego przetwornika potozenia, wbudowanego wewnatrz sitownika.
Przetwornik moze by¢ zasilany z sitownika lub z zewnatrz (patrz schemat
aplikacyjny). W przypadku zasilania wewnetrznego, odbiornik tgczy sie pomiedzy
zaciski [30 i 31(+)]. Przy zasilaniu zewnetrznym odbiornik wraz ze zrédtem napiecia,
taczy sie pomiedzy zaciski [30(+) i 32]. Zasilanie z zewnatrz jest korzystniejsze ze
wzgledu na mozliwo$¢ pomiaru potozenia pomimo odtgczenia napiecia zasilajgcego
sitownik. Przy zaniku napiecia zasilania potozenie sitownika jest odwzorowane w
postaci sygnatu analogowego. W przypadku rezygnacji z wyprowadzenia sygnatu
zwrotnego poza sitownik, nalezy zmostkowac zaciski [30] i [31] na listwie zaciskowej
sitownika.

¢ Przetwornika momentu (sity) wbudowanego wewnatrz sitownika.

¢ Stacyjki sterowania lokalnego z kolorowym wys$wietlaczem graficznym LCD. Stacyjka
znajduje sie na sitowniku w obudowie bloku sterujgcego.

¢ Przyciskéw sterowania ‘ZAMKNIJ’, ‘OTWORZ’, ‘STOP’ umieszczonych na stacyjce
sterowania lokalnego.

¢ Przycisku przetgczania trybu pracy ‘ZDAL./LOK.’ (zdalne/lokalne), dostepnego na
stacyjce sterowania lokalnego.

¢ Opcjonalne wyposazenie w modut zegara czasu rzeczywistego, modut bluetooth
i NFC pozwalajgce na wspotprace z aplikacjg XIDrive. Umozliwia to zdalng
konfiguracje sitownika oraz korzystanie z opcji rejestratora wbudowanego w sitownik
(opcja wykonania).

Stacyjka sterowania lokalnego

Sitownik 4XI Ex jest wyposazony w stacyjke sterowania lokalnego, ktéra znajduje sie na
siftowniku w obudowie bloku sterujgcego. Stacyjka wyposazona jest w kolorowy
wyswietlacz graficzny LCD.
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Stacyjka posiada przyciski: ‘ZDAL./LOK.,
‘OTWORZ’, ‘ZAMKNIJ’, ‘STOP’.

Przycisk ‘ZDAL./LOK.” stuzy do wyboru
sterowania zdalnego Ilub lokalnego. W
sterowaniu zdalnym ruch sitownika jest
podporzgdkowany sygnatom zdalnym
pochodzgcym z  systemu  automatyki,
sterownika PLC, regulatora itp.. W sterowaniu
lokalnym ruch sitownika wywotywany jest
przyciskami  na  stacyjce.  Jednokrotne
nacisniecie przycisku ‘ZDAL./LOK.” powoduje
przetgczenie  sterowania ze  zdalnego
w lokalne (lub odwrotnie), kolejne nacisniecie
— powr6t do poprzedniego miejsca sterowania.
Informacja o aktualnym aktywnym trybie
sterowania znajduje sie na wysSwietlaczu
w postaci napisu: ,LOKAL.” lub ,ZDALNE”.

Po wyborze miejsca sterowania przycisk
mozna zabezpieczy¢ przed niepozgdanym
przetgczeniem za pomocg ktodki (w przycisku wykonany jest otwor @5,5mm, ktddka
z kluczami dostarczana jest z sitownikiem, klucze jednakowe dla wszystkich ktddek).
Przyciski ‘OTWORZ’ i ‘ZAMKNIJ’ stuzg do sterowania sitownikiem w pozgdanym kierunku,
przy czym sitownik wykonuje ruch podczas przytrzymywania wybranego przycisku. Po
zwolnieniu przycisku sitownik zatrzymuje sie. W przypadku mechanicznego zablokowania
sie przycisku nalezy wcisng¢ ‘STOP’ w celu zatrzymania sitownika. Przycisk ‘STOP’ nie
wymaga przytrzymywania, a sitownikiem nie bedzie mozna sterowa¢ do momentu
odblokowania przyciskéw ‘OTWORZ’ i ‘ZAMKNIJ'.

W trakcie konfiguracji ustawiehn stacyjki (punkt 8.2 ,Ustawienia dodatkowe sitownika”)
istnieje mozliwos¢ zmiany pracy przyciskow na prace z podtrzymaniem. Podczas pracy
z podtrzymaniem wystarczy krétkie naciéniecie przycisku ‘OTWORZ’ lub ‘ZAMKNIJ', aby
sitownik wprawi¢ w ruch do momentu uzycia przycisku ‘STOP’ lub zatrzymania po
osiggnieciu warunkéw ograniczenia ruchu.

Rys. VI-B: Stacyjka sterowania lokalnego

Sterowanie lokalne jest dostepne roéwniez za posrednictwem aplikacji XlDrive.
Szczegdétowe informacje na temat aplikacji oraz trybéw stacyjki i programatora zostaty
zamieszczone w punkcie 7.

6.4. Kolorowy wyswietlacz graficzny LCD

Stacyjka sitownika 4XI Ex wyposazona jest w kolorowy wyswietlacz graficzny LCD, ktory
pokazuje odpowiednie napisy i obrazy. Jest on podswietlany réznymi kolorami, ktore

oznaczaja:
¢ zielony - tryb sterowania lokalnego;
¢ niebieski - tryb sterowania zdalnego;
¢ czerwony - tryb sygnalizacji nieprawidtowosci w pracy sitownika;
¢ Dbialy - tryb konfiguracji sitownika.
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Podczas normalnej pracy sitownika na ekranie LCD wyswietlane sg podstawowe
parametry okreslajgce stan sitownika.

 Na ekranie gtbwnym sitownika przedstawiony jest

0

e bargraf, czyli pasek wskazujgcy aktualne potozenie
Slo 100’|° sitownika w zakresie 0-100% zdefiniowanego zakresu
| | ruchu. Dodatkowo na $rodku wyswietlacza jest

_ wartos¢ cyfrowa tego potozenia w procentach.

4 7 5 96 Przy wyborze sterowania sygnatem analogowym na
) wyswietlaczu prezentowana jest dodatkowo wartos¢

sygnatu zadanego.

LOKAL. W sitowniku z zamowionym modutem sieciowym

i wybranym sterowaniem za posrednictwem sieci

2 przemystowej, wyswietlany jest adres sieciowy

6.

5.

Rys. VI-C: Ekran giéwny

urzgdzenia.

W dolnej czesci wyswietlacza posrodku znajduje sie informacja o aktualnym sterowaniu.

Jezeli aktywne jest sterowanie lokalne, to pojawia sie napis "LOKAL.”. Jezeli aktywne jest

sterowanie zdalne, to widoczny jest napis "ZDALNE”. Jezeli sitownik aktualnie wykonuje

ruch, to widoczna jest strzatka okreslajgca kierunek ruchu: ” <= 7 — zamykanie,
lub » => " — otwieranie.

Dodatkowo pojawiajg sie symbole okreslajgce stan sitownika:

KZ - potozenie krancowe ZAMKNIETE

KO - potozenie krancowe OTWARTE

MZ - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na ZAMKNIJ

MO - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na OTWORZ

* & o o

Sterowanie i sygnalizacja

Sterowanie

SERVOCONT umozliwia sterowanie sitownikiem za pomocg znormalizowanego sygnatu
pradowego 4+20mA z zewnetrznym zasilaniem linii sterujacej. Sygnat sterujagcy jest
odseparowany galwanicznie od napigcia zasilajgcego oraz innych sygnatéw wejsciowych
i wyjsciowych. Sitownik moze by¢ réwniez sterowany sygnatem trojstawnym 24V DC
o dowolnej polaryzacji, podawanym bezposrednio z modutu sterowania systemu
automatyki, sterownika PLC, regulatora lub stacyjki zdalnego sterowania. Wejscie
sterowania tréjstawnego jest réwniez odseparowane galwanicznie od napiecia sieci
i innych sygnatéw. Trzeci z trybéw sterowania realizowany jest poprzez transmisje typu
fieldbus (Modbus RTU lub Profibus DP punkt-punkt). Sterowanie standardem Modbus lub
Profibus DP jest dodatkowg opcjg i opis ich wykorzystania znajduje sie w osobnych
zatgcznikach do niniejszego dokumentu. Sterownik zapewnia separacje galwaniczng
magistrali Modbus/Profibus DP od reszty elektroniki sterownika. Przetgczanie trybu
sterowania z analogowego na tréjstawny lub transmisyjny odbywa sie programowo.
Ponadto sitownikiem mozna sterowac lokalnie:

¢ ze stacyjki sterowania lokalnego umieszczonej na sitowniku za pomocg przyciskow;

¢ z uzyciem trybu stacyjki lub programatora w aplikacji X|Drive.
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Przetgczenia w tryb pracy lokalnej mozna dokonac:
¢ na stacyjce sterowania lokalnego;
¢ z uzyciem trybu stacyjki sterowania lub programatora w aplikacji XIDrive;
¢ zdalnie napieciem 24V DC poprzez ztgcze sitownika.

Przetgczenie w sterowanie lokalne ma priorytet nad sterowaniem zdalnym.

Sterownik SERVOCONT moze realizowac funkcje regulatora Pl w przypadku zaznaczenia
takiej opcji przy zamawianiu sitownika. Szczegotowy opis regulatora i jego konfiguracii
znajduje sie w osobnym zatgczniku do instrukcji obstugi.

Odwzorowanie potozenia

Sygnat zwrotny potozenia sitownika jest wytwarzany w inteligentnym przetworniku
potozenia. Sygnat ten, w postaci cyfrowej, jest wykorzystywany przez SERVOCONT jako
sprzezenie zwrotne. Jednoczednie sygnat, w postaci analogowej, moze byc¢
wyprowadzony na zewnatrz sitownika. Przetwornik potozenia moze pracowa¢ w uktadzie
z zasilaniem linii pomiarowej z zewnatrz (np. z modutu pomiarowego systemu automatyki)
lub z wewnatrz sitownika. W obydwu przypadkach sygnat zwrotny jest odseparowany
galwanicznie od napiecia sieciowego i innych sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych
sitownika. W przypadku zasilania zewnetrznego, sygnat zwrotny bedzie dziatat pomimo
zaniku napiecia sieciowego zasilajgcego sitownik.

Zarowno przy zasilaniu zewnetrznym 24V DC jak i wewnetrznym toru sygnatu zwrotnego
4+20mA, zapewniona jest mozliwos¢ obcigzenia linii pomiarowej rezystancjg do 500Q.

Sygnalizacja

SERVOCONT w sposéb ciggly bada wiarygodno$¢ analogowego sygnatu sterujgcego
oraz sygnatu zwrotnego. W przypadku przerwy lub zwarcia ktorego$ z tych sygnatow,
naped sitownika jest blokowany. Stan taki jest sygnalizowany odpowiednim komunikatem.
SERVOCONT posiada rozbudowany i wielopoziomowy uktad autokontroli i zabezpieczeh.
Stan gotowosci elektrycznej jest sygnalizowany oraz potwierdzany pobudzeniem
przekaznika wewnetrznego GE. Wystgpienie awarii lub zaktécenia zewnetrznego
powoduje dezaktywacje przekaznika (przetgczenie przekaznika w stan niepobudzony) i
wydanie odpowiedniego komunikatu na wysSwietlaczu. Sygnalizowane jest rowniez
przetgczenie sitownika w tryb pracy lokalnej.

6.6. Inne ustawienia

W przypadku gdy na element wykonawczy jest montowany sitownik z modutem wahliwym
nalezy korzystajgc z Zatgcznika 1 wykonaé ustawienie zderzakéw modutu wahliwego i
wskaznika potozenia na module wahliwym. Zatgcznik 1 jest dostarczany do sitownikéw
wahliwych.
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6.7.

A\

Uruchomienie

Prace elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowanych
elektrykéw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.

Prace uruchomieniowe przy sitowniku bedgcym pod napieciem mogg by¢ wykonywane
tylko w czasie gdy nie wystepuje zagrozenie wybuchem.

Nalezy stosowac sie do zalecen i wymagan normy PN-EN 60079-14 Atmosfery
wybuchowe -- Czes¢ 14: Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych.

Po zamontowaniu sitownika na elemencie wykonawczym, wykonaniu i sprawdzeniu
potgczen elektrycznych mozna przystgpi¢ do uruchomienia sitownika.

Uruchomienie polega na zasileniu sitownika i wtasciwym skonfigurowaniu parametréw
pracy oraz sprawdzeniu prawidiowego i bezpiecznego otwierania i zamykania elementu
wykonawczego. Nalezy sprawdzi¢ dziatanie wszystkich zastosowanych sygnatéw
wejsciowych i wyjéciowych. Uruchomienie stanowi zatem ostateczng weryfikacje potgczen
elektrycznych zarbwno w obwodach sterowania jak isygnalizacji na zgodnos¢
z projektem.

Jezeli jest uruchamiany sitownik z modutem wahliwym nalezy upewni¢ sie, ze urzgdzenie
jest prawidtowo potgczone z elementem wykonawczym, ma ustawione i zablokowane
(dokrecone) zderzaki tak, aby nie byto mozliwe przekroczenie zakresu ruchu urzgdzenia.
Dla sitownika liniowego zwrdéci¢ uwage, aby po zamontowaniu sitownika na zaworze,
skok zaworu byt zawarty w obszarze skoku modutu liniowego.

Catos¢ czynnosci zwigzanych z konfiguracjg parametrow pracy sitownika odbywa sie
programowo, przyciskami na stacyjce sterowania lokalnego lub za pomocg aplikacji
XlIDrive, ktorej opis znajduje sie w punkcie 7.

Procedura konfiguracji jest przedstawiona w punkcie 8 i nie wymaga dokonywania
przetgczen lub nastaw wewnatrz sitownika.
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7. Aplikacja XIDrive

7.

71.

Aplikacja XIDrive

Sitowniki 4XI Ex z aplikacjg XlDrive posiadajg szerokie mozliwosci wspétpracy z
urzgdzeniami elektronicznymi wyposazonymi w system Android. Komunikacja odbywa sie
kanatem bluetooth i opcjonalnie NFC. Jest to szeroka gama telefonéw typu smartfon oraz
tabletow. Wykorzystanie tej funkcjonalnosci utatwia konfiguracje sitownika. Pozwala na
obstuge sitownika z pewnej niewielkiej odlegtosci (okoto 10-20m). Archiwizowanie nastaw
i rejestracje wielu zdarzen w sitowniku takich jak przebieg sygnatu zadanego, potozenie,
obcigzenie i temperature sitownika, liczbe cykli pracy i wiele innych. Do wykorzystania
tych mozliwosci stuzy aplikacja XlIDrive. Aplikacja jest do pobrania w sklepie GooglePlay.
Aplikacja XIDrive musi mie¢ dostep do kanatow bluetooth, NFC i mozliwos¢ zapisywania
plikow. Jezeli system Android zada pytanie o pozwolenie na takie uprawnienia nalezy ich
udzieli€.

Aplikacja XIDrive dziata poprawnie z systemem Android w wersjach od 5 wzwyz.

Wyglad ekrandéw aplikacji moze réznic sie od przedstawionych na rysunkach w rozdziale 7
ze wzgledu na aktualizacje oprogramowania. Réznice te nie zmieniajg w zasadniczy
sposob dziatania aplikacii.

Potaczenie aplikacji z sitownikiem

WERLAENR  Potgczenie aplikacji z sitownikiem nalezy zaczg¢ od wigczenia
w urzgdzeniu na ktorym jest zainstalowana aplikacja modutu
bluetooth i opcjonalnie NFC oraz umozliwi¢ zmiane orientacji
ekranu na poziomy (dotyczy tylko trybu rejestracji).

INTELIGENTNE Uruchomienie aplikacji XlIDrive rozpoczyna sie ekranem
SILOWNIKI startowym jak na Rys. VII-A. Zgodnie z zaleceniem, przejscie do
ELEKTRYCZNE menu powoduje pokazanie sie ekranu Rys. VII-B. Nalezy wybraé

opcje potaczenie. Przyktadowy ekran ,Potgczenie” pokazano na
Rys. VII-C. Pokazujg sie¢ na nim bedgce w zasiegu bluetooth
sitowniki. Dla niektorych urzagdzen, dla ktoérych sitownik bedacy
w zasiegu nie ujawni sie, konieczne jest parowanie bluetooth
z poziomu systemu Android. Mozliwe jest wybranie sitownika
z ktérym chcemy sie skomunikowaé, jezeli znamy jego nr
fabryczny. Innym sposobem wybrania sitownika jest zblizenie do
siebie anten NFC. Wybdr sitownika nastepuje wtedy
automatycznie jak na Rys. VII-D. Po potgczeniu pokazuje sie
PRZEJDZ DO MENU ekran jak na Rys. VII-E. Natomiast na wyswietlaczu sitownika, w
Tt ] gérnym wierszu wyswietla sie informacja o ustanowieniu
potgczenia i przez caty czas utrzymywania tgcznosci w lewym
Rys. VII-A gérnym rogu miga czarny kwadrat.
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Potgczenie
=| Tabliczka znamionowa
; Stacyjka sterowania
D Programator

GO Nastawy

t= Rejestrator parametréw dzialania

Rys. VII-B

18

3XI Nr 7344/17

% PoLacz/rozEACZ
<#-BLINK

Wybierz sitownik

i) Nazwa: 3XI Nr 7344/17

MAC D8:80:39:F2:25:8A

WYKRYTO SILOWNIK

) Nazwa: 3X| Nr 2834/17

we  D8BO3OF22518 Czy chcesz potgczyc sie z

sitownikiem

3XI Nr7344-17

DB8:80:39:F2:25:8A

Rys. VII-C Rys. VII-D

Nieaktywne dotad ikony ,Potgczenie” i ,Blink” (jak na Rys. VII-F),
w gornej czesci (belce) aplikacji, zmieniajg kolor, odpowiednio na
czerwony i zielony. Od tej pory dowolna pozycja z menu staje sie
aktywna. lkona ,Blink” dotknieta w kazdym trybie pracy
sitownika, wymusza na wysSwietlaczu sitownika pojawienie sie
takiego samego symbolu. Pozwala to upewni¢ sie, ze jesteSmy
potgczeni z wtasciwym sitownikiem.

Dotkniecie ikony ,Potgczenie” pozwala roztgczyé sie
z sitownikiem. Na zakonczenie pracy z sitownikiem powinno sie

SCAD5 V204 zakonczy¢ potgczenie. W przeciwnym razie potgczenie zostanie
WYG08 v0.10 zerwane dopiero po oddaleniu si¢ poza zasieg modutow
SNAO6 bluetooth.
Nazwa wybranego przyciski/ikony
ekranu Potozenie Potgczenie Blink
Menu sitownika
Rys. VII-E
Rys. VII-F: Gérna belka aplikacji
28 www.zpua.com.pl
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7.2. Tabliczka znamionowa

| 3XIRa-31-300-00-0-000 |

Rodzaj pracy regulacyjny
Moment znamionowy regulacyjny 30Nm
Predkosé 8 [obr/min]

Droga
Sterowanie przyciskami i z aplikacji
miejscowe przez bluetooth
Dodatkowe

wposssenie

elektroniczne

Dodatkowe sygnaty

5 $ zasilajgey 1,5mm2,
Przekroje przewodow | sterowniczy 0,5mm2

Dodatkowe
wyposazenie brak grzatki
elektryczne

Typ przylacza tuleja przytaczeniowa B1

Przystosowanie

do sitownika z
odsunigtym blokiem
sterujgcym

Nr FABRYCZNY: 7344117
Rys. VII-G

Wybranie z menu pozycji ,Tabliczka znamionowa” pozwala na
odczyt informacji o sitowniku jak na Rys. VII-G. Parametry
sitownika zostajg dostane w formie wirtualnej ,Tabliczki
znamionowej”. Danych na wirtualnej tabliczce znamionowej jest
wiecej niz na tabliczce rzeczywistej. Przede wszystkim rozpisany
zostaje kod sitownika na poszczegdlne pozycje. Wirtualng
»Tabliczke znamionowg” mozna takze odczytac, gdy sitownik jest
wytgczny. Nalezy w tym celu uruchomiong, lecz oczywiscie nie
potgczong, aplikacje XlDrive z wybrang pozycjg ,Tabliczka
znamionowa” zblizy¢ modutem NFC do sitownika. Tabliczka
zostanie odczytana z modutu NFC sitownika.

7.3. Stacyjka sterowania

Rys. VII-H

Tryb stacyjki sterowania pozwala sterowac sitownikiem dzieki
wirtualnej stacyjce jak na Rys. VII-H.

Wirtualny wyswietlacz powiela wskazania widoczne na sitowniku:
bargraf, liczbowe wskazanie potozenia i linie statusowg
sitownika.

Mozliwe jest zasterowanie sitownikiem tak jak ze stacyjki
rzeczywistej. Zmiana trybu pracy sterowania ZDALNE -
LOKALNE mozliwa jest po podaniu hasta 1314.
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7.4. Programator

0 L74
+ m/z
Rys. VIi-I
7.5. Nastawy

L

96,9%

Podstawowe

Wyslij podstawowe

Moment zadany Otwérz

— 75%

Moment zadany Zamknij

—e 65%

Zdalny Sygnat sterujgcy

() Tryb analogowy
@ Tryb tréjstawny

Ograniczenie ruchu na
otwieranie

@ Momentem/Sita

() Potozeniem

N DAl Lk mmamnamd

Rys. VII-J

Tryb programatora pozwala skonfigurowac sitownik, jak jest to
szczegoOtowo opisane w rozdziale 8. Pozwala to zachowac
kompatybilnoS¢ ze starszymi rozwigzaniami programowanymi
przez pilota PGI. Ekran pojawiajgcy sie w aplikacji pokazano na
Rys. VII-l. Na sklonowanym wyswietlaczu sitownika powielane sg
teksty pojawiajgce sie na wyswietlaczu rzeczywistym. Przyciski
'4', '20', 'P', 'O, '+, 'SO, 'SZ', 'M/Z' stuzg do wyboru réznych
funkcji co szczegotowo opisano w rozdziale 8 i 9. Zmiana trybu
pracy sterowania ZDALNE - LOKALNE mozliwa jest po podaniu
hasta 1314.

Po wybraniu pozycji ,Nastawy” pokazuje sie ekran jak na Rys.
VII-J. Aplikacja odczytuje wszystkie aktualne nastawy sitownika.
To, ze nastawy sg zsynchronizowane z sitownikiem pokazuje
wyblakta ikonka synchronizacji. W zaktadce ,Podstawowe”
wyswietlane sg nastawy podstawowe, edytowane w opcji
programator po wprowadzeniu hasta ,1313". W zakiadce
Zaawansowane” wyswietlane sg nastawy zaawansowane,
edytowane w opcji programator po wprowadzeniu hasta ,,1414”.
Zmiany nastaw liczbowych dokonuje sie suwakiem. Nastawy
wyboru zaznacza sie wybierajgc odpowiednie pole.

Zmiana nastawy na ekranie aplikacji nie  odnosi
natychmiastowego skutku. Zmienione nastawy trzeba wysta¢ do
sitownika. O tym, ktéra nastawa =zostata zmodyfikowana
informuje ikona synchronizacji zmieniajgc kolor na intensywny
niebieski.

Zmienione nastawy mozna wysta¢ (zapisa¢) w sitowniku,
dotykajgc niebieskiej ikony synchronizacji. Mozliwe jest to
zaréwno dla pojedynczej nastawy jak i dla catej grupy nastaw,
podstawowych lub zaawansowanych.

30

www.zpua.com.pl



INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

7. Aplikacja XIDrive

yansowane Podglad/Kopia

ZAPISZ ZAPISZ
PODSTAWOWE ZAAWANSOWANE

3XI Nr 7344-17-Podstawowe-2017-11-03 11:16:50

3XI Nr 7344-17-Zaawansowane-2017-11-03
11:16:54

Rys. VII-K

7.6. Rejestrator

$ .4 35%R12:10

£ 0.0% :

i at od: G ata d:
2017-11-13 12:01 2017-11-13 12:08

3XINr7344/17

Inne sitowniki

3XI Nr 7344 -20171113-1201 - 20171113-1209

3XI Nr 7344 -20171103-1134 -20171103-1145

3XI Nr 2834 -20171103-1105- 201711031137

Pobrano zdarzenia

Rys. VII-L

Przed synchronizacjg pojawia sie zapytanie o hasto.
Odpowiednio 1313 dla nastaw podstawowych i 1414 dla
zaawansowanych.

Nastawy mozna zapisa¢ w pliku. Stuzy do tego trzecia zaktadka
w menu ,Nastawy”. Dostepna jest po przesunieciu ekranu z
nastawami w lewo i wyglagda jak na Rys. VII-K. Po zapisie
nastaw pojawia sie plik z nr fabrycznym sitownika i aktualng datg
utworzenia pliku. Nastawy z pliku mozna odczyta¢ do zaktadek
,Podstawowe” i ,Zaawansowane”. Po odczycie z plikbw nie sg
one zwykle zsynchronizowane z sitownikiem, co pokazuje
intensywny kolor ikony synchronizacji.

Istnieje oczywiscie mozliwos¢ ich wystania do sitownika, po
nacisnieciu ikony synchronizaciji.

Powstate pliki mozna kasowaé dotykajac dtuzej pola z wybranym
plikiem. Pojawi sie zapytanie o skasowanie pliku.

Funkcjonalno$¢ ,Rejestrator” pozwala na analize pracy
sitownika. Sitownik 4XI Ex z aplikacjg XIDrive wyposazony jest
W zegar czasu rzeczywistego oraz karte pamieci micro SD.
Podczas pracy sitownika parametry takie jak potozenie sitownika,
sygnat zadany, obcigzenie sitownika, temperatura sg
rejestrowane 5 razy na sekunde. Rejestrowane sg takze wartosci
sygnatéw dwustanowych takich jak gotowosé¢ elektryczna, tryb
pracy zdalny/lokalny, wytgczniki krancowe i przecigzeniowe.
Wszystkie te zdarzenia cyklicznie zapisywane sg na karcie micro
SD. Oprécz tego na karcie micro SD zapisywane sg zdarzenia
asynchroniczne takie jak: wtgczenie, wylgczenie sitownika,
zgtoszenie przez ukfad autodiagnostyki sitownika btedu czy
zmiana nastaw. Wszystkie zapisy posiadajg znacznik czasu
zdarzenia. Przy pomocy urzgdzenia pracujgcego w systemie
Android wyposazonego w modut bluetooth, mozna wybracé
interesujgcy nas okres pracy sitownika i odczytac zarejestrowane
dane.
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7.6.1.

7.6.2.

Ustalenie zakresu pobieranych danych

Po wybraniu z menu opcji ,Rejestrator” pokazuje sie ekran jak na Rys. VII-L. Na poczatku
nalezy ustali¢ interesujgcy nas przedziatu czasu. Stuzg do tego pola ,Data od” i ,Data do”.
Po wybraniu jednego z pdl pokazuje sie ekran jak na Rys. VII-M. Pozwala on wybra¢ date
poczatku lub konca pobieranych danych. Wybranie daty przenosi nas do ekranu jak na
Rys. VII-N. Ekran ten stuzy do wyboru doktadnego czasu pobieranych danych. Ekrany
wyboru daty i czasu mogg sie rozni¢ w zaleznosci od wersji systemu Android. Czas
pobierania danych silnie zalezy od tego co dziato sie z sitownikiem w interesujgcym nas
okresie, poniewaz rejestrowane sg tylko zmiany stanu sitownika. Przecietnie jednak
szybkos¢ pobierania danych mozna okresli¢ na 15-20s na jedng godzine pracy sitownika.
Jezeli daty poczatku i konca czasu, za ktory bedg pobierane dane zostat ustalony, mozna
uruchomié¢ pobieranie, wybierajgc pole ,Pobierz”. Pojawi sie ekran Rys. VII-O, na ktérym
zostanie oszacowany czas pobierania danych, oraz na biezgco pokazany postep
pobierania. Po zakonczeniu pobierania danych, w dolnej czesci ekranu Rys. VII-L, pojawi
sie plik z numerem sitownika i okresem czasu za jaki zostaty pobrane dane. Powstate pliki
mozna kasowacé dotykajgc dituzej pola z wybranym plikiem. Pojawi sie zapytanie o
skasowanie pliku.

% . 35% B 12:09

Wybierz date

Wybierz date

Pobieranie zdarzen

Mozesz wygasi¢ telefon. Dane
bedg nadal przesytane.

Postep pobierania danych
zawsze jest widoczny na pasku

listopad 2017 S
powiadomieri

Przewidywany czas

: ) 12 sekund
ukoriczenia

—

Pakiety 20/52

ANULUJ POBIERANIE

Anuluj Dalej Wstecz Wybierz

Rys. VII-M Rys. VII-N Rys. VII-O

Prezentacja danych

Zaznaczajgc pole pliku z pobranymi danymi z Rys. VII-L i przekrecajgc ekran do pozyciji
poziomej, mozemy obejrze¢ na wykresie czasu zarejestrowane dane jak na Rys. VII-P. Po
wigczeniu menu kontekstowego z prawego gornego rogu ekranu, mozna wigczy¢ lub
wytgczy¢ interesujgcy nas wykres. Na samym dole wykresu pojawiajg sie kropki
odpowiadajgce zdarzeniom asynchronicznym. Dotkniecie ktérejkolwiek z nich, powoduje
wyswietlenie odpowiadajgce opisowi tego zdarzenia. Wykres mozna rozciggaé¢ w
poziomie i pionie, oraz przewijac. W najwiekszym powiekszeniu pojawiajg sie konkretne
wartosci zarejestrowanych danych.
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34% & 12:11

11:34:01-03/11/2017 - 11:44:17-03/11

&

Zdalny
O A T i Siownika

71103-11340120 20171103-1140012@

Temperatura Sitownika B BGE Sygnat zadany Polozenie zaworu Temperatura Silnika

Rys. VII-P

7.6.3. Synchronizacja czasu

Menu kontekstowe z prawego
goérnego rogu jak na Rys. VII-L
pozwala ustawi¢ zegar czasu

rzeczywistego sitownika,

niezbedny do prawidtowej

Czy chcesz zsynchronizowaé Czy chcesz zsynchronizowaé czasowo  rejestracji  danych.
czas? czas? Wybdér  pola ,Synchronizacja
i AR czasu”, uruchamia komunikat J?k
R e iy T na Rys. VII-Q. Podany na nim

Czas sitownika [ 2017/11/13 e T jest czas urzadzenia ktorym sie
Oy Shvaecs Rontyrmos? postugujemy i sitownika. Jezeli

2017-11-1312:09:18 zachodzi potrzeba synchronizacji

czasow nalezy wybrak OK. Jezel
czas sitownika jest wczesniejszy
niz czas  systemowy, po
synchronizacji, w zapisach
rejestratora sitownika pojawi sie
przerwa. Jezeli czas sitownika
Rys. VII-Q Rys. VII-R jest pbzniejszy, pojawi sie
komunikat jak na Rys. VII-R.

Anuluj OK Anuluj OK

Zarejestrowane dane z okresu pokrywajgcych sie czasdw zostang w sitowniku nadpisane,
0 czym ostrzega komunikat. Po zsynchronizowaniu nalezy na komunikacie z Rys. VII-Q
wybrac¢ ,Anuluj”’ aby wréci¢ do ekranu rejestratora.
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(Podglqd parametréw ) Konfiguracja

Procedura konfiguracji sitownika

Opis dotyczy oprogramowania sterownika wersji 2.04 lub nowszej (wersje
oprogramowania mozna sprawdzi¢ w podgladzie parametrow — punkt 9). Producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzania dodatkowych funkcji niezmieniajgcych
W znaczgcym stopniu opisanego sposobu dziatania.

| Ekran gtéwny |
|

I

|

[Ekran podgladu T} Z™]  Ekran wykresu | Wybor jezyka dialogu |

potozenie - moment skasowanie

konfiguruj / kasuj btad

| Podanie hasta |

| Ekran po'dgladu 'n'|

* Uwaga:

Zasterowanie ze stacyjki lub
aplikacji XIDrive podczas
procedury autostrojenia
powoduje jej przerwanie

i powrot do pytania o jej | Ustawienie reczne przetwornika pofozenia
poNoOWNe rozpoczecie.

HAStO: 1313 HASLO: 1414 HAStO: 1515 (l) HASLO: 1616 (I)

C Konfiguracja parametréw pracy ) CUstawienia dodatkowe)
I

Ustawienie uktadu przeciazeniowego | —{ Martwa strefa |
[

Zdefiniowanie kierunku otwierania | '—{ Fieldbus |
[

Wybdr trybu sterowania zdalnego | —! Blokady momentu |
[

Wybdr sposobu ograniczenia w kierunku "O" | ~—{ Regulator Pl |
[

Wybor sposobu ograniczenia w kierunku "Z" | —{ Ekran regulatora P! |
[

Ustawienia sygnatéw dodatkowych | -—{ Ustawienia stacyjki |
I

Ustawienie strefy nieczutosci | '—{ Nacigg sprezyny |
|

Kasowanie licznika cykli uzytkownika | — SNB - dodat. we/wy |

NIE (Kasowanie b{edéw)
Autostrojenie ?
| Kasowanie listy btedéw |

Ustawienie automatyczne |* Zmiana hasta

Strojenie
reczne ?

| Podanie obecnego hasta |

| Podanie nowego hasta |

| Zakoniczenie konfiguracji I—i

| Ekrangiowny |

Rys. VIlI-A: Konfiguracja sitownika
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L

Przed rozpoczeciem konfiguracji nalezy upewni¢ sie, ze:

¢ sitownik liniowy jest prawidtowo dobrany do zaworu, czyli: skok zaworu miesci sie
w zakresie skoku znamionowego sitownika, zawor wytrzyma site znamionowg
sitownika przytozong do wrzeciona, a sitownik jest prawidtowo zamocowany na
zaworze;

¢ sitownik wahliwy ma ustawione i zablokowane (dokrecone) zderzaki tak, aby nie byto
mozliwe przekroczenie zakresu ruchu urzgdzenia nastawczego i znamionowego
skoku sitownika, a korba jest prawidtowo potgczona z urzagdzeniem nastawczym;
zakres ruchu korby powinien miescic sie w zakresie skoku znamionowego sitownika;

¢ funkcje blokad i zabezpieczen oraz sterowan realizowane przez system automatyki,
pobierajgcy dane z sitownika (sygnalizatory i potozenie), sg zablokowane (nie bedg
miaty wptywu na prace sitownika podczas konfigurowania).

Niespetnienie tych warunkéw grozi uszkodzeniem urzadzenia nastawczego,

zakioceniami w uktadzie sterowania obiektu technologicznego oraz nieprawidtowym

wykonaniem automatycznego strojenia przez sitownik.

Rozpoczeta procedura konfigurowania musi zosta¢ poprawnie zakonczona. Przerwanie
procedury, np. poprzez zanik zasilania moze skutkowa¢ pozniejszg nieprawidtowg praca
sitownika. Po przerwanej konfiguracji nalezy jg ponownie przeprowadzi¢ do konca.

Rozpoczynajgc programowanie nalezy:

¢ zadbac¢, aby sitownik miat mozliwo$¢ ruchu w obydwu kierunkach.

¢ podac zasilanie zgodnie z wymaganiami elektrycznymi.

¢ uruchomic¢ aplikacje XIDrive na urzgdzeniu z systemem Android, jesli bedzie
wykorzystywana do konfiguracji; potgczyc sie z sitownikiem za pomocg kanatu
bluetooth i ewentualnie NFC wg opisu w pkt 7.1; wejs¢ w tryb programatora - pkt 7.4;

¢ przetgczy¢ sitownik w sterowanie lokalne (miejscowe).

Podczas ustawiania parametréw sitownika w gornej czesci wyswietlacza LCD jest stale
obecny napis ,--PROGRAMOWANIE--", a ekran jest pod$wietlony na biato. W tym czasie
przekaznik GE nie jest pobudzony, co oznacza brak Gotowosci Elektrycznej.

Wszystkie operacje konfiguracyjne wykonywane sg przyciskami na stacyjce sterowania
lokalnego lub w przypadku zamowienia sitownika z opcjg bluetooth takze z aplikacii
XlIDrive na smartfonie. W trakcie poruszania sie po procedurze konfiguracji zmieniajg sie
ekrany pokazywane na wyswietlaczu, a ich wyglad przedstawiajg kolejne rysunki w
niniejszej instrukcji. Obok kazdego widoku wys$wietlacza znajduje sie informacja, ktérych
przyciskow uzy¢ w danym kroku procedury: w lewej kolumnie blizej ekranow/rysunkow
wyszczegolniono przyciski w aplikacji XIDrive, natomiast w prawej kolumnie — przyciski na
stacyjce.

W celu rozpoczecia konfiguracji nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
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przycisk w i przycisk na  Wej$cie w tryb konfiguracji

= XlIDrive stacyjce: sitownika:
-—-PROGRAMOWANIE-- ‘O’ ‘STOP’ <« wcisngc i przytrzymac przycisk
—->POL ENG  GER 5 do momentu pojawienia sie
Poda] hasto dostepu ekranu dostepu, jak na rysunku
0-—-— obok.
7 £ - Bh® \
%m;‘?f,, a0 (F)’o fw. —PP» ’ Podanie hasta dostepu:
\ | 4 . ‘OTWORZ’ <« naciskac przycisk — powoduje to
E zmiane wartosci poszczegoélnych
Rys. VIII-B: Ekran dostepu do cyfr hasta;
konfiguraciji ‘P | ‘ZDAL. < nacisnaé przycisk, aby
. LOK. potwierdzié¢ ustawiong cyfre

8.1.

8.1.1.

i przejsc do kolejnej;
potwierdzenie ostatniej cyfry
poprawnego hasta powoduje
przejscie do nastepnego etapu
: konfiguraciji.
Mozliwy jest rowniez wybor jezyka komunikatow:
<« naciskac klawisz ‘O’ w programatorze aplikacji XIDrive lub ‘STOP’ na stacyjce —
powoduje to przechodzenie do kolejnej wersji jezykowej widocznej na ekranie
w postaci skrotu, aktualnie wybrany jezyk zaznaczony jest strzatkg ,, —> .

Hasto zabezpiecza konfiguracje sitownika przed przypadkowg zmiang, oraz dostepem
0s6b niepowotanych. Po wejsciu w tryb konfiguracji sterownik oczekuje na podanie
pierwszej cyfry z czterocyfrowego hasta. Jezeli zostanie podane btedne hasto, nie jest
mozliwe dokonanie zadnych zmian w parametrach pracy sitownika i sterownik powraca do
ustalonego wczesniej trybu pracy.

Cztery hasta dostepu zabezpieczajg odrebne ustawienia konfiguracyjne:
¢ Hasto 1313: dostep do programowania parametréw pracy.
¢ Hasto 1414: dostep do ustawien dodatkowych.
¢ Hasto 1515: umozliwia kasowanie rejestru btedow.
¢ Hasto 1616: umozliwia zmiane hasta dostepu do programowania parametrow pracy.

Konfiguracja parametréw pracy sitownika

Wybranie hasta 1313 rozpoczyna procedure, podczas ktorej ustawione zostang
niezbedne parametry konieczne do podstawowej pracy sitownika.

Ustawienie ukiadu przecigzeniowego

Ustawienie ukfadu przecigzeniowego polega na wprowadzeniu wartosci z przedziatu
50+100% momentu znamionowego (sity), dla kierunku otwierania izamykania
(niezaleznie), przy ktérych nastgpi zadziatanie ukfadu przecigzeniowego, powodujgce
zatrzymanie ruchu sitownika.
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Nastawienie wartosci momentow jest pierwszg czynnoscig konfiguracyjng. W toku dalszej
konfiguracji sitownik bedzie dziatat pod kontrolg nastawionego uktadu momentowego.
Zaleca sie poczgtkowe ustawienie momentéw na 50%. Po zakonczonej konfiguraciji
mozna skorygowac¢ nastawione momenty.

przycisk w :  przycisk na

XlIDrive :  stacyjce: Ustawienie:
-—PROGRAMOWANIE-- 4 ‘OTWORZ’ <« naciskaé przycisk az parametr
Podaj moment zadany FO (kierunek otwierania)
Kierunek otwierania szkazany strz’a"fkq <_ osiagnie
FO = 50% <- 5 zgdang wartos¢, zmiana ze
Kierunek zamykania | skokiem co 5% wokoto zakresu
A A . R ‘P’ | ‘ZDAL.J < przycisngé przycisk dla
Inc.="+% Potw.-"P LOK. potwierdzenia ustawione;
A | wartosci FO i przej$cie do
Rys. VIII-C: Nastawy momentu kolejnej pozycji na ekranie;

strzatka ,<-" wskaze wartos¢ FZ
(kierunek zamykania)

+ ‘OTWORZ’ <« naciska¢ przycisk aby ustawié
: wartos¢ FC, zmiana wartosci jak
: wyzej;

‘P’ ‘ZDAL.] < przycisngc¢ przycisk dla
. LOK. potwierdzenia ustawionej

wartosci FC, nastepuje przejscie
do kolejnego kroku procedury.

8.1.2. Zdefiniowanie kierunku otwierania sitownika

Na wyswietlaczu pojawia sie ekran.
przycisk w . przycisk na

- XlIDrive stacyjce: Postepowanie:
——PROGRAMOWANIE-- ‘SO’ ‘OTWORZ’ <« Za pomocg przycisku krotko
Wybranie kier. ruchu zasterowac sitownikiem
Zasteruj otw. ”S0” ! Sprawd.zi(:, c.zyjego ruch
Iwy = 5,41 mA | powoduje otwieranie elementu
Kierunek ruchu: | wykonawczego.
prawidt. wybierz- :: P :: Po zatrzymaniu napedu:
SHwretny wybrisrz="g ‘P> | ‘ZDAL.J < nacisna¢ przycisk jezeli ruch jest
: LOK.’ zgodny z otwieraniem,
Rys. VIII-D: Okreslenie
kierunku ruchu ‘O’ 1 ‘STOP’ < nacisng¢ przycisk jezeli ruch jest
’ odwrotny.

Wocisniecie 'P' [ZDAL./LOK.] lub 'O
[[STOP’] powoduje przejscie do
kolejnego kroku procedury.
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8.1.3. Wybér trybu sterowania zdalnego
¥ przycisk w :  przycisk na
——PROGRAMOWANTE-- XlDrive i stacyjee:  zmjana sygnafu sterujgcego:
Sygnal sterujacy ‘O’ | ‘STOP’ <« naciska¢ przycisk — powoduje to

Tryb analogowy —>rA§
Tryb tréjstawny (rt

przechodzenie do kolejnej opciji
na ekranie, aktualnie wybrany
tryb sterowania zaznaczony jest

" i strzatkg ,, —>7;
Zmien-"0” Potw.-"P” P | ZDALJ/ < przycisnac przycisk dia
i /) . LOK. potwierdzenia wybranego trybu
Rys. VIII-E: Wybér sterowania i przejécie do kolejnego kroku
' procedury.

8.1.4.

Dostepnych moze by¢ pie¢ trybdw pracy:

nadgzanie za sygnatem analogowym - (rA),
sterowanie sygnatem trojstawnym (rt),

sterowanie transmisjg Modbus (rb ) - (opcja),
sterowanie transmisjg Profibus DP (PB) - (opcja),
wbudowany regulator PI (rr) - (opcja),

* & & o o

Wyboér sposobu ograniczenia ruchu sitownika

Program sterownika umozliwia ustawienie sposobu ograniczenia ruchu sitownika tzn., czy
w danym Kierunku zatrzymanie nastgpi po zadziataniu ograniczenia drogowego, czy
momentowego. Drugie ograniczenie dziata wtedy jako zabezpieczenie, a jego zadziatanie
potraktowane zostanie jako wystgpienie sytuacji awaryjne;.

W zakresie sygnatu potozenia 4,60-19,40mA kontrola momentu dziata zawsze jako
zabezpieczenie i powoduje dezaktywacje przekaznika GE tzn. sygnalizacje braku
gotowosci elektrycznej sitownika.

Sposob wytgczania sitownika — ogranicznikiem drogi czy momentu — wynika z konstrukcji
armatury i powinien by¢ okreslony przez jej producenta.

Sposdb ograniczenia ruchu mozna konfigurowa¢ niezaleznie w obu kierunkach.
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8.1.4.1. Wybér sposobu ograniczenia ruchu sitownika w kierunku OTWIERANIE

przycisk w . przycisk na

.
~-PROGRAMOWANI E-~ Xibrive i stacyjee:  Postgpowanie:
Ogra na%&%g‘éir\l;gchu ‘O’ 1 ‘STOP’ <« naciskac przycisk — powoduje to
na - ' . L ..
Momentem/sita -> (OF | przechod.zenle do k.oIeJneJ opcji
Potozeniem OP ! na ekranie, aktualnie wybrana
Pot. lub moment. (0S opcja zaznaczona jest strzatkg
. ’ : -> -
Zmien-”0” Potw.-”P” : § X
) ‘P’ i ‘ZDAL.] < przycisngc¢ przycisk dla
‘ . LOK. potwierdzenia wybranego
Rys. VIII-F: Ograniczenie parametru i przejscie do
ruchu w kier. OTWIERANIE 5 kolejnego kroku procedury.

Dostepne sg trzy sposoby ograniczenia ruchu :

¢ ograniczenie otwierania momentem/sitg (OF),

¢ ograniczenie otwierania potozeniem — sygnat 20mA (OP),

¢ ograniczenie otwierania potozeniem lub momentem/sitg (OS).

W trybie ograniczenia otwierania momentem (OF), w czasie pracy, sitownik zatrzyma sie
po osiggnieciu zadanego momentu (sity), co zostanie potwierdzone pobudzeniem
przekaznika MO. Jezeli zatrzymanie wystgpi w zakresie sygnatu potozenia 19,40-
19,99mA, nie nastgpi utrata gotowosci elektrycznej sitownika GE. Mimo braku osiggniecia
przez sygnat potozenia wartosci 20,00mA, pobudzony zostanie przekaznik KO. Funkcja
wytgczenia ruchu sitownika w potozeniu krancowym OTWARTE (20mA) dziata jako
zabezpieczenie, tzn. sygnat potozenia wartosci powyzej 19,99mA powoduje: zatrzymanie
sitownika, pojawienie sie na wyswietlaczu komunikatu o awarii ibrak sygnatu GE.
Przekaznik KO pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (OP) zatrzymanie sitownika nastgpi po
osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci 20mA (potozenie krancowe OTWARTE), przy
czym zostanie pobudzony przekaznik KO. Kontrola momentu (sity) dziata jako
zabezpieczenie iw kazdej chwili po przekroczeniu ustawionej wartosci zatrzymuje
sitownik, pobudza przekaznik MO, neguje sygnat GE i wyswietla komunikat awarii.

W trybie (OS) pierwsze ze zdarzeh: moment lub potozenie, powoduje zatrzymanie
sitownika i pobudza przekaznik KO. Przekaznik MO jest pobudzany przekroczeniem
momentu na otwieranie. W potozeniu OTWARTE sitownik pozostaje w gotowosci
elektrycznej.
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8.1.4.2. Wybér sposobu ograniczenia ruchu sitownika w kierunku ZAMYKANIE

przycisk w :  przycisk na

\ . 1 . . )
——PROGRAMOWANTIE-- XlIDrive stacyjce: Postepowanie:
Ograniczenie ruchu ‘O’ . ‘STOP’ <« naciskac przycisk — powoduje to
Moggniémj§¢¥gEi> - przechod.zenie do k.olejnej opcji
Potozeniem cpP) | 5 na ekranie, aktualnie wybrana
Pot. lub moment. (CS ' opcja zaznaczona jest strzatkg
: - ”,
T 2_9N"» _Yp» , ” ’
AMIEn~"0" Fotw.~"p P | ZDALJ < przycisnaé przycisk dia
. LOK. potwierdzenia wybranego
Rys. VIII-G: Ograniczenie parametru i przejscie do
ruchu w kier. ZAMYKANIE kolejnego kroku procedury.

8.1.5.

Dostepne sg analogicznie jak przy otwieraniu trzy tryby ograniczenia ruchu :
¢ ograniczenie zamykania momentem/sitg (CF),

¢ ograniczenie zamykania potozeniem — sygnat 4mA (CP),

¢ ograniczenie zamykania potozeniem lub momentem/sitg (CS).

W trybie ograniczenia ruchu momentem (CF), sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu
zadanego momentu, co zostanie potwierdzone pobudzeniem przekaznika MZ. Jezeli
zatrzymanie wystgpi w zakresie 4,01-4,60mA sygnatu potozenia, nie nastgpi utrata
gotowosci elektrycznej sitownika GE. Mimo braku osiggniecia przez sygnat potozenia
wartosci 4,00mA zostanie pobudzony przekaznik KZ. Funkcja wylgczenia w potozeniu
krahcowym ZAMKNIETE (4,00mA) dziata jako zabezpieczenie, tzn. sygnat potozenia
wartosci ponizej 4,01lmA powoduje: zatrzymanie sitownika, pojawienie sie na
wyswietlaczu komunikatu o awarii i brak sygnatu GE. Przekaznika KZ pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (CP), zatrzymanie sitownika nastgpi po
osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci 4,00mA, przy czym zostanie pobudzony
przekaznik KZ. Kontrola momentu (sity) dziata jako zabezpieczenie i w kazdej chwili po
przekroczeniu ustawionej wartosci zatrzymuje sitownik, pobudza przekaznik MZ, neguje
sygnat GE i wyswietla komunikat awarii.

W trzecim przypadku (CS) pierwsze ze zdarzen: moment/sita lub potozenie, powoduje
zatrzymanie sitownika i pobudza przekaznik KZ. Przekaznik MZ jest pobudzany
przekroczeniem momentu na zamykanie. W potozeniu ZAMKNIETE sitownik pozostaje
w gotowosci elektryczne;.

Dodatkowe sygnaty wejsciowe / wyjSciowe

W tym miejscu procedury uzytkownik ma dostep do ustawien sygnatéw dodatkowych,
o ile sitownik zostat wyposazony w jeden z pakietow takich sygnatow (tabela kodowania
w punkcie 16). Szczegolowe informacje na ten temat zawarte sg w zatgczniku
dostarczanym wraz z sitownikiem, w zaleznosci od wybranego zestawu sygnatow.

Jezeli sitownik zostat wykonany bez opcji sygnatow dodatkowych wowczas ten krok
procedury jest pomijany i konfiguracja przechodzi do kolejnego etapu.
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8.1.6.

Ustawienie strefy nieczutosci

Dotyczy ustawionego analogowego trybu sterowania.

Jezeli przy wyborze sygnatu sterujgcego ustawiono tryb tréjstawny, krok ten jest
automatycznie pomijany.

Nieczuto$¢ sterowania analogowego moze by¢ zmieniona w przedziale od 0,6% do 5,0%
z krokiem 0,1%. Zalecana wielkos¢ nastawy nieczutosci zalezy od widma sygnatu
sterujgcego, a w szczegolnosci widma zaktocen. Zbyt mata nastawa moze spowodowac
przegrzanie silnika przez czeste zatgczanie i zablokowanie sitownika. Warto$¢ zbyt duza
pogorszy wskaznik jakosci regulacji. W praktyce do regulacji proceséw cieplnych
w wiekszosci przypadkéw odpowiednia jest nastawa 1,5%.

SY§g.

--PROGRAMOWANIE-- | 3
Nieczutosé toru “+ . ‘OTWORZ’ <« naciskac¢ przycisk — warto$¢

Nieczutosé= 1,4%

T ) _»p»
Zmien-"+” Potw.-"P ‘P | ‘ZDAL.] <

0 przycisk w przycisk na
XIDrive 5 stacyjce: Postepowanie:

analogowego 5 parametru bedzie sie zwiekszata
' 0 0,1%, dtuzsze przytrzymanie
przycisku spowoduje cykliczne
zwiekszanie sie tej wartosci;
przycisng¢ przycisk dla

Rys. VIlI-H: Strefa nieczutosci

8.1.7.

. . LOK. potwierdzenia ustawionej
: wartosci i przejscie do kolejnego
kroku procedury.

Automatycznie ze zmiang nieczutosci nastepuje odpowiednia zmiana histerezy ukfadu.
Dzieki takiemu rozwigzaniu sitownik zachowuje odpowiednig tolerancje zaroéwno przy
nawrotach sygnatu sterujgcego, jak i przy zmianach sygnatu w tym samym kierunku.

Aso

|
|
|
! - S0 — sterowanie w kerunku OTWIERANIE
Jst-Jzw 57 — sterowanie w kerunku ZAMYKANIE
Jst — prad sterujgey 4-20 mA,
Jzw — prad awrotny 4-20 mA,
N — nieczufosc,
H- histereza

H
-

! N Y

Rys. VIII-I: Histereza i strefa nieczutosci

Liczniki cykli

Sitownik posiada dwa liczniki cykli. Mozliwe jest skasowanie licznika cykli uzytkownika.
Nie ma mozliwosci zerowania licznika zycia sitownika. Za cykl uwaza sie liczbe rozruchéw
silnika.
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J) przycisk w przycisk na  Kasowanie licznika cykli
——PROGRAMOWANIE-- XlIDrive stacyjce: uzytkownika:
Licznik cykli ‘O’ . ‘STOP’ <« nacisng¢ i przytrzymac przycisk —

; ; ; ; nastgpi wyzerowanie licznika
Licznik uzytkownika: apt Wy

12345 cykld uzytkownika;
Licznik zycia: ‘P’ 1 ‘ZDAL.] < przycisngé przycisk — nastgpi
183457  cykli . LOK. przejscie do kolejnego kroku

Zeruj-"0" Potw.-"P” procedury.

Rys. VllI-J: Licznik cykli

8.1.8. Autostrojenie sitownika

Operacja autostrojenia sitownika polega na automatycznym ustawieniu dla sitownika
potozen ZAMKNIETE i OTWARTE.

i OTWARTE posiadajg mechaniczne ograniczniki ruchu i najazd na nie, nie spowoduje
uszkodzenia lub zakleszczenia. Przy braku pewnosci zaleca sie przeprowadzenie
ustawienia potozen krancowych recznie, zgodnie z opisem w dalszej czesci instrukciji.

@ Autostrojenie mozna wykonacé jezeli jesteSmy pewni, ze potozenia ZAMKNIETE

przycisk w przycisk na

XiDrive stacyjee:  Ominiecie autostrojenia:
( 1] ‘O’ | ‘STOP’ < przycisna¢ przycisk — rezygnacja
--PROGRAMOWANIE-- ! z autostrojenia i przejscie do
ustawiania recznego potozen
-AUTOSTROJENIE- § krancowych;
Opusé - ”0” - o Wfacz?nie :a.utostrojenia:’ .
Potw. - ”P”(lsek.) P 5 ZDAL.] < nacisngc i przytrzymac przycisk
) LOK' przez min. 1 sek. — uruchomienie
. autostrojenia, co jest
Rys. VIII-K: Autostrojenie sygnalizowane komunikatem

LAUTOSTROJENIE W RUCHU”;
po wykonaniu autostrojenia
nastepuje przejscie do kroku
,Zakonczenie konfiguracji”.

Sposbéb ustawienia sygnatu zwrotnego potozenia 4-20mA w autostrojeniu zalezy od
sposobu ograniczenia ruchu sitownika (na potozenie lub na moment).

Ograniczenie na potozenie:

W procedurze autostrojenia sitownik wykonuje ruch w kierunku otwierania do chwili
osiggniecia ustawionego momentu/sity otwarcia. Nastepnie jest cofany krotkim impulsem
sterujgcym, sterownik okresla jego potozenie jako OTWARTE (20mA). Nastepuje
zamykanie. Po osiagnieciu zadanego momentu/sity zamkniecia, sitownik jest cofany
krotkim impulsem i sterownik ustawia potozenie ZAMKNIETE (4mA). Nastepnie sitownik
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wykonuje ruch w kierunku otwierania do osiggniecia potowy zakresu sygnatu potozenia fij.
12,00mA i zatrzymuije sie. Jest to koniec autostrojenia.

Ograniczenie na moment:

Sitownik jest otwierany do przekroczenia ustawionego momentu OTWORZ. W miejscu
zatrzymania jest ustawiona wartos¢ 19,7mA sygnatu potozenia. Nastepuje zamykanie
i w miejscu przekroczenia momentu zamkniecia zostaje ustawiona wartos¢ 4,30mA
sygnatu potozenia.

Podczas autostrojenia _mozliwe jest w dowolnym momencie awaryjne zatrzymanie
sitownika przez nacisniecie dowolnego przycisku programatora w_aplikacji XlIDrive lub
‘STOP’ na stacyjce. Program przechodzi wtedy ponownie do zapytania o autostrojenie.
Jezeli przerwanie autostrojenia nastgpito po osiggnieciu zadanego momentu, a tym
samym wprowadzeniu zmian w konfiguracji, to nastawa pierwotnych potozen krancowych
jest tracona i sitownik nalezy zestroi¢ recznie lub powtérzy¢ autostrojenie.

¢ wystgpi zbyt duzy opdr urzadzenia nastawczego pomiedzy potozeniami skrajnymi,

¢ sitownik jest zle dobrany do urzgdzenia nastawczego,

¢ zderzaki w sitowniku wahliwym zostaty przesuniete poza zakres ruchu urzgdzenia
nastawczego lub zle zamocowane,

¢ nastgpito zakleszczenie liniowego lub wahliwego w skrajnym potozeniu (mozliwe,
jezeli zastosowano moduty innych producentéw).

@ Autostrojenie nie zostanie wykonane prawidtowo jezeli:

8.1.9. Ustawienie reczne przetwornika potozenia

Jezeli uzytkownik zrezygnuje z opcji autostrojenia program przechodzi do procedury
ustawienia recznego przetwornika potozenia. Sitownik musi mie¢ okreslone potozenia
ZAMKNIETE i OTWARTE. Do tego moze by¢ konieczne sprowadzenie urzgdzenia
wykonawczego do potozen krancowych. Przestawienie sitownika moze odbywac sie za
pomocg kotka recznego lub elektrycznie przez sterowanie przyciskami na stacyjce, albo z
aplikacji XIDrive.

Ustawianie zamkniecia i otwarcia jest catkowicie niezalezne. Mozna wiec wprowadzac
korekty jednej z nastaw (np. zamkniecia sitownika) bez potrzeby przesterowania go
w obydwa potozenia krancowe.

Sposdb ustawiania potozen krancowych jest nieco inny w przypadku ograniczenia ruchu
potozeniem, a inny przy ograniczeniu ruchu momentem. Postepowanie w obu
przypadkach zostato opisane oddzielnie.

Jezeli urzadzenie nastawcze ma sie zamyka¢ z nastawionym momentem, a otwiera¢ na
potozenie krancowe, nalezy poczatek zakresu ustawi¢ zgodnie z opisem ustawiania na
moment, a koniec - zgodnie z ustawianiem na potozenie krancowe.

Przetwornik posiada zabezpieczenie przed mozliwoscig ustawienia zakresu pomiarowego
ponizej 2% zakresu znamionowego przetwornika. Przy probie ustawienia takiego zakresu,
siftownik zareaguje podaniem odpowiedniego komunikatu btedu, a Zgdany =zakres
pomiarowy nie zostanie wpisany.

Podczas ustawiania przetwornika potozenia na wyswietlaczu pokazywany jest aktualny
pomiar potozenia w [mA] i w [%], jak na rysunku ponize;.
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Rys. VIlI-L: Ustawianie reczne

8.1.9.1.

przycisk w | przycisk na
XIDrive .  stacyjce: Postepowanie:
<« ustawi¢ potozenie ZAMKNIETE —
—-—PROGRAMOWANIE-- nalezy postepowac wedtug opisu
Strojenie reczne: w pkt 8.1.9.1 ,Ustawienie reczne
Ustaw 4mA - »4% potozenia ZAMKNIETE”;
Ustaw 20mA - 20" < ustawi¢ potozenie OTWARTE —
Twy=18,30mA( 89,3%) nalezy postepowac¢ wedtug opisu
Zam. ‘”S%” " Otw.-"S0” w pkt 8.1.9.2 ,Ustawianie reczne
Potw.= "P”(1sek.) polozenia OTWARTE”;
‘P ‘ZDAL.] < przycisng€ i przytrzymac przycisk
LOK. przez min. 1 sek. — sitownik

przyjmuje ustawione potozenia
krancowe i przechodzi do
ostatniego kroku procedury
.Zakonczenie konfiguracji”.

Uzycie przycisku ‘ZDAL./LOK. na stacyjce lub ‘P’ w programatorze aplikacji XlIDrive
oznacza zakonczenie recznego ustawiania zakresu pracy przetwornika potozenia. Jezeli
nie zmieniano nastaw potozen krancowych, zachowane zostang wczes$niejsze ustawienia.

Wszystkie dane wprowadzone do przetwornika sg zapamietywane w pamieci EEPROM
przechowywane az do nastepneqo programowania, niezaleznie od obecnos$ci napiecia
zasilania.

Ustawienie reczne potozenia ZAMKNIETE

Sposoéb ustawiania przy ograniczeniu ruchu potozeniem

Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘ZAMKNIJ’ na stacyjce albo ‘SZ’ w programatorze
aplikacji XIDrive) lub recznie w potozenie zamknigecia, jednakze tak, aby nie nastgpito
zadziatanie uktadu przecigzeniowego.
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przycisk w
. XlDrive
B
--PROGRAMOWANIE-- 4
Ustawienie 4mA
Ogran. ruchu pot.
Iwy= 4,00mA ‘20’
Korekcja 4mA - ”20”
Rez.~"0" Potw.-"P*
J
Rys. VIII-M: Ustawienie 0
zamkniecia na potozenie
Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’ p

oznacza, ze przytrzymujgc
wcisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’, a nastepnie
niezwtocznie obydwa puscic.

przycisk na
stacyjce:

‘STOP’+

. ZAMKNLY’

. ‘OTWORZ’

‘STOP’

‘ZDAL./
LOK.’

Postepowanie:

<

Nacisng¢ przycisk podczas
wyswietlania ekranu ustawien
recznych Rys. VIII-L — pojawi sie
ekran pokazany obok.

Naciskac przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
potozenia ,Iwy”, zwigkszajac ja
krokami o 0,05mA.

Nacisniecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
.Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzone;j
nastawy parametru i powrét do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Mozliwa do wybrania wartos¢ pradu sygnatu wyjsciowego miesci sie w zakresie od 4,00
do 4,50mA (z krokiem co 0,05mA). Domysing wartoscig jest 4,00mA.

Sposoéb ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem
Ustawic sitownik elektrycznie (przycisk ‘ZAMKNIJ' na stacyjce albo ‘SZ’ w programatorze
aplikacji XlDrive) lub recznie w potozenie zamkniecia tak, aby nastgpito zadziatanie

uktadu przecigzeniowego.

przycisk w
o XlDrive
--PROGRAMOWANIE-- ‘4
Ustawienie 4mA
Ogr. ruchu momentem
Iwy= 4,30mA
‘20!
Korekcja 4mA - ”20”
Rez.-"”0” Potw.-”P”
Rys. VIII-N: Ustawienie ‘o’
zamkniecia na moment
Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’ -

oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’, a nastepnie
niezwtocznie obydwa puscic

przycisk na
stacyjce:

‘STOP’+

‘ZAMKNIJ’

. ‘OTWORZ

‘STOP’

‘ZDAL./
LOK.

Postepowanie:

<

<

<

Nacisng¢ przycisk podczas
wyswietlania ekranu ustawien
recznych Rys. VIII-L — pojawi sie
ekran pokazany obok.

Naciskac przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
potozenia ,lwy”, zwiekszajac jg
krokami o 0,05mA.

Nacisniecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
,Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzone;j
nastawy parametru i powr6t do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Ze wzgledu na mozliwe przesuniecia punktu domkniecia np. wskutek temperatury lub
zuzycia mechanicznego, potozenie krancowe 4,00mA powinno zosta¢ przesuniete poza
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8.1.9.2.

zakres ruchu sitownika. W tym celu nalezy wciskaé kolejno przycisk ‘OTWORZ’ na
stacyjce sitownika lub ‘20’ w programatorze aplikacji XIDrive, co umozliwia wybér wartosci
z zakresu od 4,00 do 4,50mA (z krokiem co 0,05mA). Domysing wartoscig przy
autostrojeniu jest 4,30mA.

Nalezy ustawi¢ mozliwie najmniejszg wartos¢ pradu poczgtkowego, przy ktorym nastepuje
domykanie na moment, a nie wtgczy sie jeszcze zabezpieczenie krancowe. Wielkosc
korekty zalezy od sprezystosci catego uktadu kinematycznego urzadzenia nastawczego
i jego stabilnosci w roznych warunkach pracy. W praktyce wystarczy nastawia¢ wartos¢
4,15mA dla zawordéw liniowych i uktadéw dzwigniowych, ktérych ruch ograniczono
klockami oporowymi sitownika, oraz 4,30mA dla uktadéw dzwigniowych nieograniczanych
klockami.

Ustawianie reczne potozenia OTWARTE

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu potozeniem

Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘OTWORZ’ na stacyjce albo ‘SO’ w programatorze
aplikacji XlIDrive) lub recznie w potozenie otwarcia tak, aby nie nastgpito zadziatanie
uktadu przecigzeniowego.

przycisk w | przycisk na

XlIDrive stacyjce: Postepowanie:

--PROGRAMOWANIE-- 20° ‘STOP’+ <« Nacisngc¢ przycisk podczas
Ustawienie 20mA . ‘OTWORZ’ wys$wietlania ekranu ustawien
Ogr. ruchu polezen. recznych Rys. VIII-L — pojawi sie
Iwy= 20,00mA ) ekran pokazany obok.
" keia J0mA — P4n ‘4 ‘OTWORZ’ <« Naciskac¢ przycisk w razie
Rg;; A E;,S,, rFr:otw _—npn : potrzeby skorygowania wartosci

) potozenia ,Iwy”, zwiekszajac ja
' | krokami o 0,05mA.
Rys. VIII-O: Ustawienie ‘O’ ‘STOP’ < Nacisniecie przycisku powoduje
otwarcia na potozenie rezygnacje ze zmiany parametru

i powr6t do poprzedniego ekranu

Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
oznacza, ze przytrzymujgc
wcisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisng¢ ‘Przycisk2’, a nastepnie
niezwtocznie obydwa puscic

‘ZDAL./
LOK.’

,<Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powrét do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Prad wyjsciowego sygnatu potozenia mozna zmienia¢ w przedziale od 19,50 do 20,00mA
(z krokiem co 0,05mA). Domy$ing wartoscig jest 20,00mA.

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem
Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘OTWORZ’ na stacyjce albo ‘SO’ w programatorze
aplikacji XIDrive) lub recznie w potozenie otwarcia tak, aby nastgpito zadziatanie uktadu

przecigzeniowego.
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przycisk w :  przycisk na

- XlIDrive stacyjce: Postepowanie:
——PROGRAMOWANIE-- | 20 | ‘STOP’+ <« Nacisna¢ przycisk podczas
Ustawienie 20mA ‘OTWORZ’ wyswietlania ekranu ustawien
Ogr. ruchu momentem recznych Rys. VIII-L — pojawi sig
Iwy= 19,70mA 5 ] ekra.n po’kazany obok. _
‘4 1 ‘OTWORZ’ <« Naciskac przycisk w razie
Kore kcj a 20mA - 74”» potrzeby skorygowania wartosci
R&zy.—~70" Potw.~-*p¥ ' I "o o
: potozenia ,Iwy”, zwigkszajac ja
' / krokami o 0,05mA.

Rys. VIII-P: Ustawienie
otwarcia na moment

Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’ ‘p’ ‘ZDAL.] <
oznacza, ze przytrzymujgc | LOK.’
wcisniety ‘Przycisk1’ nalezy '

nacisngc¢ ‘Przycisk2’, a nastepnie

‘o’ . ‘STOP’ <« Nacisniecie przycisku powoduje
: rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
.Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzone;j
nastawy parametru i powrét do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

niezwtocznie obydwa puscic¢

8.1.10.

Wartos¢ pradu potozenia 20,00mA powinna zostaC przesunieta poza zakres ruchu
sitownika. Wociskajgc kolejno przycisk ‘OTWORZ’ na stacyjce sitownika lub ‘4’
w programatorze aplikacji XIDrive, zmniejszamy prgd w punkcie zadziatania ukfadu
momentowego krokami co 0,05mA. ,

W praktyce prawie zawsze ustawia sie otwieranie ograniczane potozeniem a nie uktadem
przecigzeniowym.

Zakonczenie konfiguraciji

Zakonczenie autostrojenia lub ustawiania recznego przetwornika potozenia powoduje
wyswietlenie ekranu:

przycisk w : przycisk na  Powtorzenie konfigurowania

--konfiguracja--

Powtorz konfig.- ”+”
Potwierdz - ”P”

XlIDrive stacyjce: parametréw pracy:
. \ ‘“+’ | ‘OTWORZ’ <« nacisngé przycisk — spowoduije to

-—-PROGRAMOWANIE-- ponowne uruchomienie

procedury konfiguracji, czyli
przejscie na jej poczatek do

-— ZAKONCZONA -- programowania uktadu

przecigzeniowego;

Zapisanie i zakonczenie:

‘P’ ‘ZDAL./ < nacisng¢ przycisk — spowoduje to

Rys. VIII-Q: Koniec LOK'’ zapis wszystkich ustawionych
konfiguraciji parametrow uzytkowych do

pamieci EEPROM i powrét do
gtbwnego ekranu sitownika
w trybie sterowania lokalnego.
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8.2. Ustawienia dodatkowe sitownika

Aby skonfigurowaé ustawienia dodatkowe sitownika nalezy przy wejsciu w konfiguracje
wybra¢ hasto 1414. Podczas wprowadzania hasta w pierwszym ekranie dostepu do
konfiguracji (Rys. VIII-B), warto$é kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem ‘OTWORZ’ na
stacyjce lub ‘+’ w programatorze aplikacji XIDrive. Wcisniecie ‘ZDAL./LOK." na stacyjce
lub ‘P’ w programatorze potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do kolejne;j.

-Ustaw. dodatkowe-

Ust. stacyjki

\ przycisk w przycisk na
XlIDrive stacyjce: Postepowanie:
' < Po wprowadzeniu hasta 1414

Martwa strefa ukazuije sie pierwszy z ekranéw
Fieldbus | iak ku obok
Blokady momentu i jak na rysunku obox.

Regu{atorPI ‘0’ 1 ‘STOP’ <« Naciskanie przycisku powoduje

Ekran reg. PI przechodzenie do kolejnej opciji

na ekranie. Przejscie wszystkich

opcji na pierwszym ekranie

) powoduje wyswietlenie drugiego

-Ustaw. dodatkowe- z ekrandw.

‘P’ . ‘ZDAL.] < Przyci$niecie przycisku powoduije

Naciag sprezyn . LOK. potwierdzenie wybranej opcji i

SNB- (dod. we/wy)

przejscie do jej konfiguraciji.

Powrot
Wybranie i potwierdzenie opcji
) ~Powrot” powoduje opuszczenie
! tego menu i powrét do gtdéwnego
Rys. VIII-R: Ustawienia E ekranu sitownika w trybie
dodatkowe sterowania lokalnego.

Dostepne opcje w widocznym menu to:

¢

Martwa strefa — wykluczanie przestrzeni na krancach zakresu, w ktérych sitownik nie
powinien sie znajdowac, opcja wazna tylko dla sterowania analogowego; szczegdlnie
wazne dla zamykania.

Fieldbus — ustawienia komunikaciji sieci przemystowej.

Blokady momentu — umozliwiajg zablokowanie ruchu sitownika w kierunku
zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego.

Regulator Pl — ustawienia parametréw regulatora PI.

Ekran reg. Pl — konfiguracja ekranu gtéwnego sitownika.

Ustawienia stacyjki — umozliwiajg wtgczenie lub wytgczenie podtrzymania funkcji
przyciskow.

Naciag sprezyny — umozliwia korekcje napiecia sprezyny w uktadzie przetwornika
potozenia.

SNB-(dod.we/wy) — umozliwia skonfigurowanie dodatkowych sygnatéw: wyjscie
analogowe + wejscie analogowe + wejscie dwustanowe, o ile sitownik zostat
zamowiony z takg opcja.

Niektore z tych opcji moga nie by¢ dostepne, co oznacza, ze nie zostaty zamowione.
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przeprowadzone, a w trakcie podstawowej konfiguracji nie jest mozliwe wybranie
odpowiedniego zrodfa sterowania zdalnego, to znaczy, ze sitownik nie zostat
wyposazony w odpowiednie opcje podczas zamdwienia. Mozliwe jest na zyczenie klienta
wprowadzenie zmian i odpowiednie doposazenie sitownika. W tym celu nalezy
skontaktowac sie z producentem.

@ Jezeli ustawienie parametréw Fieldbus, albo opcji zwigzanych z regulatorem Pl zostato

8.2.1. Konfiguracja martwej strefy

Konfiguracja strefy martwej polega na okres$leniu pewnych wartosci analogowego sygnatu
sterujgcego (zadanego), ktére sitownik bedzie interpretowat jako polecenia petnego
otwarcia oraz petnego zamkniecia.

Konfiguracja martwej strefy odbywa sie na ekranie przedstawionym ponize;.
przycisk w | przycisk na

XIDrive stacyjce: Postepowanie:
3 4’ ‘OTWORZ’ < Naciskanie przycisku powoduje
-Ustaw. dodatkowg— zmiane wartosci wybranej opgiji
~=STREFA NARTWASS | ,Zamknij” lub ,Otworz”,
Zamknij: 0,6% ! o . .
Ootwédrz : 99, 4% ‘P’ . ‘ZDAL.] < Nacisnigcie przycisku powoduje
ia p_'lL sz ! LOK. potwierdzenie wprowadzonej
T b P—r : zmlény [ przeJ§C|e do nastepnej
‘P’-Potw. ‘0°’-0mih | opcji na ekranie.
‘O’ ‘STOP’ <« Naciskanie przycisku powoduje
przechodzenie do kolejnej opcji
Rys. VIII-S: Strefa martwa | na ekranie, bez wprowadzania

zmian; w przypadku opcji
»Zamknij” i ,Otworz” oznacza to
anulowanie nowo ustawionych
warto$ci i przywrocenie
wczesniejszych nastaw oraz
przejscie do nastepnej opcji.
< Wybor opcji ,Zapisz” przyciskiem ‘O [[STOP’] i potwierdzenie przyciskiem ‘P’
[ZDAL./LOK.'] — powoduje trwate zapamietanie wprowadzonych zmian i opuszczenie
tego menu.
< Wybdr opcji ,Anuluj” przyciskiem ‘O’ ['STOP’] i potwierdzenie przyciskiem ‘P’
[ZDAL./LOK."] — powoduje opuszczenie ekranu martwej strefy bez zapamietywania
nowych nastaw.
Po opuszczeniu tego menu nastepuje powrdt do ekranu ustawien dodatkowych
(Rys. VIII-R).

Parametr okreslany jako ,Zamknij” dotyczy martwej strefy zlokalizowanej przy potozeniu
ZAMKNIETE sitownika. Jezeli sygnat zadany znajdzie sie w przedziale od 0% do wartos$ci
parametru “Zamknij”, to uznany =zostanie przez sitownik jako polecenie petnego
zamkniecia. Wartos¢ strefy martwej dla "Zamknij” mozna ustawia¢ w zakresie: 0-10,0% ze
skokiem 0,1%. Fabrycznie ustawiana wartosci ,Zamknij” to 0,6%.

Analogicznie sytuacja przedstawia sie w przypadku parametru opisanego jako ,Otworz”.
W tym przypadku sygnat zadany z przedziatu od wartosci ,Otworz” do 100% bedzie

www.zpua.com.pl 49



8. Procedura konfiguracji sitownika

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

8.2.2.

8.2.3.

interpretowany jako polecenie petnego otwarcia. Wartos¢ strefy martwej dla ,Otworz”
mozna ustawia¢ w zakresie: 90,0-100,0% ze skokiem 0,1%. Fabryczna nastawa wynosi
99,4%.

Zbyt waskie przedziaty strefy martwej mogg spowodowaé brak sygnalizacji potozenia
ZAMKNIETE lub OTWARTE po zatrzymaniu sie sitownika w poblizu konca zakresu.

Ustawienia sieciowe

Wybér opcji ,Fieldbus” daje mozliwos¢ konfiguracji sieciowych sitownika, ktére zostaty
opisane w zatgcznikach odpowiednich dla standardow komunikacyjnych, ktorych obstuga
przez sitownik zostata zamdwiona.

Blokady momentu

Opcja ta powinna by¢ uzywana tylko w wyjgtkowych sytuacjach i za zgodg producenta!

Umozliwia ona zablokowanie ruchu sitownika w kierunku, w ktorym nastgpito
przekroczenie momentu.

8.2.4. Konfiguracja regulatora Pl
Wybér opcji ,Regulator PI” daje mozliwos¢ zdefiniowania nastaw regulatora PI. Jezeli
sitownik jest wyposazony w regulator Pl, to bedzie mozliwo$¢ wybrania go podczas
konfiguracji parametréw podstawowych.

8.2.5. Konfiguracja ekranu regulatora PI
W opcji ,Ekran Reg. PI” jest mozliwos¢ zdefiniowania innych jednostek i zakresu
wyswietlanych wartosci, niz standardowo przewidziane. Opcja odniesie skutek jesli
sitownik zostat wyposazony w regulator Pl. Wszelkie szczegoéty odnosnie konfigurowania
regulatora Pl zostaty opisane w zatgczniku.

8.2.6. Ustawienia stacyjki
W opcji ,Ustawienia stacyjki” mozliwe jest wybranie trybu pracy przyciskéw stacyjki
sterowania lokalnego z podtrzymaniem Ilub bez. Dotyczy przyciskow ‘ZAMKNIJ,
‘OTWORZ.
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8.2.7.

L

Naciag sprezyny

Opcja uruchamia na dtuzszy okres (2-3min.) prace sitownika. Uruchomienie tej opciji
moze sie odby¢ tylko gdy sitownik jest rozprzegniety mechanicznie od armatury.

W opcji ,Naciag sprezyny” mozliwe jest uruchomienie sitownika tak, aby naciggnac
wewnetrzng sprezyne uktadu bezluzowego przetwornika potozenia, np. po btedzie 2.9
(punkt 10.2) naciggu sprezyny.

8.2.8. SNB-(dod.we/wy)
Opcja umozliwia skonfigurowanie nastaw dla dodatkowych sygnatéw, dostepnych dzieki
wyposazeniu sitownika w modut SNB. Dotyczy to zestawu sygnatow: wyjscie analogowe +
wejscie analogowe + wejscie dwustanowe (opcja w tabeli kodowania — pkt 16).
Szczegotowe informacje zawiera Zatgcznik nr 14.2 do instrukcji.
8.3. Kasowanie rejestru btedéw
Po wybraniu hasta 1515 uzytkownik ma mozliwos¢ skasowania rejestru btedow bez
koniecznosci ponownej konfiguracji sitownika. Podczas wprowadzania hasta w pierwszym
ekranie dostepu do konfiguracji (Rys. VIII-B), wartos¢ kazdej z cyfr ustawiana jest
przyciskiem ‘OTWORZ’ na stacyjce lub ‘+" w programatorze aplikacji XIDrive. Wci$niecie
‘ZDAL./LOK. na stacyjce lub ‘P’ w programatorze potwierdza ustawiong cyfre i powoduje
przejscie do kolejnej.
przycisk w ! przycisk na
XIDrive | stacyjce: Postepowanie:
--PROGRAMOWANIE-- < Po wprowadzeniu hasta 1515
Kasowanie listy ukazuje sie ekran jak na rysunku
btedow obok.
‘O’ ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
NIE przemieszczanie sie na ekranie
:g:: : Bg otk | pomigdzy opcjami ,TAK” i NIE.
‘P’ 1 ‘“ZDAL.] < Przycisniecie przycisku
’ . LOK. potwierdza wybdr opciji
Rys. VII-T: Kasowanie listy | I nastepuje powrot do gtownego
btedéw ekranu sitownika w trybie

sterowania lokalnego.

Nalezy zaznaczy¢, ze po przejsciu peinej procedury konfiguracji parametrow sitownika
lista btedéw jest kasowana automatycznie.

www.zpua.com.pl 51



INSTRUKCJA OBStUGI

8. Procedura konfiguracji sitownika Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex

8.4. Zmiana hasta uzytkownika

Po podaniu hasta 1616 uzytkownik ma mozliwo$¢ zmiany hasta dostepu do konfiguraciji
parametrow pracy (fabrycznie ustawione hasto do konfiguracji parametréw: 1313).
Podczas wprowadzania hasta warto$¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem
‘OTWORZ’ na stacyjce lub ‘+’ w programatorze aplikacji XIDrive. Wci$niecie ‘ZDAL./LOK.’
na stacyjce lub ‘P’ w programatorze potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do
kolejne;j.

-=Ustawianie hasta=- Postepowanie:
' < Po wprowadzeniu hasta 1616
Podaj OBECNE hasto . ukazuje sie ekran jak na rysunku
O——m obok.
: < Nalezy teraz wprowadzi¢ obecne
(stare) hasto dostepu do
konfiguracji parametréow
(fabryczne: 1313).

Ings~"" Potw.~"p"

g

Rys. VIII-U: Dotychczasowe

hasto
( 5 <« Jesli podane hasto jest poprawne
~Statend ite hastas-| to wyswietli sie ono w miejscu
Aktualne: XXXX oznaczonym ,XXXX" na ekranie
Podaj NOWE hasto ! pokazanym na rysunku obok.
B <« Nalezy teraz poda¢ nowe hasto

(lub ustawi¢ ponownie hasto

uzywane dotychczas).
Ing.~*+% pgtw.-2pv

\ r,

. Po ustawieniu hasta nastepuje
Rys. VIII-V: Nowe hasto powrot do gtdbwnego ekranu

' sitownika w trybie sterowania
lokalnego.

W przypadku uzycia hasta zastrzezonego do innych opcji sitownika uzytkownik zobaczy
ostrzezenie z prosbg o podanie innego hasta. Dopdki nie zostanie podane nowe hasto,
uzytkownik nie bedzie mogt opuscic¢ tej opcji.
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9. Przeglad skonfigurowanych parametréow

Przeglad parametrow mozna wykonac¢ podczas pracy sitownika, w trakcie jego ruchu,
gdyz nie wymaga to czynnos$ci zmieniajgcych tryb sterowania.

Informacja o sterowaniu zdalnym i lokalnym jest stale wyswietlana posrodku na dole
ekranéw zwigzanych z podgladem.

W trybie podgladu nie ma mozliwosci zmiany parametréw, za wyjgtkiem zerowania
licznika cykli uzytkownika.

W celu wejscia w tryb podgladu trzeba postepowac¢ wedtug opisanej ponizej procedury,
korzystajgc z przyciskbw na stacyjce. Aby postuzy¢ sie aplikacjg XlDrive nalezy
uruchomic tryb programatora w aplikacji i uzy¢é dostepnych w nim przyciskow.

przyciskw | przyciskna Do podgladu parametréw mozna

---PODGLAD--- XiDrive i stacyjce:  przejs¢ z gléwnego ekranu sitownika
2 ! (ekranu z bargrafem) Rys. VI-C.
Uktad momint. ' 20% | W tym celu nalezy:
Wartosé mom.OTW. 65% + 1 ‘STOP’+ <« nacisngcC przycisk — ukaze sie
Warto$é mom.ZAM. 60% . ‘OTWORZ’ ekran jak na rysunku obok;
Ogr.OTW-mom. ZAM-mom :
LOKAL.

Rys. IX-A: Podglad 1

Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
oznacza, ze przytrzymujgc
wcisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’, a nastepnie
niezwtocznie obydwa puscic

Zawartos¢ ekranu przedstawia:
¢ aktualny stan sygnatu zwrotnego w procentach i w mA,
¢ aktualne obcigzenie sitownika w procentach nominalnego obcigzenia (jezeli
obcigzenie wynosi powyzej 20%),
¢ nastawy wylgcznikdow momentowych,
nastawione sposoby ograniczenia ruchu na otwieranie i zamykanie.
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Rys. IX-B: Wykres momentu

- przycisk w
15,8 % XIDrive |
0.
‘P’
Z /
5% 50% 95% P

przycisk na  Z ekranu podglagdu 1 mozna przej$¢
stacyjee:  go wykresu momentu od potozenia.
Postepowanie:
‘ZDAL./ < nacisng¢ przycisk — ukaze sie
LOK' ekran wykresu jak na rysunku
obok;
‘2ZDAL./] < ponownie nacisng¢ przycisk —
LOK.’ nastgpi opuszczenie ekranu

wykresu i powrét do
poprzedniego ekranu.

W trybie wykresu momentu sitownik mozna sterowac¢ zaréwno zdalnie jak i lokalnie.
Pomiar rozwijanego aktualnie momentu jest pokazywany na wykresie. Kropkowang linig
oznaczona jest wartos¢ momentu réowna 0%. Znakiem ,0” i,Z” na osi pionowej
oznaczone sg wartosci 100% momentu (sity) odpowiednio dla kierunkéw OTWORZ
i ZAMKNIJ. Pozioma 0$ odwzorowuje aktualne potozenie 0-100%. Krance zakresu 0-5%
i 95-100% sa trzykrotnie rozciggniete w dziedzinie potozenia.

Aby wyczysci¢ obszar wykresu nalezy opusci¢ ten tryb, a nastepnie do niego powrdcic.
Aby przejs¢ do kolejnych ekrandw podglgdu nalezy opusci¢ tryb wykresu.

Rys. IX-C: Podglad 2

. ‘OTWORZ’

przycisk w |
——~PODGLAD-— XIDrive |
‘+!
-= 11,5% =-
Tryb prgcy—tréjstawn
Syg. posred.PO - 20%
Syg. posred.PZ - 10%
LOKAL.

przycisk na  PrzejScie do kolejnego ekranu
stacyjce: ,Podglad 2’
<« nacisngc¢ przycisk — ukaze sie

ekran jak na rysunku obok.

Na ekranie ,Podglad 2" pozostanie odczyt sygnatu zwrotnego w procentach. Pojawi sie

informacja o wybranym
w procentach.

Rys. IX-D: Podglad 3

trybie pracy zdalnej

. ‘OTWORZ’

V) przycisk w
——-PODGLAD--- ‘ XlIDrive
‘+!

= 11,08 =-
Wersja oprog. — 1.36
Error -1 - 0.0
EFror =2 = 0.0
Ertor —3 - 0.0

LOKAL.

i ustawienia sygnatow posrednich

przycisk na  Przejscie do kolejnego ekranu
stacyjce: ,Podglad 3"
< nacisngc przycisk — ukaze sie

ekran jak na rysunku obok.
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Na ekranie ,Podglad 3” przedstawiona jest wersja oprogramowania sitownika oraz
numery trzech ostatnich btedéw.

przycisk w | przycisk na  Przejécie do kolejnego ekranu

- J

Licznik zycia:

XIDrive |  stacyjce:
~--PODGLAD--- | g ,,Podglgd 4’. . o
Licznik uzytkownika: " ‘OTWORZ’ < nacisnac przycisk — ukaze si¢
12345 cykli ; ekran jak na rysunku obok.

183457 k14
i Kasowanie licznika uzytkownika:

Temp. napedu: i
24°C MAX: 27°C ‘O’ . ‘STOP’ < przytrzymac wcisnigty przycisk
LOKAL. i przez czas 1 sek. — nastgpi
: 5 wyzerowanie licznika
Rys. IX-E: Podglad 4 § uzytkownika.

Przedstawione sg odczyty: licznika cykli uzytkownika, licznika cykli zycia sitownika,
temperatury elektroniki (odczyt w stopniach Celsjusza). Przez jeden cykl rozumie sie
pojedynczy rozruch silnika. Licznik cykli zycia przedstawia iloS¢ cykli od momentu
fabrycznego uruchomienia sitownika. Licznik cykli uzytkownika przedstawia ilo$¢ cykli od
ostatniego kasowania tego licznika przez uzytkownika.
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10. Wykrywanie sytuacji awaryjnych

Sterownik wykrywa sytuacje awaryjne uniemozliwiajgce prawidtowg prace sitownika.
Nastepuje wtedy zatrzymanie sitownika.

~

Sygnal zwrotny
niewiarygodny

\KZ LOKAL.

ERROR 2.0 |

vy

Rys. X-A: Komunikat awaryjny

Sytuacje awaryjne sg sygnalizowane:

+ brakiem gotowos$ci elektrycznej tj. rozwarciem
odpowiednich stykéw przekaznika GE;

¢ odpowiednim komunikatem awaryjnym na LCD,
jak w przyktadzie na rysunku;

+ podswietleniem wyswietlacza w kolorze
czerwonym.

10.1. Kasowanie btedu przekroczenia temperatury

W przypadku wystgpienia przegrzania uzwojen silnika pojawia sie na ekranie btad
z kodem 0.7, ktory nie znika nawet, gdy temperatura uzwojeh spadnie ponizej 110°C.
Natomiast po spadku temperatury ponizej tej wartosci, blgd mozna skasowac i przywrocic
sitownik do normalnej pracy. W tym celu mozna postuzy¢ sie przyciskami stacyjki
sterowania lub przyciskami programatora w aplikacji XIDrive.

-=Ustawlenia=-

konfiguracja
kasowanie bledu
wyjscie
"Q0" - nastepny
"p" - potwierdz

N

Rys. X-B: Ekran po bledzie
temperatury

-

XIDrive
‘M/IZ’

przycisk w | przycisk na

stacyjce:  postepowanie:
‘ZDAL.] < przetgczy¢ sitownik w sterowanie
LOK.’ lokalne

‘STOP’ <« wecisngc i przytrzymac przycisk
do momentu pojawienia sie
ekranu, jak na rysunku obok

‘STOP’ <« naciskaé przycisk — powoduje to
przechodzenie do kolejnej opcji
na ekranie — w ten sposéb
wybrac¢ opcje ,kasowanie btedu”

‘ZDAL.] < nacisngc¢ przycisk dla

LOK'’ potwierdzenia wyboru
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70" - nastepny
"p" - potwierdz

przycisk w : przycisk na  Postepowanie po wyswietleniu

XIDrive :  stacyjce: i
Kasowanie bledu | yjee kolejnego ekr{:mu, pokazanego na
| rysunku obok:
‘O’ ‘STOP’ <« naciskanie przycisku powoduje
TAK ' przemieszczanie sie na ekranie
NIE pomiedzy opcjami ,TAK” i ,NIE” —

| w ten sposob wybra¢ opcje , TAK”
‘P’ ‘2ZDAL./ < nacisniecie przycisku potwierdza
. LOK. wybor kasowania btedu

Rys. X-C: Kasowanie btedu

10.2.

temperatury

Wybranie i potwierdzenie opcji "TAK” spowoduje odblokowanie sitownika i powrét do
gtdbwnego ekranu w trybie sterowania lokalnego (punkt 6.4, Rys. VI-C).

Wybranie i potwierdzenie opcji "NIE” spowoduje powrét do gtbwnego ekranu
z zatrza$nietym btedem.

Kody komunikatéw o sytuacjach awaryjnych wyswietlanych na
LCD

Ponizej przedstawiono zestawienie awarii, jakie mogg wystgpi¢ podczas pracy sitownika
w roznych konfiguracjach oraz odpowiednie komunikaty awaryjne. Awarie te w wigkszosci
nie dotyczg samego sitownika, lecz zaktocen w pracy jego otoczenia lub niepoprawne;j
konfiguracji sitownika w stosunku do elementu wykonawczego.

Error 0.4 - brak fazy lub faz zasilajgcych silnik, asymetria faz zasilajgcych.

¢ Postepowanie: przywroci¢ prawidiowe zasilanie.

Error 0.5

przekroczenie temperatury pracy sterownika. Temp. sterownika > 80°C.
Zanika gdy temp. sterownika <75°C.
¢ Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy uktadu regulacji i strefy nieczutosci.

Error 0.7

przekroczenie temperatury pracy silnika. Temperatura uzwojen > 140°C.
Btad mozna skasowac jezeli temperatura uzwojen spadnie ponizej
110°C. Sposob kasowania btedu zostat przedstawiony w poprzednim
punkcie instrukcji. Zwykle btgd wystepuje na skutek zbyt czestego
rewersowania napedu.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy uktadu regulacji i strefy nieczutosci.

Error 0.8
Error 1.0

spalony bezpiecznik silnikowy w sterowniku.

przy wtgczonym wodzeniu za sygnatem analogowym brak wiarygodno$ci

sygnatu zadanego, tj. sygnat zadany >21mA lub <3,65mA.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ podigczenie przewodu zasilajgcego sygnatu
wodzgcego i poziom tego sygnatu.
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Error 1.3

Error 1.4 -

Error 2.0 -
Error 2.1 -

Error 2.2 -

Error 2.3 -
Error 2.4 -
Error 2.5 -
Error 2.7 -
Error 2.9 -
Error 3.1 -

Error 3.2 -

btgd komunikacji po magistrali przemystowej; brak transmisji w wyniku

zakitécen, fizycznego uszkodzenia magistrali lub braku transmisji ze strony

urzgdzenia typu master.

+ Postepowanie: sprawdzi¢ podtgczenie sitownika do magistrali
przemystowej; sprawdzi¢ czy urzgdzenie master zostato podtgczone do
magistrali i dziata w sposob poprawny prowadzgc komunikacje.

brak komunikacji z modutem komunikacyjnym; modut komunikacyjny jest
uszkodzony, albo nie zostat podtgczony.

sygnat zwrotny niewiarygodny, tj. sygnat zwrotny >21mA lub <3,65mA.

brak zasilania przetwornika potozenia (w przypadku zasilania
zewnetrznego) lub otwarty tor sygnatu zwrotnego przy zasilaniu
wewnetrznym (brak zwory na zaciskach [30] i [31] ztgcza lub brak
wskaznika potozenia w petli sygnatu zwrotnego). W przypadku zasilania
wewnetrznego mozliwe jest réwniez uszkodzenie zasilania w sterowniku.

brak komunikacji wewnetrznej w uktadzie SERVOCONT: sterownik — modut
pomiarowy. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potgczenia ptytki SCA05
z modutem pomiarowym SNAOG

niewiarygodny czujnik potozenia lub momentu.

btad sumy kontrolnej danych kalibracyjnych przetwornika potozenia.
btad sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych przetwornika potozenia.
zakres przetwornika za maty <2%.

nienapieta sprezyna przetwornika potozenia.

przekroczenie warunku ograniczenia ruchu. Jezeli ustawione jest

ograniczenie ruchu ,na moment” - Error 3.1 oznacza przekroczenie

potozenia krancowego (4,00 lub 20,00mA), podczas ktérego sitownik nie

rozwingt pozgdanej wartosci momentu.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ czy nie ulegto uszkodzeniu potgczenie
sitownika i armatury; jesli btad sie powtarza - sprawdzi¢ poprawno$c¢
konfiguracji sitownika (ograniczenie ruchu sitownika moze by¢,
szczegolnie po konfiguracji recznej, ustawione niezgodnie ze stanem
faktycznym urzadzenia nastawczego).

btad przekroczenia zadanego momentu w kierunku otwierania; jesli

ustawione jest ograniczenie ruchu ,na droge”, btad wystgpi zawsze po

przekroczeniu zadanego momentu.

W zakresie 19,40-20,00mA potozenia sitownika btgd po przekroczeniu

zadanego momentu nie wystgpi, jezeli ograniczenie ruch zostato ustawione

.na moment”. Przekroczenie momentu w takim wypadku tylko zatrzymuje

sitownik.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢, czy do armatury nie dostata sie przeszkoda
mechaniczna ograniczajgca ruch.
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Error 3.3 -

Error 4.0 -
Error4.1 -
Error4.2 -

Error 5.0 -

Error 5.1 -

Error 6.0 -

btgd przekroczenia zadanego momentu w kierunku zamykania; jesli

ustawione jest ograniczenie ruchu ,na droge”, btad wystgpi zawsze po

przekroczeniu zadanego momentu.

W zakresie 4,00-4,60mA potozenia sitownika btgd po przekroczeniu

zadanego momentu nie wystgpi, jezeli ograniczenie ruch zostato ustawione

«na moment”. Przekroczenie momentu w takim wypadku tylko zatrzymuje

sitownik.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢, czy do armatury nie dostata sie przeszkoda
mechaniczna ograniczajgca ruch.

btad sumy kontrolnej danych kalibracyjnych sterownika.
btad sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych sterownika.
btgd sumy kontrolnej programu sterownika.

zmieniona kolejnos¢ faz zasilajgcych sitownik w stosunku do poprzedniej
konfiguracji (sterownik automatycznie zapamietuje kolejnosc¢ faz
zasilajgcych sitownik po poprawnie zakonczonym procesie programowania).
¢ Postepowanie: przywrocic stan pierwotny lub przeprogramowac sitownik.

niestabilny czujnik kierunku faz zasilajgcych; zakidcenia w sieci zasilajgcej
uniemozliwiajgce poprawny odczyt kierunku faz zasilajgcych.

awaria przetwornika momentu
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11.

12.

Eksploatacja

Jest konieczne aby pracownicy odpowiedzialni za eksploatacje sitownikéw zapoznali sie
szczegotowo z Instrukcjg Obstugi istosowali sie do wszystkich ostrzezen i uwag
zawartych w jej tresci.

Szczegdlng uwage nalezy zwracaé na zmiany warunkow otoczenia w jakich sg
eksploatowane sitowniki oraz na okresowe kontrole opisane w punkcie Konserwacja w
Instrukcji Obstugi, jak rowniez w wewnetrznych przepisach obowigzujgcych na danym
obiekcie.

W przypadku zastosowania sitownikdw w przestrzeniach zagrozonych wybuchem pytu
nalezy regularnie, w zaleznosci od zapylenia, usuwac pyt z urzgdzenia aby nie dopuscic
do nagromadzenia sie warstwy powyzej 5 mm.

Przy przefgczaniu sitownika na naped reczny przy wyczuwalnym oporze podczas
odciggania dzwigni, nalezy pamieta¢ o lekkim poruszaniu kétka w lewo lub prawo aby
utatwi¢ zazebienie sprzegta napedu recznego.

Przy otwieraniu lub zamykaniu armatury kotkiem napedu recznego, nie przyktadac
nadmiernej sity przy kreceniu kotkiem, poniewaz moze to spowodowac kilkukrotne
przekroczenie momentu lub sity znamionowej co moze skutkowac zaréwno uszkodzeniem
podzespotow sitownika jak i armatury.

Dla sitownika ,@” przytozona sita do koétka recznego nie powinna przekroczy¢ 35N (3,5kG),
dla sitownika ,b” nie powinna przekroczy¢ 70N (7kG) a dla sitownika ,c” 90N (9kG).

Konserwacja

Prace konserwacyjne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez doswiadczonych i
przeszkolonych pracownikow posiadajgcych dopuszczenie do prac przy urzgdzeniach
elektrycznych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami bhp.

Przy pracach konserwacyjnych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem nalezy
stosowac sie do zalecen i wymagan normy PN-EN 60079-17 Atmosfery wybuchowe --
Czes¢ 17: Kontrola i konserwacja instalacji elektrycznych.

W przypadku koniecznosci wykonania prac w sitownikach z otwartg obudowg i z
witgczonym zasilaniem, nalezy mie¢ pewnosc, ze na czas trwania prac nie ma
zagrozenia wybuchem.

60

www.zpua.com.pl




INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex 12. Konserwacja

Zgodnie z normg PN-EN 60079-17 Atmosfery wybuchowe -- Czes$¢ 17: Kontrola
i konserwacja instalacji elektrycznych jest wymagane okresowe, regularne wykonywanie
kontroli i konserwaciji.
Zaleca sie raz w miesigcu dokona¢ kontroli wzrokowej sitownika, ktéra powinna
obejmowac:

¢ Sprawdzenie, czy nie ma zewnetrznych uszkodzen, odpryskéw powtoki lakierniczej,

wyciekow,

¢ Ogledziny potgczen srubowych ztgczy ognioszczelnych,

¢ Sprawdzenie szczelnosci i mocowania wpustéw kablowych i zaslepek,

¢ Ogledziny kabli przytagczeniowych i mocowania przewodu ochronnego.

W przypadku stwierdzenia uszkodzen powtoki lakierniczej nalezy oczysci¢ i zabezpieczyé
odkryte powierzchnie farbg aby unikng¢ korozji, ktéra przy uderzeniu obcego metalowego
ciata sprzyja powstaniu iskier mechanicznych.
Okresowo, zgodnie z =zaleceniami wewnetrznymi, nalezy dokonywaé¢ kontroli
szczegobtowej, ktdra oprocz kontroli wzrokowej powinna obejmowac:
¢ Zdjecie pokrywy listwy zaciskowej i obejrzenie potgczen przewodoéw na zaciskach,
czy nie ma przebarwien oznaczajgcych zbyt wysoki poziom temperatury,
¢ sprawdzenie momentéw dokrecania potgczen Srubowych szczegdlnie w miejscach
gdzie wystepujg drgania,
¢ kontrole ztgcz ognioszczelnych pokazanych na Rys. XII-A pod wzgledem
zanieczyszczen i korozji.

pewnosc, ze na czas trwania prac zostato catkowicie odtgczone napiecie lub nie ma
zagrozenia wybuchem. Nalezy zapoznac¢ sie z informacjami zawartymi w rozdziale o
demontazu urzgdzenia.

f W przypadku demontazu podzespotow ze ztgczami ognioszczelnymi nalezy mie¢

Ztacza ognioszczelne mogg by¢ czyszczone wytgcznie chemicznie. Nie wolno narazac je
na zadne uszkodzenia mechaniczne. W przypadku watpliwosci mozna skontrolowac
szczeliny ztgcz ognioszczelnych i porownaé z wymaganiami podanymi na Rys. XlI-A.
Przed ponownym montazem podzespotdw ze zigczami ognioszczelnymi nalezy ztgcza
pokry¢ cienkg warstwg wazeliny technicznej oraz sprawdzi¢ elementy uszczelniajace.
W razie potrzeby wymieni¢ na identyczne.

W przypadku zauwazenia usterek nalezy je bezzwiocznie naprawic¢. Stosowac wytgcznie
oryginalne czeséci zamienne. W przypadku watpliwoéci skontaktowac sie z dostawca.
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it Y

ol

zI:crza Diugosé¢ ztagcza [mm] p:'vzlzlsf:;i t zlycrza Dlugos¢ zlgcza [mm] plesf:\;i t
L1 kotnierz: 6; cylinder: 25 0,15 L10 | kotnierz: 6; cylinder: 25 0,15
L2 kotnierz: 6; cylinder: 25 0,15 L11 | kotnierz: 6; cylinder: 25 0,15
L3 cylindryczne 25 0,15 L12 | cylindryczne 10 0,15
L4 cylindryczne 25; k=0,07; m=0,14 0,25 L13 | cylindryczne 10 0,15
L5 cylindryczne 40 0,2 L23 | kotnierz: 6; cylinder: 25 0,15
L6 cylindryczne 25 0,07 L24 | spajane (szerokos¢ 10) 0
L7 cylindryczne 25 0,15 L27 | cylindryczne 25; k=0,07; m=0,14 0,25
L8 cylindryczne 25 0,07 L28 | cylindryczne 40 0,2
L9 cylindryczne 25 0,15

Rys. Xll-A: Wykaz zlgcz ognioszczelnych
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13. Demontaz sitownika

Prace elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowanych
& elektrykéw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.

Przy pracach instalacyjnych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem nalezy stosowac
sie do zalecen i wymagan normy PN-EN 60079-14 Atmosfery wybuchowe -- Czes$¢ 14:
Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych. Prace instalacyjne przy sitowniku
nalezy wykonywa¢ bez podanego napiecia i mogg by¢ prowadzone tylko w czasie gdy
nie wystepuje zagrozenie wybuchem.

Przed demontazem sitownika obrotowego nalezy wytgczy¢ napiecie zasilania oraz
sygnaty sterujgce sitownika. Nalezy dodatkowo upewnic¢ sie, ze armatura jest odcigzona
i zabezpieczona przed oddziatywaniem na sitownik (moduty wahliwe, liniowe i przytagcza
typu A bez sitownika nie zapewniajg samohamownosci).

Zdja¢ pokrywe listew zasilajgcych.

Demontaz sitownika mozna rozpoczg¢ po upewnieniu sie, ze na listwach zaciskowych
sitownika nie ma napiecia. Jezeli kable przytgczeniowe sg na tyle dtugie, ze pozwalajg na
odstawienie sitownika po zdjeciu go z armatury, nie ma potrzeby odtgczania przewodow z
listew zaciskowych. W przeciwnym przypadku odtgczy¢ przewody, poluzowac dtawnice
kablowe i usung¢ kable z sitownika.

Odkreci¢ sruby mocujgce do sitownika: modut wahliwy, liniowy lub przytgcze typu A (PA).
Uniesc¢ sitownik obrotowy i odstawi¢ w bezpiecznym miejscu.

14. Podsumowanie zidentyfikowanych zagrozen

W sitownikach typoszeregu X...Ex tam gdzie zastosowano ochrone za pomocag
bezpieczenstwa konstrukcyjnego ,c” zidentyfikowano trzy mozliwe zrédta zaptonu: gorgce
powierzchnie, elektryczno$¢ statyczna i iskry mechaniczne od uderzenia obcego
metalowego ciata o obudowe sitownika.

Sitlowniki obrotowe

W sitownikach obrotowych ochrone za pomocg bezpieczehstwa konstrukcyjnego ,c”
zapewniono dla komory przekfadni slimakowej i zespotu napedu recznego.

Gorgce powierzchnie zostaty okreslone dla maksymalnej dopuszczalnej czestosci pracy
S4 630 c/h 25%. W przektadni zastosowano smar potptynny z grupy EP, ktéry oprocz
dobrych wiasnosci smarnych spetnia funkcje czynnika chtodzgcego, temperatura zaptonu
tego smaru jest powyzej 204 °C, co przypadku wycieku nie stanowi zagrozenia zaptonem.
Stopien ochrony IP68 zabezpiecza przed dostaniem sie pytu i wody. Dobrano wtasciwe
materiaty uktadu slimak — $limacznica.

Elektrycznos¢ statyczna dotyczy uchwytu koétka napedu recznego. Dobrano materiat,
ktérego rezystancja powierzchniowa jest mniejsza od 1 GQ

Iskra mechaniczna od uderzenia obcego ciata nie powstanie bo obudowa sitownika jest
wykonana ze stopu aluminium.
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Sitowniki wahliwe

Sitownik wahliwy powstaje w wyniku pofgczenia sitownika obrotowego z modutem
wahliwym, ktéory ma zastosowang ochrone za pomocg bezpieczenstwa
konstrukcyjnego ,.c”.

Zagrozenia i zastosowane srodki zapobiegawcze sg takie same jak dla sitownika
obrotowego. Dla modutu wahliwego z podstawg, ktora jest wykonana z zeliwa zagrozenie
moze stanowi¢ iskra mechaniczna powstata od uderzenia obcego metalowego ciata
o obudowe. Uzycie narzedzi o masie 0,5kg nie stanowi zagrozenia poniewaz przy upadku
z wysokosci nawet 2m nie powstanie efektywne zrédto zaptonu.

Sitowniki liniowe

Sitownik liniowy powstaje w wyniku potgczenia sitownika obrotowego z modutem
liniowym, ktéry ma zastosowang ochrone za pomocg bezpieczenstwa
konstrukcyjnego ,.c”.

Zagrozenia i zastosowane Srodki zapobiegawcze sg takie same jak dla sitownika
obrotowego. Dla modutu liniowego, ktérego elementy zewnetrzne sg stalowe, zagrozenie
moze stanowi¢ iskra mechaniczna powstata od uderzenia obcego metalowego ciata
o obudowe. Uzycie narzedzi o masie 0,5kg nie stanowi zagrozenia poniewaz przy upadku
z wysokosci nawet 2m nie powstanie efektywne zrédto zaptonu.

W  modutach wahliwym i liniowym dodatkowym utrudnieniem powstania iskry
mechanicznej sg powloki lakiernicze i cynkowanie elementéw zewnetrznych.

Przylacza typu A

W przytgczach typu A - oznaczenie: PA - zastosowano ochrone za pomoca
bezpieczenstwa konstrukcyjnego ,c”. Zidentyfikowano jedno istotne zrodto zaptonu gorgcag
powierzchnie.

Gorgca powierzchnia powstaje na gwincie trapezowym przy wspétpracy tulei przytgcza
PA z ftrzpieniem trapezowym podczas zamykania lub otwierania armatury. Przy
zapewnieniu smarowania tego potgczenia gwintowego podczas montazu i eksploataciji
oraz zapewnieniu rodzaju pracy zgodnie z normg PN-EN 15714-2 dla klasy A, B i C tj. dla
klasy A i B praca ON/OFF S2 15 min z obcigzeniem 50% momentu znamionowego (90%
czasu pracy) i z obcigzeniem 100% momentu znamionowego (10% czasu pracy), a dla
klasy C praca regulacyjna S4 25% 630 c/h z obcigzeniem 50% momentu znamionowego
najwyzsza temperatura w przytgczu PA nie przekroczy temperatury deklarowanej. Nalezy
stosowa¢ smar, ktérego temperatura zaptonu jest wyzsza od 200°C. Nalezy réwniez
zwraca¢ uwage, aby nie dopuszczaé do zanieczyszczenia tego gwintu.
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15. Wykaz norm

Sitowniki spetniajg wymagania norm:

PN-EN 60079-0:2013-03/A11:2014-03 - Atmosfery wybuchowe -- Czes¢ 0:
Urzgdzenia -- Podstawowe wymagania

PN-EN 60079-1:2014-12 - Atmosfery wybuchowe -- Czes$¢ 1: Zabezpieczenie
urzagdzen za pomocg oston ognioszczelnych "d"

PN-EN 60079-7:2016-02 - Atmosfery wybuchowe -- CzeS¢ 7: Zabezpieczenie
urzadzen za pomocg budowy wzmocnionej "e"

PN-EN 60079-31:2014-10 - Atmosfery wybuchowe -- Czes¢ 31: Zabezpieczenie
urzadzen przed zaptonem pytu za pomocg obudowy "t"

PN-EN ISO 80079-36:2016-07 - Atmosfery wybuchowe -- Czes¢ 36: Urzgdzenia
nieelektryczne do atmosfer wybuchowych -- Metodyka i wymagania

PN-EN ISO 80079-37:2016-07 - Atmosfery wybuchowe -- Czes$¢ 37: Urzadzenia
nieelektryczne do atmosfer wybuchowych -- Rodzaj zabezpieczenia
nieelektrycznego: bezpieczenstwo konstrukcyjne ,c”, nadzorowanie zrodet zaptonu
,D”, zanurzenie w cieczy ,k”

16. Kodowanie sitownika

Sitowniki regulacyjne typu 4XI Ex sg oferowane jako obrotowe, liniowe i wahliwe.

Przy sitowniku obrotowym nalezy zamawiac¢ tylko modut obrotowy 4XI Ex.

W przypadku sitownikow liniowych iwahliwych nalezy zamawia¢ modut obrotowy i
odpowiedni modut liniowy lub wahliwy.

Sposdb zamawiania i oznaczania poszczegolnych typow sitownikow przedstawiono
ponizej.

Standard wykonania:

1.

® & & o

W wyposazeniu standardowym sitownik inteligentny 4XI Ex posiada:

sygnat zwrotny 4...20mA,

sterowanie sygnatem 4...20mA,
sterowanie sygnatem tréjstawnym 24VDC
podwojne wytgczniki drogi i momentu

Rodzaj pracy RS (podany w kodzie) oznacza rodzaj pracy S4 do maksymalnego
momentu regulacyjnego i rodzaj pracy S2 do maksymalnego momentu
sterowniczego.
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Sterowanie lokalne
sterowanie lokalne przyciskami
sterowanie lokalne przyciskami i z aplikacji przez bluetooth
Dodatkowe wyposazenie elektroniczne
brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego
sprzeg szeregowy MODBUS
sprzeg szeregowy PROFIBUS (punkt-punkt)
regulator PI
inne (poda¢ w zamowieniu)
Dodatkowe sygnaty
brak
2 programowalne przekazniki potozen posrednich
wyjscie analogowe + wejscie analogowe + wejscie binarne
inne, do uzgodnienia
Wprowadzenie kabli
bez wpustéw kablowych (zaslepki 6 szt.)
wpusty kablowe "e" M25x1,5; M32x1,5 i 4 zaslepki
wpusty kablowe "e" M32x1,5; M32x1,5 i 4 zaslepki
wpusty kablowe "e" M25x1,5; M32x1,5; M32x1,5 i 3 zaslepki
wpusty kablowe inne (podaé w zamdwieniu jakie)
Dodatkowe wyposazenie elektryczne
bez grzatki
grzatka z termostatem
Typ przytacza
tuleja przytaczeniowa B1 (wg normy PN-EN ISO 5210)
tuleja przytagczeniowa B3 (wg normy PN-EN ISO 5210)
tuleja przytgczeniowa adaptowana do armatury
przytacze A 3
/Ke4X1 201805/

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

SILOWNIK OBROTOWY axl | |- T 1L 1| |- || Ex
INTELIGENTNY Ex [ [ [
|| [ [
Rodzaj pracy T [ [
regulacyjny R | [ [
regulacyjno - sterowniczy RS| | [ [
Moment znamionowy T [ [
regulacyjny 20Nm a0 | I
regulacyjny 30Nm a [ [
sterowniczy 60Nm [ [
regulacyjny 60Nm b [ [
sterowniczy 120Nm [ [
regulacyjny 120Nm c [ [
sterowniczy 240Nm [ 1 [
Predkos¢ [obr/min] T11 [
4 1] | [
56 2] | (.
8 3| | [
11 4| | [
16 5] | .
22 6] | [
32 711 (.
41 811 [
Droga [obroty] T [
od 1 do 50 1 [
od 51 do 120 2 [ .
od 121 do 1500 3 1
inne (poda¢ w zaméwieniu) 9 L
T
1] |
211 |
T
of |
1]
2| |
31
9/ 1
T
0
1
2
9

o wvnjpbielo}pr - - —-—- - - - - -"--"—— b brnoooep .n -n————-—C—E—E——————_— e —_——— — — —

welmbr———————--—--—--- - - - - - - - - - - - - - - - - - - ———————_———_————————_——_————

I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
T
0
1
2
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MODUt WAHLIWY
SILOWNIKA X

L B I I A I & I

Moment znamionowy

—Sf— —

regulacyjny 250 Nm

sterowniczy 500 Nm

regulacyjny 500 Nm

sterowniczy 1000 Nm

Rodzaj wykonania

lewe (mocowanie sitownika obrotowego)

prawe (mocowanie sitownika obrotowego)

lewe (mocowanie sitownika obrotowego)

prawe (mocowanie sitownika obrotowego)

wiNRlolHl——— — — — —

— |2 ||

Sposéb montazu

bez podstawy

z podstawg

rolbbb————— — — — — — —

Typ przytacza do urzadzenia nastawczego

bez tulei przytaczeniowej

tuleja przytgczeniowa typ V (otwor i wpust), (podaé wymiary)

tuleja przytagczeniowa adaptowana do armatury

watek do przytgczenia korby

tuleja przytaczeniowa typ L (otwdr kwadratowy), (poda¢ wymiary)

tuleja przytacz. typ H (otwor 2 rdwnoleg. ptaszczyzny),(podaé wymiary)

tuleja przytgczeniowa nieobrobiona

olvuslwNjrRleD)———— — — — — — — — —

Wyposazenie dodatkowe

bez wyposazenia

korba stata

korba regulowana

korba stata + 2 przeguby

korba regulowana + 2 przeguby

slwlNROP-——————- —- — - — - — ————— — — ———

Mocowanie ciegna do urzadzenia wykonawczego

bez mocowania

nakfadka ze stozkiem Morse'a

tulejka ze stozkiem Morse'a

wrolob——m—————r———-—--—--. - - —_—————— e —_— — — —

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
T
0

Rodzaj modutu
sterowniczy
regulacyjny
Temperatura pracy
standard -20°C + +70°C
niska temperatura -40°C + +70°C 2
/KeW 201805/

UWAGI:
1. llo$¢ obrotéw na 90 stopni wynosi 4,25.
2. 0Od strony napedu modut Wa posiada przytgcze FO7, Wb - F10.
3. Od strony urzadzenia nastawczego modut Wa posiada przytgcze F10, Wb - F14.
4.  Modut wahliwy jest dostarczany z tulejg przytgczeniowg do sitownika obrotowego.
5. Wpykonanie prawe i lewe opisuje rysunek.

Wykonanie prawe-R
Obracanie kétkiem napedu recznego w prawo,
powoduje obrét watu wejsciowego modutu wahliwego
w prawo i obrét korby w prawo.

Wykonanie prawe-L
Obracanie kétkiem napedu recznego w prawo,
powoduje obrét watu wejsciowego modutu wahliwego
w prawo i obrét korby w lewo.

Wykonanie lewe-L
Obracanie kétkiem napedu recznego w prawo,
powoduje obrét watu wejsciowego modutu wahliwego
w prawo i obrét korby w lewo.

Wykonanie lewe-R
Obracanie kétkiem napedu recznego w prawo,
powoduje obrét watu wejsciowego modutu wahliwego
w prawo i obrét korby w prawo.
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1 2 3 4 5 6 7 8

MODU LINIOWY e O ] | Ex
SIEOWNIKA X | | | I I | I I
| | | | | | | |
Sita znamionowa T | | | | | | |
regulacyjny 10 kN a | | | | | | |
sterowniczy 20 kN | | | | | | |
regulacyjny 20 kN b | | | | | | |
sterowniczy 40 kN | | | | | | |
regulacyjny 30 kN c | | | | | | |
sterowniczy 60 kN | | | | | | |
Skok -dlalailb -dlaLc T | | | | | |
do 50mm - 1 | | | | | |
do 100 mm do 80 mm 2 | | | | | |
do 125 mm - 3 | | | | | |
do 150 mm do 150 mm 4 | | | | | |
do 200 mm -- 5 | | | | | |
Rodzaj wykonania T | | | | |
lewe (obrétw lewo - cofanie tulei) 0 | | | | |
prawe (obrét w prawo - cofanie tulei) 1 | | | | |
Kotnierz przytaczeniowy T | | | |
kotnierz FO7 dla modutu La 1 | | | |
kotnierz F10 dla modutu La, Lb 2 | | | |
kotnierz F14 dla modutu Lc 3 | | | |
Gwint trzpienia T | | |
gwint trzpienia w module La M12 x 1,25 1 | | |
gwint trzpienia w module Lailb M16 x 1,5 2 | | |
gwint trzpienia w module Lb M20x 1,5 3 | | |
gwint trzpienia w module Lc M36 x 3 4 | | |
gwint trzpienia w module inny 9 | | |
Wyposazenie dodatkowe T | |
bez przytacza 0 | |
tacznik (podac gwint trzpienia zaworu) 1 | |
przytgcze (jarzmo +tgcznik, podac dane zaworu) 2 | |
Gwint modutu liniowego ) |
jednowchodowy dla modutu La, LbiLc 1 |
dwuwchodowy dla modutu Lc 2 |
Temperatura pracy T
standard -20°C + +70°C 0
niska temperatura -40°C + +70°C 2

/Kel 201825/

UWAGI:

1. Modut liniowy jest dostarczany z tulejg przytaczeniowg do sitownika obrotowego.

2. Wysuw tulei na 1 obrét w module La i Lb wynosi 5 mm.
Wysuw tulei na 1 obrét w module Lc wynosi:

-7 mm dla gwintu jednowchodowego;
- 14 mm dla gwintu dwuwchodowego.
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16. Kodowanie sitownika

Przyktad zamawiania:

Kod:

4XIRSc-83-120-01-2 Ex - oznacza:

4XIRSc

N-2OON-=-WO

Kod:

m
x

sitownik regulacyjny obrotowy; moment znamionowy 240 Nm (praca S2);
praca S4 do 120 Nm;

predkos¢ 41 obr/min;

droga powyzej 120 obrotéw, do 1500 obrotow

sterowanie lokalne przyciskami na stacyjce sterowania lokalnego;
komunikacja Profibus DP punkt-punkt;

bez dodatkowych sygnatéw;

zaslepki 6 szt., bez dtawnic kablowych;

z grzatkg i termostatem;

z tulejg przytgczeniowg adaptowang do armatury (opis w zamaowieniu);
przeznaczony do pracy w przestrzeniach zagrozonych wybuchem.

4XIRSb-72-202-11-0 Ex /| Wb-11-042-10 Ex - oznacza:

4XIRSb

1
NN N

1 éml
NBRO22T X O

N O

o -

m
x

sitownik regulacyjny obrotowy; moment znamionowy 120 Nm (praca S2);
praca S4 do 60 Nm;

predkos¢ 32 obr/min;

droga powyzej 50 obrotoéw, do 120 obrotow

sterowanie lokalne przyciskami na stacyjce sterowania i za posrednictwem
aplikacji XIDrive;

bez dodatkowych opcji w wyposazeniu elektroniki;

pakiet sygnatow dodatkowych z dostepnym analogowym sygnatem pomiaru
momentu;

wpusty kablowe M25x1,5 i M32x1,5 oraz 4 zaslepki;

z grzatkg i termostatem;

z tulejg przytagczeniowg B1;

przeznaczony do pracy w przestrzeniach zagrozonych wybuchem.

z modutem wahliwym

wykonanie prawe;

z podstawa;

bez tulei przytgczeniowej;

z korbg regulowang i dwoma przegubami

mocowanie ciegna do urzgdzenia wykonawczego tulejkg ze stozkiem
Morse’a

moment znamionowy 500Nm

temperatura pracy od -20°C do +70°C

modut do pracy w przestrzeniach zagrozonych wybuchem
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15. Serwis — naprawy Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex
Kod: 4XIRa-31-101-11-0 Ex / La-1-011-212 Ex - oznacza:
4XIRa - sitownik regulacyjny obrotowy; moment znamionowy 30 Nm;

3 - predkosc¢ 8 obr/min;
1 - droga do 50 obrotéw;
- 1 - sterowanie lokalne przyciskami na stacyjce sterowania lokalnego;
0 - bez dodatkowych opcji w wyposazeniu elektroniki;

1 - dodatkowe 2 przekazniki programowalne do sygnalizacji potozen

posrednich;

1 - wpusty kablowe M25x1,5 i M32x1,5 oraz 4 zaslepki;

1 - z grzatkg i termostatem;

0 - ztulejg przytagczeniowg B1;
Ex - przeznaczony do pracy w przestrzeniach zagrozonych wybuchem.
La - z modutem liniowym, sita znamionowa 10 kN

1 - skok modutu do 50 mm;

0 - wykonanie lewe;

1 - kotnierz przytgczeniowy modutu FO7;

1 - gwint trzpienia w module M12x1,25

2 - zjarzmem itgcznikiem

1 - Jednowchodowy gwint modutu

2 - temperatura pracy od -40°C do +70°C
Ex - modut do pracy w przestrzeniach zagrozonych wybuchem

17. Serwis - naprawy

Producent ZAKLAD PRODUKCJI URZADZEN AUTOMATYKI Sp. z o.0. z siedzibg we
Wroctawiu zastrzega sobie naprawy sitownikow typoszeregu X... Ex.
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18. Utylizacja

Sitowniki regulacyjne inteligentne 4XI Ex 19. Kontakt

18. Utylizacja

Utylizacja materiatéw z opakowania

Materiaty z opakowania nadajg sie do catkowitej utylizacji. Elementy opakowania nalezy
posegregowac nastepnie poddac utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawczymi
dotyczgcymi usuwania odpadow.

Utylizacja produktu

Urzadzenia nie wolno wyrzuca¢ wraz ze zwyktymi odpadami!
W przypadku, gdy nie jest uzasadniona ekonomicznie naprawa zuzytych lub zniszczonych
sitownikow nalezy je ztomowac.
W przypadku ztomowania sitownika nalezy:
¢ dostac sie do komér gdzie znajduje sie smar potptynny, usungé go i przekazac firmie
dopuszczonej do utylizowania przepracowanych olejow i smarow,
¢ zdemontowac urzgdzenia elektryczne i elektroniczne oraz zgodnie z lokalnymi
przepisami wykonawczymi, posegregowac je i dostarczy¢ do odpowiedniego zaktadu

utylizacji,

¢ oddzieli¢ od siebie czesci metalowe (stopy aluminiowe, stale, metale kolorowe),
z tworzyw sztucznych oraz gumowe i rozdysponowa¢ do zaktadéw zajmujgcych sie
przetwarzaniem i zagospodarowywaniem odpadow przemystowych i zuzytych

urzadzen.

19. Kontakt

Producent:
®

ZAKEAD PRODUKCJI URZADZEN AUTOMATYKI Sp. z 0.0.
ul. Teczowa 57, 50-950 Wroctaw

Tel. 71 34288 30, Fax 71 342 89 20,

e-mail: zpua@zpua.com.pl; www.zpua.com.pl

Dziat Marketingu tel. 502 180 558
Dziat Produkgciji i Sprzedazy tel. 71 342 34 00
lub 71 342 33 58
Dziat Rozwoju i informacje techniczne tel. 71 342 88 30 w.36

www.zpua.com.pl
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