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1. Opis techniczny 

Sterownik X-MATIK jest przeznaczony do współpracy z siłownikami elektrycznymi, 
sterowanymi napi�ciem sieciowym. Charakteryzuje si� rewersyjnym zał�czaniem i 
wył�czaniem silnika. Wersja zasilana 3x400VAC posiada elektroniczny układ hamuj�cy 
oraz automatycznie wykrywa i koryguje kolejno�� faz zasilaj�cych. Sterownik, dzi�ki 
układom wej��/wyj�� dwustanowych i analogowych, umo�liwia bezpo�redni� współprac�
siłownika z nowoczesnymi systemami automatyki, regulatorami i sterownikami PLC. 
Realizuje lokalne i zdalne sterowanie nap�dem oraz sterowanie awaryjne. 

Sterownik X-MATIK  zabudowany jest wewn�trz bloku sterowania typ MO, który 
wyposa�ony jest ponadto w stacyjk� sterowania lokalnego oraz dwa wtykowe zł�cza 
elektryczne. 

11

12

1

22

Rys. A:  Blok sterowania X-MATIK  
typ MO 

 1 - Blok MO realizuje funkcje sterowania 
i sygnalizacji za pomoc� wbudowanego 
sterownika, umo�liwia monta� sterownika 
i obsług� stacyjki w oddaleniu od siłownika. 

11 - Stacyjka sterowania lokalnego wyposa�ona 
w przyciski, przeł�cznik miejsca sterowania 
i lampki sygnalizacyjne. 

12 - Wtykowe zł�cze elektryczne ł�czy siłownik 
z zasilaniem i zewn�trznymi systemami 
sterowania. Zł�cze umo�liwia szybkie 
podł�czenie i odł�czenie elektryczne siłownika. 

22 - Wtykowe zł�cza przemysłowe umo�liwiaj�
podł�czenie bloku MO do siłownika. 

Rys. B:  Blok typ M ze sterownikiem X-MATIK 
zabudowany na siłowniku 

Siłownik XN w wykonaniu z ł�cznikiem 
bezstykowym mo�e by� wyposa�ony w blok typ 
MO jak równie� w blok typu M - ze sterownikiem 
X-MATIK zabudowanym bezpo�rednio na 
siłowniku. Blok M zawiera tylko jedno zł�cze 
elektryczne, słu��ce do podł�czenia zasilania 
i zewn�trznych układów sterowania.   
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2. Dane bloku sterownia X-MATIK 

Lp. Parametr Warto��

1.  Napi�cie zasilania  3x400VAC, +10% - 15%, 50Hz ±6%  
lub 1x230V AC +10% - 15%, 50Hz ±6% 

2.  Zał�czenie mocy  tyrystorowe, max 2,2 kW (S2 3min),  
stycznikowe max 5,5 kW  

3.  Wej�cia steruj�ce dwustanowe: 
 SO - OTWÓRZ, 
 SZ - ZAMKNIJ,  
 STOP 
 PZdal - przeł�czenie w sterowanie ZDALNE 
 RA - RUCH AWARYJNY  

sygnały 24V DC, z separacj� galwaniczn�, pobór 
pr�du 10mA, napi�cie zasilaj�ce mo�e pochodzi�
z zasilacza X-MATIKa 

4.  Wej�cie steruj�ce analogowe (opcja) 
 – warto�� zadana poło�enia 

sygnał analogowy 4÷20mA 

5.  Komunikacja poprzez magistral� przemysłow�
(opcja) 

protokół Modbus, Profibus DP,  

6.  Styki drogowe i momentowe galwanicznie odizolowane; 
poł�czenia sterownika z siłownikiem - napi�cie 
48VDC; sygnały wyj�ciowe - napi�cie 230VAC, 2,5A 

7.  Wyj�cia przeka�nikowe sygnalizacyjne: 
 GE - GOTOWO�	 ELEKTRYCZNA 
 ZDALNE    - sterowanie ZDALNE 
 LOKALNE  - sterowanie LOKALNE 

 - styki przeka�ników  
 - obci��enie 230VAC,  0,5A 

8.  Wyj�cie analogowe (opcja)  
 – sygnał zwrotny o poło�eniu siłownika 

sygnał 4…20mA – dost�pny je�li siłownik 
wyposa�ony jest w przetwornik poło�enia k�towego 
(parametry wg danych siłownika) 

9.  Konfiguracja sterownika mikroprzeł�cznikami SW na płytce elektroniki 
sterownika; 

10.  Funkcja: Ruch awaryjny zale�nie od ustawienia mikroprzeł�czników SW 
mo�e odbywa� si� w kierunkach OTWÓRZ lub 
ZAMKNIJ, albo powodowa� zatrzymanie siłownika 
w bie��cym poło�eniu 

11.  Temperatura otoczenia od -25°C do +70°C 

12.  Wilgotno�� wzgl�dna do 80% 

13.  Stopie� ochrony IP68 

14.  Powłoka lakiernicza farba proszkowa, kolor zielony RAL6005 

15.  Zabezpieczenie antykorozyjne bardzo wysokie – przemysłowe, do u�ytku 
w obszarach przemysłowych o du�ej wilgotno�ci 
i agresywnej atmosferze o wysokim 
zanieczyszczeniu, kategoria korozyjno�ci C5-I 
zgodnie z PN-EN 15714-2 
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2.1. Wymiary gabarytowe 

Rys. C:  Wymiary bloku MO 

3. Monta�  
Monta� bloku sterowania X-MATIK (MO) nale�y przewidzie� w pobli�u siłownika na słupie 
lub stojaku tak, aby odległo�� poł�czenia kablem siłownika ze sterownikiem nie 
przekraczała 30m. 
Otwory monta�owe w bloku MO pokazano na poni�szym rysunku. Rozstawy otworów do 
mocowania bloku dostosowano do elementów no�nych (płaskowniki, ceowniki) 
z otworami 9x18mm (fasolka) i rozstawem mi�dzy otworami 10mm. 

   Rys. D:  Monta� bloku sterowania MO 
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W przypadku siłownika XN z blokiem typu M (sterownik zabudowany na siłowniku) nale�y 
post�powa� zgodnie z opisem monta�u zawartym w instrukcji obsługi siłownika. Poniewa�
siłowniki te mog� pracowa� w dowolnej pozycji pracy, stosownie do niej mo�na obróci�
stacyjk� sterowania lokalnego. Siłowniki nale�y montowa� tak, aby zapewni� swobodny 
dost�p do stacyjki i kółka nap�du r�cznego. 

4. Podł�czenie elektryczne  

Poł�czenia elektryczne nale�y wykona� zgodnie z projektem technicznym w oparciu 
o schematy aplikacyjne (przedstawione na ko�cu niniejszego zał�cznika), stosuj�c uwagi 
i zalecenia zawarte w instrukcjach siłowników elektrycznych. W przypadku wyposa�enia 
siłownika w dodatkowe opcje (np.: komunikacja fieldbus, sterowanie sygnałem 
analogowym) nale�y korzysta� ze schematów aplikacyjnych zamieszczonych 
w zał�cznikach, odpowiednich do zamówionych opcji. 

Prace elektryczne mog� by� wykonywane wył�cznie przez pracowników posiadaj�cych 
odpowiednie kwalifikacji zgodnie z obowi�zuj�cymi przepisami bhp. 

4.1. Wtykowe zł�cze elektryczne 

Podł�czenie do układów zasilania, sterowania i sygnalizacji jest realizowane poprzez 
wtykowe zł�cze elektryczne, składaj�ce si� z gniazda zabudowanego na bloku sterowania 
oraz wtyku (cz��ci obiektowej zł�cza). Wtyk jest dostarczany w zestawie: obudowa, 
wkładka stykowa i komplet styków zaciskanych na przewodach. W skład zestawu nie 
wchodzi okablowanie.  

W przypadku wyposa�enia sterownika w moduł komunikacyjny Modbus zastosowane 
jest to samo wtykowe zł�cze elektryczne pokazane na Rys. E i opisane w tabeli pod 
rysunkiem.  
Je�li sterownik jest wyposa�ony w moduł Profibus stosowane jest zł�cze wtykowe 
opisane w Zał�czniku nr 6. 

Podł�czenie przewodów do wtyku nale�y wykona� zgodnie z dokumentacj� projektow�
oraz ze schematem aplikacyjnym siłownika.  
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Obudowa wtyku Układ styków 
we wkładce stykowej 

Pojedynczy styk 

Rys. E:  Wtyk zł�cza elektrycznego 

Parametry wtyku Dane techniczne

Obudowa wtyku  - odlew aluminiowy, malowany proszkowo,  
 - 2 �ruby mocuj�ce – moment dokr�cania 3Nm 

Dławnice kablowe M25 – 1 szt. �rednice przewodów 11÷17 mm 

 M20 – 1 szt., z za�lepk� �rednice przewodów  8÷13 mm 

 inne – do uzgodnienia 

Wkładka stykowa 46 styków zaciskanych + �rubowe przył�cze przewodu ochronnego PE 

Napi�cie znamionowe 500 V 

Pr�d obliczeniowy 16 A 

Styki  - posrebrzany stop miedzi,  
 - przył�cze zaciskane na przewodzie,  
 - długo�� odizolowanej �yły – 7,5mm 

Przekrój 
przył�czanych 
przewodów  

1,5 mm2 (standard) lub 
2,5 mm2 (opcja) 

styki zasilania:  
 - 5 szt. przy 3x400VAC 
 - 3 szt. przy 1x230V AC 

nr: 1, 2, 3,14,15 
nr: 1,14,15 

0,5 mm2 (standard) lub 
1,5 mm2 (opcja) 

styki sygnałowe – 41 szt. 
nr:  4÷13;  
    16÷46 

inny przekrój �ył 
w zakresie 0,5÷4 mm2 
 – poda� w zamówieniu 

inna ilo�� styków dla 
okre�lonego przekroju 
 – poda� w zamówieniu 
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4.2. Podł�czenie bloku sterowania MO z siłownikiem 

Siłownik elektryczny nale�y poł�czy� z blokiem MO kablami wprowadzonymi do wtyków 
zł�cz przemysłowych 32-stykowych. Nale�y zwróci� uwag�, �e zł�cze przemysłowe od 
strony siłownika ma styki �e�skie a od strony sterownika – styki m�skie. Przy podł�czaniu 
przewodów nale�y ł�czy� ze sob� te same numery styków (1-1; 2-2;…32-32). Zwróci�
uwag�, aby do styków 1, 2, 3 przez które jest zasilany silnik siłownika podł�cza�
przewody o wła�ciwym przekroju dla jego mocy.  
Podł�czenie przewodów do wtyku nale�y wykona� zgodnie z projektem technicznym lub 
zalecanym schematem aplikacyjnym. 
Wtyki zł�cz s� dostarczane w zestawie: obudowa, wkładka stykowa i komplet styków 
zaciskanych na przewodach. W skład dostawy nie wchodz� kable. 

obudowa wtyku wkładka stykowa  
wtyku od strony  

bloku MO 

wkładka stykowa 
wtyku od strony 

siłownika 

Rys. F:  Zł�cza przemysłowe do podł�czenia 
bloku sterowania MO 

pojedynczy styk m�ski pojedynczy styk �e�ski 

Parametry wtyku Dane techniczne 

Obudowa wtyku  - odlew aluminiowy, malowany proszkowo,  
 - 2 �ruby mocuj�ce – moment dokr�cania 3Nm 

Dławnice kablowe M25 – 1 szt. �rednice przewodów 11÷17 mm 

 M20 – 1 szt., z za�lepk� �rednice przewodów  8÷13 mm 

 inne – do uzgodnienia 

Wkładka stykowa 32 styki zaciskane + �rubowe przył�cze przewodu ochronnego PE 

Napi�cie znamionowe 500 V 

Pr�d obliczeniowy 16 A 
Styki  - posrebrzany stop miedzi,  

 - przył�cze zaciskane na przewodzie,  
 - długo�� odizolowanej �yły – 7,5mm 

Przekrój 
przył�czanych 
przewodów 

 - przekrój �ył w zakresie 0,5÷4 mm2, 
 - standardowo: 1,5 mm2 dla styków zasilania, 0,5 mm2 dla styków 
 sygnałowych 
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4.3. Uwagi i ostrze�enia dotycz�ce poł�cze� elektrycznych 

♦ Zwróci� szczególn� uwag� na prawidłowe dokr�cenie wtyku do obudowy oraz 
dławnic przewodów dla zapewnienia stopnia ochrony. Je�eli dławnica nie jest 
wykorzystana, sprawdzi� czy jest za�lepiona (za�lepka dostarczana z dławnic�). 

♦ Odł�czony wtyk powinien zosta� zabezpieczony przed zawilgoceniem lub zalaniem 
oraz zabrudzeniem szczególnie pyłami przewodz�cymi. 

♦ Gniazdo zł�cza nie powinno pozostawa� odkryte. Nale�y je zamkn�� pokryw�
przymocowan� do siłownika, dokr�caj�c �rubami mocuj�cymi. 

♦ Przewód ochronny nale�y ł�czy� do zacisku �rubowego we wtyku zł�cza.  

♦ Wtyk mo�na wło�y� do gniazda tylko przy odł�czonych �ródłach zasilania. 
W przypadku odł�czenia wtyku zawsze odł�czy� �ródło zasilania. 

♦ Po zako�czeniu monta�u wtyku sprawdzi� prawidłowo�� poł�cze� na zgodno��
wyprowadze� z projektem. Sprawdzi� skuteczno�� ochrony przeciwpora�eniowej 
zgodnie z norm� PN-HD 60364-4-41 „Instalacje elektryczne niskiego napi�cia -- 
Cz��� 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpiecze�stwa -- Ochrona przed pora�eniem 
elektrycznym”. 

Wskazówki 

♦ Je�eli siłownik jest wyposa�ony w przetwornik poło�enia, to do obsługi jego sygnału 
zalecane jest stosowanie przewodu ekranowanego o �yłach skr�conych. 

♦ Sterownik ma wyprowadzone oddzielne napi�cie 24VDC, które mo�e posłu�y� do 
zasilania obwodów sterowania zdalnego. Nie nale�y u�ywa� go do zasilania innych 
obwodów. 

5. Uruchomienie 

Uruchomienie siłownika z blokiem sterowania X-MATIK jest analogiczne do opisanego 
w instrukcjach obsługi siłowników elektrycznych typu X lub SW.  
W procesie uruchamiania wykorzystuje si� zarówno tryb pracy r�cznej jak i elektrycznej. 
Tryb pracy r�cznej czyli sterowanie przez kr�cenie kółkiem nap�du r�cznego 
przedstawione jest w instrukcji siłownika. Tryb pracy elektrycznej czyli sterowanie 
silnikiem elektrycznym siłownika mo�na wykonywa� przy pomocy stacyjki sterowania 
lokalnego, opisanej w niniejszym zał�czniku. W celu wła�ciwej obsługi urz�dzenia nale�y 
zapozna� si� punktem 6. 
Post�puj�c zgodnie z tre�ci� instrukcji obsługi siłownika nale�y sprawdzi� działanie 
wył�czników momentowych oraz ustawi� wył�czniki drogi. Zale�nie od opcji wyposa�enia 
siłownika nale�y ustawi� odpowiednio: mechaniczny wska�nik poło�enia lub przetwornik 
poło�enia i ewentualnie zderzaki. 
Nale�y równie� skonfigurowa� sterownik zgodnie z opisem zawartym w punkcie 7. 
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6. Obsługa siłownika ze sterownikiem X-MATIK 

6.1. Sterowanie lokalne – stacyjka sterowania lokalnego 

Stacyjka sterowania lokalnego znajduje si� na obudowie bloku sterowania X-MATIK. Jej 
wygl�d przedstawiono na poni�szym rysunku. 

Rys. G:  Widok stacyjki sterowania lokalnego 

Sterowanie:  

Do wyboru miejsca sterowania słu�y trzypozycyjny przeł�cznik trybu pracy. Przeł�cznik 
ten mo�na zablokowa� w ka�dym poło�eniu za pomoc� np. kłódki. 

W pozycji LOKALNE mo�na sterowa� siłownikiem ze stacyjki sterowania lokalnego za 
pomoc� przycisków OTW, STOP, ZAM. W tej pozycji nie ma mo�liwo�ci wpływania na 
prac� siłownika sygnałami zdalnymi, za wyj�tkiem sterowania awaryjnego (opisanego 
w pkt 6.3.1). 

W pozycji ZDALNE, kontrol� nad siłownikiem ma system nadrz�dny – zazwyczaj 
sterownik PLC, nastawnia itp.. Pełn� kontrol� nad siłownikiem z systemu mo�na uzyska�
przez zablokowanie przeł�cznika w tym poło�eniu np. kłódk�. 
W tej pozycji mo�na zdalnie (z systemu) poda� zezwolenie na sterowanie lokalne 
siłownikiem przez rozł�czenie sygnału ZDALNE (zdj�cie napi�cia 24VDC ze styku 30 
w zł�czu elektrycznym). Przy braku sygnału ZDALNE siłownik b�dzie reagował na 
sterowanie przyciskami OTW, STOP, ZAM ze stacyjki sterowania lokalnego. 

Sposób wyboru miejsca sterowania jest nast�puj�cy: Je�li tryb sterowania lokalnego jest 
wymuszony przeł�cznikiem trybu pracy "lub" sygnałem z systemu wówczas siłownik jest 
w sterowaniu lokalnym. Siłownik jest natomiast w sterowaniu zdalnym wtedy i tylko wtedy, 
gdy przeł�cznik trybu pracy jest w poło�eniu ZDALNE "i" sygnał zdalnego wyboru miejsca 
sterowania ZDALNE jest aktywny (24VDC na pin 30 w zł�czu elektrycznym). 

W pozycji „0” sterowanie lokalne, sterowanie zdalne oraz standardowe sterowania 
awaryjne (mikroprzeł�cznik SW4-ON) nie powoduje ruchu siłownika.  
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Je�li jednak u�ytkownik uzna, �e istnieje potrzeba sterowania awaryjnego siłownikiem 
nawet przy ustawieniu przeł�cznika trybu pracy w pozycji „0” to mo�e tak� funkcj�
wł�czy� poprzez ustawienie mikroprzeł�cznika SW4 w pozycji OFF. 

Nale�y mie� �wiadomo��, �e o powy�szej konfiguracji powinna by� poinformowana 
obsługa i serwis armatury i siłownika przed przyst�pieniem do jakichkolwiek prac przy 
nap�dzie. 

Lampki sygnalizacyjne: 

♦ Zapalona lampka niebieska �wiadczy o gotowo�ci elektrycznej siłownika do pracy. 
♦ Ruch siłownika w kierunku „otwieranie” sygnalizowany jest miganiem lampki zielonej. 

Po osi�gni�ciu poło�enia „otwarte” lampka zielona �wieci �wiatłem ci�głym. 
♦ Ruch siłownika w kierunku „zamykanie” sygnalizowany jest miganiem lampki 

pomara�czowej. Po osi�gni�ciu poło�enia „zamkni�te” lampka pomara�czowa �wieci 
�wiatłem ci�głym. 

6.2. Gotowo�� Elektryczna 

Sterowanie siłownikiem nie jest mo�liwe przy braku gotowo�ci elektrycznej – GE 
(zga�ni�cie niebieskiej lampki na stacyjce). Wyj�tek stanowi sytuacja, w której Gotowo��
Elektryczna jest tracona po zadziałaniu wył�cznika w układzie przeci��eniowym. W takim 
przypadku jest mo�liwe przesterowanie siłownika w kierunku przeciwnym do tego, 
w którym nast�piło przekroczenie momentu. Wówczas GE jest ponownie sygnalizowana. 
Pojawienie si� braku Gotowo�ci Elektrycznej podczas ruchu siłownika zawsze powoduje 
zatrzymanie siłownika. 

Gotowo�� Elektryczna GE jest tracona w nast�puj�cych przypadkach: 
♦ brak co najmniej jednej z faz zasilaj�cych,  

♦ zadziałanie wył�cznika termicznego w silniku, 
♦ przekroczenie momentu gdy nie zostało osi�gni�te poło�enie kra�cowe 

(konfigurowalne przeł�cznikiem SW1), 
♦ awaria zasilacza sterownika, 
♦ brak wewn�trznego zasilania pomocniczego 24 VDC, 

♦ gotowo�� ga�nie równie� przy ustawieniu przeł�cznika wyboru w pozycj� „0”. 

Przeka�nik GE (schemat aplikacyjny – Rysunek 1), a wła�ciwie jego styk NO jest 
dokładnym odwzorowaniem logiki lampki GE na stacyjce sterowania miejscowego. Styk 
jest zwierany gdy lampka �wieci. Oprócz tego na zł�cze elektryczne wyprowadzony jest 
styk NC przeka�nika.  
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6.3. Sterowanie zdalne 

Standardowym trybem sterowania zdalnego jest sterowanie sygnałem trójstawnym. 
Dost�pne jest tak�e opcjonalne sterowanie poprzez magistral� MODBUS lub PROFIBUS, 
albo sygnałem analogowym 4…20mA (przy zamówieniu sterownika z wybran� opcj�). 
Nale�y zaznaczy�, �e w przypadku opcji PROFIBUS siłownik mo�e by� sterowany 
poprzez magistral� lub zdalnym sygnałem trójstawnym 24VDC. Natomiast opcja 
MODBUS oraz analogowe pozycjonowanie siłownika wyklucza mo�liwo�� sterowania 
sygnałem trójstawnym. 

Sterowanie zdalne jest mo�liwe gdy sygnał zdalnego wyboru miejsca sterowania ZDALNE 
jest aktywny (24V na styk 30 w zł�czu elektrycznym) a przeł�cznik trzypozycyjny na 
stacyjce sterowania lokalnego znajduje si� w poło�eniu ZDALNE. Taki tryb sterowania 
potwierdzony jest zwarciem styku przeka�nika ZDALNE (styk 10 i 11 zł�cza elektrycznego 
na Rysunku 1). 
Przy braku sygnału ZDALNE lub przestawieniu przeł�cznika trzypozycyjnego na stacyjce 
w poło�enie LOKALNE zostaje zwarty styk przeka�nika LOKALNE (styki 12 i 13 zł�cza 
elektrycznego na Rys. 1). 

6.3.1. Sterowanie awaryjne (RUCH AWARYJNY) 

Istnieje mo�liwo�� awaryjnego ruchu siłownika do poło�e� kra�cowych. Mo�liwy jest ruch 
w kierunku „otwieranie”, „zamykanie”, a tak�e zatrzymywanie siłownika w bie��cym 
poło�eniu, w zale�no�ci od konfiguracji. Ruch awaryjny odbywa si� zarówno w trybie 
pracy lokalnej jak i zdalnej, nie jest natomiast standardowo aktywny przy ustawieniu 
przeł�cznika trybu pracy w poło�enie „0”. 

7. Konfigurowanie logiki sterownika 

Konfiguracja odbywa si� za pomoc� mikroprzeł�czników znajduj�cych si� na module 
elektroniki wewn�trz obudowy. Dost�p do nich uzyskuje si� przez wyj�cie osłony stacyjki 
po odkr�ceniu 4 �rub imbusowych kluczem 5. Widok modułu wraz z rozmieszczeniem 
przeł�czników pokazuje Rys. H. 

Przed wysuni�ciem osłony stacyjki nale�y bezwzgl�dnie odł�czy� zasilanie siłownika. 
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SW5 - STER. ZDAL. BEZ PODTRZYMANIA

SW1 - MOMENT NIE GASI GE
SW2 - RUCH AWARYJNY - Z
SW3 - RUCH AWARYJNY - O
SW4 - RUCH AWARYJNY L/Z

SW6 - MOMENT-Z
SW7 - MOMENT-O
SW8 - STER. LOK. BEZ PODTRZYMANIA

1

1

1

ZL5

SW1

ZL6

ZL4

Rys. H:  Rozmieszczenie zł�czy i mikroprzeł�czników na płytce elektroniki 

Poni�sza tabela przedstawia wszystkie mo�liwe ustawienia przeł�czników. Pogrubion�
czcionk� zaznaczono ustawienia fabryczne. 

Przeł. Pozycja Opis działania Uwagi 

SW1 

ON 
Zadziałanie wył. momentowego nie 
gasi Gotowo�ci Elektrycznej. 

MOMENT NIE GASI 
GE 

OFF 

Zadziałanie wył. momentowego gasi 
Gotowo�� Elektryczn�.  
W przypadku ograniczenia ruchu na 
moment (SW6 lub SW7 ON), 
zadziałanie wył. momentowego gdy 
jest pobudzony wył. drogowy nie 
powoduje utraty Gotowo�ci 
Elektrycznej 

SW2 

ON 

Je�li jednocze�nie SW3-OFF to 
podanie sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje ruch siłownika na 
zamykanie. Je�li SW3-ON to podanie 
sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje zatrzymanie siłownika. 

RUCH AWARYJNY –Z 
(ZAMKNIJ) 

OFF 
Je�li SW2 i SW3 w pozycji OFF to 
podanie sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje zatrzymanie siłownika. 
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Przeł. Pozycja Opis działania Uwagi 

SW3 

ON 

Je�li jednocze�nie SW2-OFF to 
podanie sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje ruch siłownika na 
otwieranie. Je�li SW2-ON to podanie 
sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje zatrzymanie siłownika. 

RUCH AWARYJNY -O 
(OTWÓRZ) 

OFF
Je�li SW2 i SW3 w pozycji OFF to 
podanie sygnału RUCH AWARYJNY 
powoduje zatrzymanie siłownika. 

SW4 

ON 

Sterowanie sygnałem RUCH 
AWARYJNY odnosi skutek tylko przy 
ustawieniu przeł�cznika trybu pracy 
w pozycjach LOKALNE lub ZDALNE 

RUCH AWARYJNY 
–  L/Z       

OFF 

Sterowanie sygnałem RUCH 
AWARYJNY odnosi skutek nawet 
przy ustawieniu przeł�cznika trybu 
pracy w pozycj� „0” 

SW5 

ON 

Siłownik nap�dzany jest tak długo jak 
długo dostaje sygnał steruj�cy z 
systemu. Po zaniku sygnału 
steruj�cego siłownik zatrzymuje si�. 
Dotyczy sterowania zdalnego. 

STEROWANIE Z 
SYSTEMU BEZ 

PODTRZYMANIA 

OFF 

Wystarczy krótkotrwały (min. 0,2s)  
sygnał steruj�cy z systemu aby 
spowodowa� ruch siłownika w 
wybranym kierunku. W celu 
zatrzymania siłownika nale�y poda�
sygnał STOP. Dotyczy sterowania 
zdalnego. 

SW6 
ON 

Ograniczenie ruchu w kierunku 
zamykanie na moment.  

MOMENT – Z 
(ZAMKNIJ) 

OFF 
Ograniczenie ruchu w kierunku 
zamykanie na poło�enie 

SW7 
ON 

Ograniczenie ruchu w kierunku 
otwieranie na moment.  

MOMENT – O 
(OTWÓRZ) 

OFF 
Ograniczenie ruchu w kierunku 
otwieranie na poło�enie 

SW8 

ON 

Siłownik nap�dzany jest tak długo jak 
długo dostaje sygnał steruj�cy ze 
stacyjki. Po zaniku sygnału 
steruj�cego siłownik zatrzymuje si�. 
Dotyczy sterowania lokalnego. 

STEROWANIE ZE 
STACYJKI BEZ 

PODTRZYMANIA 

OFF 

Wystarczy krótkotrwały (min. 0,2s)  
sygnał steruj�cy ze stacyjki aby 
spowodowa� ruch siłownika w 
wybranym kierunku. W celu 
zatrzymania siłownika nale�y wcisn��
przycisk STOP. Dotyczy sterowania 
lokalnego. 

Podtrzymanie sterowania (SW5, SW8).  

Opcja dotyczy dla SW5 sterowania zdalnego z systemu (trójstawnego) a dla SW8 
sterowania lokalnego.  
♦ Domy�lnie (ustawienie fabryczne) czyli przy ustawieniu SW5 w poło�eniu OFF ruch 

siłownika nast�puje ju� po chwilowym (min. 0,2s) trwaniu sygnału zdalnego z 
systemu, zatrzymanie po podaniu sygnału zdalnego STOP lub po osi�gni�ciu 
warunków ograniczenia ruchu. Dla SW8 w poło�eniu OFF ruch siłownika nast�puje 
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ju� po chwilowym naci�ni�ciu przycisku OTW lub ZAM. Przerwanie ruchu nast�pi po 
osi�gni�ciu warunków ograniczenia ruchu lub po naci�ni�ciu przycisku STOP, 
ewentualnie po przeł�czeniu przeł�cznika wyboru w pozycj� inn� ni� sterowanie 
LOKALNE. 

♦ Przy ustawieniu SW5 w poło�eniu ON sterowanie zdalne z systemu trwa tak długo jak 
długo trwa sygnał zdalny z systemu. Dla SW8 w poło�eniu ON sterowanie wygl�da 
tak, �e aby sterowa� silnikiem nale�y trzyma� naci�ni�ty przycisk OTW lub ZAM na 
stacyjce sterowania lokalnego. Nie działa wtedy przycisk STOP. 

Ograniczenie ruchu (SW1, SW6, SW7).  

Ka�de zadziałanie wył�cznika momentowego w kierunku zgodnym z kierunkiem 
wysterowania siłownika powoduje zatrzymanie silnika.  
W przypadku ograniczenia ruchu na poło�enie, w sytuacji normalnej pracy układu: 
element wykonawczy – nap�d, zatrzymanie siłownika nast�puje w wyniku zadziałania 
wył�cznika drogowego w kierunku zgodnym z kierunkiem wysterowania siłownika.  
Natomiast przy ograniczeniu ruchu na moment zadziałanie wył�cznika drogowego nie 
zatrzyma ruchu siłownika. W tym przypadku pełni on rol� sygnalizatora osi�gni�cia 
poło�enia kra�cowego, a siłownik zostanie zatrzymany po zadziałaniu wył�cznika 
momentowego.  
Sposób ograniczenia ruchu – na poło�enie lub na moment – musi by� okre�lony przez 
producenta armatury. Wyboru sposobu ograniczenia ruchu w siłowniku dokonuje si�
mikroprzeł�cznikami. Przeł�cznik SW7 dotyczy kierunku „otwieranie” a SW6 kierunku 
„zamykanie”. Poło�enie mikroprzeł�cznika w pozycji OFF oznacza ograniczenie ruchu na 
poło�enie a w pozycji ON oznacza ograniczenie ruchu na moment. 
Poło�enie przeł�cznika SW1 decyduje czy zadziałanie wył�cznika momentowego b�dzie 
powodowało utrat� Gotowo�ci Elektrycznej czy nie. 
Je�li u�ytkownik nie �yczy sobie utraty Gotowo�ci Elektrycznej przy zadziałaniu 
wył�cznika momentowego to powinien przestawi� mikroprzeł�cznik SW1 w poło�enie ON. 
Przy ustawieniu przeł�cznika SW1 na OFF zadziałanie wył�cznika momentowego 
spowoduje utrat� Gotowo�ci Elektrycznej. Wyj�tek stanowi sytuacja, w której ograniczenie 
ruchu zostało ustawione na moment (SW6 lub SW7 w poz. ON), a zadziałanie wył�cznika 
momentowego nast�piło przy pobudzonym wył�czniku drogowym w zadanym kierunku. 
Siłownik zatrzymuje si�, jednak Gotowo�� Elektryczna nie jest tracona, gdy� zadziałanie 
wył�cznika momentowego przy osi�gni�tym poło�eniu kra�cowym było oczekiwane (np. 
przy zamykaniu armatury z dociskiem). 

Ruch awaryjny (SW2, SW3, SW4).  

Sygnał podany na wej�cie RUCH AWARYJNY powoduje ruch siłownika w kierunku 
„otwieranie” gdy mikroprzeł�cznik SW3 jest w pozycji ON a mikroprzeł�cznik SW2 w 
pozycji OFF lub ruch w kierunku na „zamykanie” przy odwrotnym ustawieniu w/w 
przeł�czników. Ustawienie obydwu przeł�czników w pozycj� OFF powoduje 
zatrzymywanie siłownika w chwili podania sygnału RUCH AWARYJNY. Ten sam skutek 
odniesie ustawienie obydwu przeł�czników w poło�enie ON. 
Ustawienie SW4 w poło�enie OFF spowoduje, �e sterowanie awaryjne b�dzie si�
odbywało nawet przy ustawieniu przeł�cznika trybu pracy w poło�eniu wył�czenia „0”.  
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7.1. Konfigurowanie interfejsów komunikacyjnych fieldbus (opcja) 

W przypadku gdy siłownik jest wykonany w opcji z komunikacj� sieciow� Modbus lub 
Profibus, konfiguracj� interfejsów nale�y wykona� zgodnie z opisem zawartym 
w odpowiednim zał�czniku.  

8. Wykaz rysunków  

Rysunek 1.  Schematy aplikacyjne siłowników elektrycznych z blokiem 
sterowania X-MATIK 

  












