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1. Wiasno $ci interfejsu HART

2. Podtaczenie

Sitownik wyposazony w interfejs HART mozna przytgczy¢ do
systemow sterowania DCS/PLC wyposazonych w ten protokot,
przenosnych komunikatorow jak rowniez do komputerow PC
poprzez modem HART.

Interfejs obstuguje komendy protokotu HART z zakresu Universal
Commands, Common Practice Commands i Device Specific.

Zakres zmiennych przysytanych po magistrali obejmuje dane
sterownicze, pomiarowe, statusowe, opisowe i nastawy.

Sterowanie napedem odbywa sie poprzez wysytanie docelowe]
wartosci potozenia napedu. W ramach odczytywanych pomiarow
dostepne s3g: potozenie zaworu, potwierdzenie wartosci zadanej,
wychylenia ukladu momentowego oraz temperatury wewnatrz
napedu, stany wytgcznikébw krancowych oraz numer bledu lub
ostrzezenia. Mozna takze odczyta¢ ale nie zmienia¢ wszystkie
podstawowe nastawy sitownika. Zmiany nastaw dokonuje sie
dedykowanym do sitownika programatorem. Istnieje mozliwosé
zapisu kilku dedykowanych parametrow jak KKS itp.

Protokot HART jest dostepny w petli prgdowej sygnatu potozenia
napedu — zaciski 13-15 (13-14) wielowtyku.

Nie ma szczegolnych wymagan co do minimalnych przekrojow
przewodéw i dtugosci kabla. Przekréj wiekszy od 0,2mm? i diugo$é
nie wieksza niz 1000m sg zazwyczaj spetnione we wspotczesnych
instalacjach systemow automatyki.
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W przypadku systemow automatyki o bardzo mailej rezystancji
wewnetrznej wejscia analogowego Rw moze by¢ konieczne




DTR

Zalgcznik nr 12 | | r\i | | %‘5

wigczenie szeregowo w obwod petli prgdowej rezystora R_
o wartosci rezystancji 250 omow.

Cechg charakterystyczng sitownikéw 3XI jest mozliwosé pomiaru
potozenia napedu nawet przy braku zasilania trojfazowego
zasilajgcego naped. Zasilanie z petli prgdowej 4-20mA jest
wystarczajgce do zasilania przetwornika potozenia. Jednak w
przypadku checi skorzystania z komunikacji HART sitownik musi
by¢ zasilony z trzech faz.

3. Parametry transmisji

Interfejs obstuguje standardowg predkos¢ 1200bps z modulacjg
FSK i nie wymaga zadnej konfiguracji w tym zakresie. Adres
domysinie ustawiony jest na O.

4. Konfiguracja sitownika

Konfiguracje  sitownika  przeprowadza sie za pomoca
programatora/pilota PGI-04/06.

Interfejs HART jest aktywny zawsze tzn. odczyt parametrow i
danych pomiarowych nie wymaga zadnej konfiguracji napedu.
Jesli natomiast sitownik ma by¢ sterowany sygnatem przesytanym
cyfrowo to nalezy jako sygnat sterujgcy dla trybu pracy zdalnej
wybra¢ HART.

Wybranie zrédta sygnalu sterujgcego w trybie pracy zdalnej
(automatycznej) dla protokolu HART to ,HA”. Peiny opis
konfigurowania sitownika znajduje sie dokumencie: ,SILOWNIKI
REGULACYJNE INTELIGENTNE 3XI INSTRUKCJA OBSLUGI".
Hasto dostepu do konfiguracji: 1313.

--PROGRAMOWANIE-- --PROGRAMOWANIE--
->POL ENG GER Sygnat sterujacy
Podaj hasito dostepu
Tryb analogowy (rA)
1313 ° Tryb trdéjstawny (rt)

Tryb HART ->(HA)
Zmien jezyk-"0"
Inc. -"+" Potw.-"P” Zmien-“0" Potw.-"P”

5. Sterowanie sitownikiem

Sterowanie sitownikiem odbywa sie poprzez wysytanie wartosci
zadane] potozenia wyrazonej w mA. Sitownik bedzie
przesterowywat zawér do zadanego potozenia podobnie jak w
przypadku sterowania sygnatem analogowym. Na ekranie
glbwnym wyswietlacza pokazywana jest wartos¢ zadana
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potozenia w mA. Ze wzgledu na niezbyt duzg predkos¢ transmisiji
rozkazy sterujgce moga by¢ wysytane 2-3 razy w ciggu sekundy.

6. Odczyt danych z nap edu

a) PV-Polozenie

napedu[%], SV-Potwierdzenie sygnaiu

zadanego[mA], TV-Moment/Sita[%], FV-Temperatura[C]
b) Potwierdzenie wartosci zadanej potozenia
c) Pomiar potozenia zaworu
d) Pomiar wychylenia ukladu momentowego

e) Liczba cykili
f) Temperatura

g) Nastawy napedu (moment znamionowy dla kierunku otworz i
zamknij, sposOb ograniczeni ruchu w kierunku otworz i

zamknij, nieczutos¢)

h) Stan sygnatow dwustanowych np. wyilgczniki krancowe i

momentowe

i) Kody btedéw i komunikaty diagnostyczne

7. Tabela zmiennych input/output dla komend Device Specific

Zestaw sygnalow we/wy

Numer komendy

Dane do sitownika

Dane z sitownika

130
rozkazy sterujgce

Byte 0-3 Wartos¢ zadana
potozenia
Byte 4 Rezerwa

131
odczyt konfiguracji

brak

Byte 0 — FO

Byte 1 — FC

Byte 2 — Rodzaj pracy zdalnej (bitO-tréjstan, bit 1-
analog, bit2-hart)

Byte 3 — Ograniczenia ruchu (bitO-OF, bit1-OP,
bit2-0S, bit3-CF, bit4-CP, bit5-CS)

Byte 4 — PO

Byte 5 — PZ

Byte 6 — Nieczuto$¢ (%x10, warto$¢ 23 to 2,3%)
Byte 7 — Martwa strefa OTW (1000 - x10, warto$¢
6 to 99,4%)

Byte 8 — Martwa strefa ZAM (x10, warto$¢ 6 to
0,6%)

Byte 9 — Wersja oprogramowania

132
stany wewnetrzne

brak

Byte 0 - 3 — Licznik cykli uzytkownika

Byte 4 - 7 — Licznik cykli zycia

Byte 8 — sygnaly dwustanowe (bit0-KO, bit1-KZ,
bit2-PO, bit3-PZ, bit4-MZ, bit5-MO, bit6-Z, bit7-
GE

Byte 9 — Biezgcy biad

Byte 10 — 12 Lista trzech ostatnich bledéw




