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1. Opis techniczny 
 
♦ Siłownik inteligentny może być wyposażony w dwa programowalne przekaźniki, 

sygnalizujące przekroczenie dowolnego położenia pośredniego w zakresie ruchu 
siłownika. Przekaźnik PO sygnalizuje przekroczenie wybranego położenia 
pośredniego podczas ruchu w kierunku otwierania, a przekaźnik PZ – w kierunku 
zamykania. 

♦ Przekaźnik PO jest pobudzany powyżej ustawionej wartości progowej położenia, 
a przekaźnik PZ - poniżej wartości progowej. Wartość progowa jest ustawiana 
indywidualnie dla każdego przekaźnika. 

♦ Zestyk przełączny (NO+NC) każdego przekaźnika jest wyprowadzony na wtykowe 
złącze elektryczne siłownika. Obciążenie zestyków:  230V AC/DC  1A. 

♦ W przypadku braku napięcia zasilania w siłowniku oraz w niektórych stanach 
awaryjnych, przekaźniki nie są pobudzone. 

 
 
 
 

2. Ustawienie przeka źników programowalnych PO, PZ 
Całość czynności związanych z konfiguracją pracy siłownika odbywa się programowo 
przyciskami na stacyjce lub za pomocą aplikacji XIDrive. Aplikację XIDrive uruchomioną 
na urządzeniu z systemem Android łączy się z siłownikiem za pomocą kanału bluetooth 
i ewentualnie NFC. Dokładniejszy opis znajduje się w opisie aplikacji XIDrive, zawartej 
w instrukcji obsługi siłowników inteligentnych. 
W przypadku siłowników wyposażonych w programowalne przekaźniki PO i PZ, w trakcie 
procedury konfiguracyjnej, uruchomionej hasłem 1313, pojawia się ekran przedstawiony 
na poniższym rysunku. 
Przekaźniki programowalne PO, PZ mogą być ustawione w dowolnym położeniu siłownika 
pomiędzy 0÷100% otwarcia elementu wykonawczego. Na wyświetlaczu pokazany jest 
aktualnie ustawiony próg przełączenia każdego przekaźnika.  
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Rys. A:  Sygnalizatory 
pośrednie 

przycisk w 
XIDrive:  

‘+’ 
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przycisk na 
stacyjce:  

‘Otwórz’ 
 
 
 
 
 
 

‘Zdal./ 
Lokal.’ 
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‘Zdal./ 
Lokal.’ 

 

Zamiana progu przełączania 
przekaźnika PO i PZ: 
 naciskać przycisk – wartość 

parametru PO wskazanego 
strzałką „˂−” będzie się 
zwiększała o 1%, dłuższe 
przytrzymanie przycisku 
spowoduje cykliczne zwiększanie 
się tej wartości; 

 przycisnąć przycisk – następuje 
potwierdzenie nastawy PO 
i przejście do kolejnej pozycji na 
ekranie, strzałka „˂−” wskaże 
parametr PZ;  

 naciskać przycisk – wartość 
parametru PZ będzie się 
zwiększała o 1%, dłuższe 
przytrzymanie przycisku 
spowoduje cykliczne zwiększanie 
się tej wartości;  

 przycisnąć przycisk – następuje 
potwierdzenie nastawy PZ 
i przejście do kolejnego kroku 
procedury. 

 
 
 
 

3. Schemat aplikacyjny siłownika inteligentnego 
z programowalnymi przeka źnikami poło żeń pośrednich  
 
 
 
 

 

W przypadku wykorzystania zestyków sygnalizujących położenie i przekroczenie 
momentu, wyprowadzonych na styki 29-46 w sekcji 3 złącza, do współpracy 
z klasycznymi układami przekaźnikowymi pracującymi na napięciach 230V AC/DC , 
należy zwrócić uwagę na zabezpieczenie zwarciowe tych obwodów (zalecany wyłącznik 
instalacyjny do 1A). Cewki przekaźników muszą być wyposażone w układy gasikowe. 

 
 








