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Podtaczenie i konfiguracja

Podigczenie przewodow nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, w oparciu o odpowiedni
schemat aplikacyjny, zamieszczony na koncu instrukcji obstugi lub zatgcznika,
w zaleznosci od typu sitownika: 3XI, 3XWI, 4XI, 4XWI, XI Ex lub 4XI EXx.

Konfiguracja polega na ustawieniu parametrow komunikacyjnych takich jak: adres,
predkos¢, parzystosc, liczba bitéw stopu oraz ustawienie sposobu sterowania: rozkazami
binarnymi lub wartoscig zadang potozenia (SetPoint).

Konfiguracje sitownika przeprowadza sie za pomocg przyciskbw na stacyjce lub
programatorem/pilotem PGI.

Poprawna konfiguracja napedu sktada sie z nastepujgcych etapow:

¢ Etap 1. wybranie zrodta sygnatu sterujgcego w trybie pracy zdalnej (automatycznej).
- dla magistrali Modbus RTU jest to nastawa ,rB”, wybierana zgodnie
z procedurg konfiguracji opisang w instrukcji obstugi sitownikéw
inteligentnych hasto dostepu 1313.

——PROGRAMOWANIE--
->POL ENG GER
Podaj hasto dostepu

-—PROGRAMOWANIE--
Sygnat sterujacy

Tryb analogowy ErA
1313 Tryb tréjstawny (rt
Tryb MODBUS ->rB
Zmieh - *0”

Inc.-”+” Potw.-”P” Zmien-?0” Potw.-"pP”

¢ Etap 2: ustawienie parametrow komunikacji, w tym adresu sitownika, hasto dostepu
1414.

Nalezy wybra¢ opcje "Fieldbus" a nastepnie ustawi¢ predkos¢, parzystosé
i liczbe bitéw stopu. W nastepnym ekranie ustawi¢ adres i oraz sposéb
sterowania: rozkazami/trojstan lub wartoscig/analog. W skali jednej sieci
Modbus RTU, kazde urzadzenie czy naped powinno mie¢ swaj
niepowtarzalny adres. Nieprzestrzeganie tego warunku moze
doprowadzi¢ do btedow magistrali i braku mozliwos$ci sterowania
napedem.

--PROGRAMOWANIE--
->POL  ENG  GER
Podaj hasto dostepu

-Ustaw. dodatkowe-

Martwa strefa

—-= MODBUS_RTU __=—
Predkos ¢ IEPAebp s
Parzystosc¢:Even

Fieldbus Bity stopu:l
1414 Blokad{ momentu Zapisz
RegulatorPI Nastepny Anuluj
Zmien - »0” Ekran reg. PI ‘+2-Zmien ‘+2-Zmien
Inc.-”+” Potw.-”P” Ust. stacyjki ‘P’-Potw. ‘0’-O0min ‘P’-Potw. ‘0’-Omin

-= MODBUS RTU _=-
Adres : N
Sterowanie:Analog
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Na ekranie gidbwnym sitownika wyswietlany jest ustawiony

adres. Swiadczy to o tym, ze wybranym sposobem sterowania
zdalnego jest magistrala. W przypadku sterowania wartoscig | | | |
obok adresu podawana jest ostatnio odebrana po magistrali
warto$¢ zadana, np. lwe=12,05mA. Sitownik zaraz po
wigczeniu lub przy kazdym przetgczeniu z trybu lokalnego na
zdalny czeka na otrzymanie wartosci zadanej — na ekranie

widnieje napis ,lwe—BRAK".

Sterowanie sitownikiem

0 50 100%

]
47 , 5%

Adres= 7 Iwe=12,03mA
ZDALNE

Sterowanie sitownika poprzez interfejs MODBUS mozna dokonac na dwa sposoby:

¢ wydajac rozkazy ,jedz na OTWORZ”, ,jedz na ZAMKNIJ”, ,STOP”. Jest to
odpowiednik sterowania tréjstawnego;

¢ wpisujgc do odpowiedniego rejestru wartos$¢ zadang sygnatu. Jest to odpowiednik
sterowania analogowego.

Wada pierwszego rozwigzania moze by¢é wieksze obcigzenie magistrali spowodowane
czestym odpytywaniem systemu sterowania o wartos¢ sygnatu zwrotnego. W drugim
rozwigzaniu sitownik po otrzymaniu wartosci sygnatu zadanego sam dojedzie do tego
potozenia izatrzyma sie. Dzieki temu, ze w silownikach stosowane sg inteligentne
sterowniki, zalecamy stosowanie drugiego sposobu sterowania.

Interfejs MODBUS RTU

Interfejs obstuguje funkcje 03, 04, 06 oraz funkcje 08 (podfunkcje 10, 11, 12, 13, 14, 15).
Jednakze wystarczajgcym do sterownia sitownikiem jest uzycie funkcji 04, 06. Ponizej
przestawione sg adresy rejestrow i obstugujgce je funkcje.

Adres rejestru
szesnastkowo

Numer funkcji TN Typ . . :
Modbus (dZIeSI. etnie) zmiennej Opis zmienngj
Adres liczony
od zera!
03 — Read bit 0 — STOP
Holding bit 1 — jedz na OTWORZ
Registers | 0x1000 (4096) | 16-bit bit 2 —jedz na ZAMKNL
bit 3 — jedZz do potozenia awaryjnego
bit 4 — przelgcz w sterowanie Miejscowe
bit 5 — przetagcz w sterowanie Zdalne
06 — Write " Sygnat zadany, wartosci 400-2000
Single 0x1001 (4097) 16-bit odpowiadajg prgdowi 4.00-20.00mA
Register Warto$¢ zadana potozenia awaryjnego,
0x1002 (4098) 16-bit wartosci 400-2000 odpowiadajg pradowi 4.00-
20.00mA
Czas braku kontaktu z siecig, po ktérym
0x1003 (4099) 16-hit sitownik zacznie jecha¢ do potozenia

awaryjnego. 0-3600 sekund.
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Adres rejestru
szesnastkowo

Numer funkcji PN Typ . . :
Modbus (dZIeSI. etnie) zmiennej Opis zmienngj
Adres liczony
od zera!
04 - Read bit0 - KO — potozenie krancowe OTWORZ
Input bitl - KZ — potozenie krancowe ZAMKNIJ
Registers bit2 - PO - potozenie posrednie na OTWORZ
(parametry bit3 - PZ - potozenie posrednie na ZAMKNIJ
zywe) " bit4 - MO - zadany moment/sita na OTWORZ
0x3000 (12288) | 16-bit bit5 - MZ - zadany moment/sita na ZAMKNIJ
bité - GOT — gotowosc elektryczna
bit7 - M/Z - "0" - ster. miejscowe, "1" — zdalne
bit8 - Sitownik jedzie na OTWORZ
bit9 - Sitownik jedzie na ZAMKNIJ
i Potwierdzenie sygnatu zadanego, 400-2000 ->
0x3001 (12289) | 16-bit 4.00-20 00mMA
0x3002 (12290) | 16-bit Sygnat zwrotny, 400-2000 -> 4.00-20.00mA
i Wychylenie uktadu momentowego — dana
0x3003 (12291) | 16-bit diagnostyczna (0-500)
0x3004 (12292) | 16-bit Kod komunikatu (bez przecinka)
0x3005 (12293) . . , )
32-bit Liczba cykli (nawrotéw)
0x3006 (12294)
0x3007 (12295) - : -
8-bit LSB | Temperatura wewnatrz sitownika [st. C]
04 - Read 8-bit MSB | FO (50 — 99%)
0x5000 (20480) -
Input 8-bit LSB | FC (50 — 99%)
Registers 8-bit MSB | OP
0x5001 (20481) -
(parametry 8-bit LSB | CP
konfiguracyjne 8-bit MSB | RP — Rodzaj Pracy ®
. _ 0x5002 (20482) -
sitownika) 8-bitLSB | F/P?
0x5003 (20483) | 16-bit Wersja oprogramowania
0x5004 (20484) - ) »
8-bit LSB | Nieczutos¢ od 6 do 50 = od 0,6 do 5,0%

Rozkazy steruj gce prac g sitownika, rejestry 16-bitowe

0x1000 - znaczenie poszczegoblnych bitéw
bit0 — Ustawienie bitu powoduje zatrzymanie sitownika, bit ma priorytet wyzszy od
rozkazow OTWORZ czy ZAMKNIJ,
bitl — Ustawienie bitu powoduje ruch sitownika na OTWORZ, az do chwili wydania
rozkazu STOP lub osiggniecia zadanego potozenia lub momentu zgodnie
Z ustawionym sposobem ograniczenia ruchu,
bit2 - Ustawienie bitu powoduje ruch sitownika na ZAMKNIJ, az do chwili wydania rozkazu
STOP lub osiggniecia zadanego potozenia lub momentu zgodnie z ustawionym
sposobem ograniczenia ruchu,
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bit3 - Ustawienie bitu powoduje ruch sitownika na zgdanie do potozenia awaryjnego
ustawionego w rejestrze 0x1002

bit4 — Ustawienie bitu powoduje przetgczenie sitownika w tryb sterowania Miejscowego
bez wzgledu na stan przelgcznika na stacyjce sterowania lokalnego poniewaz
sterowanie miejscowe ma priorytet nad sterowaniem zdalnym. Rozkaz ten nie jest
zapamietywany. Oznacza to, ze po chociazby chwilowym zaniku zasilania sitownik
przyjmie tryb pracy taki jak ustawiony na przetgczniku. Dlatego tez w przypadku
uzywania tego rozkazu zaleca sie cykliczne jego wysytanie,

bit5 — Ustawienie bitu powoduje przetgczenie sitownika w tryb sterowania zdalnego

0x1001 — sygnat zadany (400-2000). Wartosci prgdu wyrazone w mA z doktadnoscig do
dwdch miejsc po przecinku sg zawsze reprezentowane jako liczba catkowita
powstata po usunieciu tego przecinka np. wartosciom prgdu od 4,00mA do 20,00mA
odpowiadajg wartosci od 400 do 2000 wpisane (czytane) do rejestru.

0x1002 — potozenie awaryjne, potozenie do ktérego bedzie dgzyt sitownik w przypadku
awarii magistrali. Jako stan awaryjny uznaje sie przerwe w komunikacji z
sitownikiem trwajgcg dtuzej niz czas wpisany do rejestru 0x1003.

0x1003 — czas braku komunikacji z siecig, po ktérym sitownik zacznie jecha¢ do wartosci
awaryjnej. Jesli czas ten wynosi 0 sekund lub wartos¢ potozenia awaryjnego
(0x1002) nie zostata podana sitownik pozostanie w potozeniu biezacym. Domysina
wartos¢ wynosi 5 sekund, maksymalnie 3600 sekund.

5. Stany wewn etrzne, rejestry 16-bitowe

0x3000 — znaczenie bitow

bit0 - KO, sitownik znajduje sie w potozeniu krancowym OTWORZ.

bitl - KZ, sitownik znajduje sie w potozeniu krancowym ZAMKNIJ.

bit2 - PO - potozenie posrednie w kierunku na OTWORZ, sitownik znajduje sie pomiedzy
PO a KO.

bit3 - PZ - polozenie posrednie w kierunku na ZAMKNIJ, sitownik znajduje sie pomiedzy
PZ a KZ.

bit4 - MO - osiggniecie zadanego momentu/sity w kierunku na OTWORZ.

bit5 - MZ - osiggniecie zadanego momentu/sity w kierunku na ZAMKNIJ.

bit6 - GOT - sygnalizacja gotowosci elektrycznej sitownika.

bit7 - M/Z - tryb sterowania, "0" - sterowanie miejscowe, "1" - sterowanie zdalne.

bit8 - sitownik porusza sie w danej chwili na OTWORZ.

bit9 - sitownik porusza sie w danej chwili na ZAMKNIJ.

0x3001 - Potwierdzenie sygnatu zadanego.
0x3002 - Sygnat zwrotny.

0x3003 - Wychylenie uktadu momentowego — dana diagnostyczna.
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0x3004 - Numer btedu sitownika. (Diagnostyka komunikacji po sieci MODBUS jest
dostepna w ramach funkcji 08).

0x3005 - Liczba cykKli - starsze stowo.
0x3006 - Liczba cykli - mlodsze stowo.

0x3007— Temperatura wewnatrz sitownika

6. Parametry konfiguracyjne sitownika

0x5000 — starszy baijt: Sita ustawiona w kierunku na OTWORZ (%) w odniesieniu do
wartosci nominalnej.

0x5000 — miodszy bajt: Sita ustawiona w kierunku na ZAMKNIJ (%) w odniesieniu do
wartosci nominalne;j.

0x5001 — starszy bajt: potozenie posrednie w kierunku na OTWORZ (%)
0x5001 — miodszy bajt: potozenie posrednie w kierunku na ZAMKNIJ (%)

0x5002 — starszy bajt: Rodzaj Pracy.
0 — sterowanie trojstawne
1 — sterowanie analogowe
2 — sie¢ Modbus
0x5002 — miodszy bajt: Sposbb ograniczenia ruchu sitownika, F — sita, P — potozenie,
Bit O (w kierunku na ZAMKNIJ):
0 — P, polozenie
1-F, sita
Bity 1 (w kierunku na OTWORZ):
0 — P, polozenie
1-F, sita

0x5003 — wersja oprogramowania

0x5004 — nieczutosé.
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7. Parametry transmis;ji

Predkos¢: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 b/s

Kontrola parzystosci EVEN, ODD, NONE

Jeden bit lub dwa bity stopu

Interfejs modbus obstuguje tryb rozgtoszeniowy dla funkcji zapisu.

Interfejs nie obstuguje rzadko stosowanej transmisji MODBUS ASCII

Odchytka predkosci transmisji wysytanych ramek jest mniejsza niz 1%. Interfejs akceptuje
ramki o predkosci roznigcej sie 0 +/-2% od wybranej predkosci transmisji.

Interfejs nie wymaga polaryzacji od strony magistrali.

Modut interfejsu umozliwia zalgczenie terminatora magistrali przetgcznikiem wewnagtrz
sitownika. Stuzy do tego przelgcznik SW2.
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