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1. Własno�ci interfejsu PROFINET IO 

Siłownik wyposa�ony w moduł PROFINET IO mo�na przył�czy� do magistrali obiektowej. 
Interfejs obsługuje protokół PROFINET IO w trybie Device, wersja 2.3, klasa zgodno�ci B. 
Zaimplementowana funkcja identyfikacji DCP (Flash LED). 
Zakres zmiennych przysyłanych po magistrali obejmuje dane sterownicze, pomiarowe, 
statusowe. Sterowanie nap�dem odbywa si� poprzez wydawanie rozkazów 
otwórz/zamknij lub docelowej warto�ci poło�enia nap�du. W ramach odczytywanych 
pomiarów dost�pne s�: poło�enie organu wykonawczego, numer bł�du lub ostrze�enia 
i stany wył�czników kra�cowych. Interfejs PROFINET w czasie zasilania siłownika z sieci 
trójfazowej zasilany jest z wewn�trznego zasilacza.  
Opcjonalnie dost�pny jest wariant z dwoma portami PROFINET umo�liwiaj�cy ł�czenie 
urz�dze� w topologi� ringu z wykorzystaniem redundantnego protokołu MRP. 
Pr�dko�� sieci PROFINET 100Mbit/s. 

2. Podł�czenie sieci  

Podł�czenie siłownika zarówno do sieci jak i zasilania realizowane jest przez zł�cze 
wtykowe przedstawione na Rys. A. Parametry wtyku przedstawia poni�sza tabela. 

Parametry wtyku Dane techniczne 

Obudowa wtyku  - odlew aluminiowy, anodowany,  
 - 2 �ruby mocuj�ce – moment dokr�cania 3Nm 

Dławnice kablowe M20 – 1 szt.,    M25 – 1 szt. 

Ramka na moduły 
 - wykonanie na 4 moduły / wkładki w sekcjach A, B, C, D; 
 - ze �rubowym przył�czem przewodu ochronnego PE, przekrój 4÷6 mm2  

Moduły / wkładki 
sekcja A: 

moduł 6-stykowy 
styków �e�skich 

sekcja B i C: 
moduły za�lepiaj�ce 

sekcja D: 
moduł z ko�cówk�

RJ45 - Ethernet 
Napi�cie znamionowe 500 V  --  50 V 

Pr�d obliczeniowy 16 A   --  1 A 
Styki   - posrebrzany stop miedzi,  

 - przył�cze zaciskane na przewodzie,  
 - �rednica przył�cza Ø* dostosowana do przekroju �yły, 
 - przekrój przewodu 1,5 mm2 (standard) lub 2,5 mm2 (opcja), 
 - długo�� odizolowanej �yły  7,5 mm.  

Ko�cówka RJ45  - �rednica �yły wraz z izolacj�  0,9…1 mm 
 - wła�ciwo�ci transmisyjne (kategoria)  CAT6A   
 - pr�d znamionowy do 1,75A 
 - zakres cz�stotliwo�ci do 500 MHz 
 - materiał powierzchni styków - złoto 
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   Ko�cówka RJ45 CAT6A modułu D   Styk modułu A 

Przył�cze elektryczne i elektroniczne 
siłownika 

Wtyk zł�cza siłownika składa si�
z nast�puj�cych elementów: 
1 -  obudowa wtyku z dławnicami 

kablowymi; 
2 -  ramka na 4 moduły / wkładki; 
3 -  moduł styków zasilania w sekcji A 

ramki, wraz ze stykami; 
4 -  moduł przył�cza sieciowego w sekcji D 

ramki, z ko�cówk� RJ45; 
5 -  dwa moduły za�lepiaj�ce w sekcjach B 

i C ramki. 

Przył�cze umo�liwia podł�czenie 
standardowych kabli ETHERNET/ 
PROFINET (cat5, cat5e i cat6). Kabel ten 
nale�y wprowadzi� do wtyku przez 
dławnic� i podł�czy� do ko�cówki RJ45, 
nast�pnie zamontowa� w module 
przył�cza sieciowego (nr 4 na rys.) w sekcji 
D ramki (nr 2). Mo�na zastosowa�
przewód z ko�cówk� spełniaj�c� standard 
Ethernet Patchcord i pasuj�cy do modułu 
nr 4. 

Rys. A:  Wtykowe zł�cze siłownika

Przewód zasilania nale�y wprowadzi� do 
obudowy wtyku i podł�czy� do styków 
montowanych w module nr 3 sekcji A 
ramki.  

Sekcje B i C zł�cza s� „�lepe”. Poł�czenia 
nale�y wykona� w oparciu o schemat 
aplikacyjny Rysunek 1 (na ko�cu 
opracowania). 
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3. Konfiguracja siłownika  

Konfiguracj� siłownika przeprowadza si� za pomoc� programatora/pilota PGI lub 
przycisków na stacyjce sterowania lokalnego, zgodnie z procedur� z instrukcji obsługi 
siłownika 3XI lub 3XWI, przedstawion� w rozdziale po�wi�conym konfiguracji siłownika. 
W trakcie konfiguracji nap�du jako �ródło zdalnego sygnału steruj�cego nale�y wybra�
tryb PROFINET (PN).   

Poni�ej pokazano wybrane elementy konfiguracji zwi�zane interfejsem PROFINET. 

♦ Etap 1:  wybranie �ródła sygnału steruj�cego w trybie pracy zdalnej (automatycznej). 
Nale�y wybra� sterowanie magistral� PROFINET (Tryb PROFINET, „PN”) (zgodnie 
z procedur� konfiguracji opisan� w instrukcji obsługi siłowników inteligentnych typu 
3XI lub 3XWI ) hasło dost�pu 1313, jak na poni�szych ekranach wybranych 
z procedury konfigurowania siłownika. 

♦ Etap 2:  zidentyfikowa� nap�d w sieci. 
Je�eli jest uruchamiany po raz pierwszy, w nazwie nap�du wpisany jest jego numer 
fabryczny z przedrostkiem 3XI (np. 3xi7344) lub 3XWI (np.3xwi7345).  
Upewni� si� co do identyfikacji, wywołuj�c funkcj� „Flash LED”. Wy�wietlacz 
siłownika powinien kilkakrotnie mign��. 

♦ Etap 3:  zamiana dotychczasowej nazwy z etapu 2. 
Ustawienie nazwy siłownika w sieci PROFINET (max. 50 znaków). Sugeruje si�
u�ycie w nazwie numeru KKS. Wykona� zmiany za pomoc� typowych narz�dzi 
słu��cych do konfiguracji i diagnostyki sieci PROFINET. 

Nadana nazwa b�dzie wy�wietlana na 
ekranie. Długa nazwa b�dzie si� przewija�
w lewo i prawo. W drugiej linijce od dołu 
widoczny b�dzie ostatni człon adresu IP, 
oraz warto�� aktualnie zadanego 
poło�enia. Jak na poni�szym przykładzie. 
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4. Sterowanie siłownikiem  

♦ Za pomoc� rozkazów:  
Sterowanie odbywa si� za pomoc� dwóch rozkazów-bitów, rozkaz OTWÓRZ i rozkaz 
ZAMKNIJ. Funkcjonalnie jest to odpowiednik sterowania trójstawnego bez 
podtrzymania (dwuprzewodowego). 

♦ Za pomoc� warto�ci zadanej:  
Siłownik b�dzie pozycjonował  armatur� do warto�ci zadanej wyra�onej 
w procentach. 

Przeł�czanie pomi�dzy powy�szymi trybami sterowania dokonuje si� ustawiaj�c 
odpowiedni bit. 

5. Odczyt danych z nap�du  

♦ Stan wył�czników drogowych, momentowych itp.; 
♦ Pomiar poło�enia zaworu, pomiar obci��enia siłownika; 
♦ Potwierdzenie bitów steruj�cych/rozkazów; 

♦ Liczba cykli; 
♦ Kody bł�dów i komunikaty diagnostyczne. 

6. Tabela zmiennych input/output  

Zestawienie sygnałów we/wy: 

Sterowanie 

Numer bajtu 
Numer 

bitu
Opis sygnału Uwagi 

Byte 1 0 Rozkaz OTWÓRZ 

 1 Rozkaz ZAMKNIJ 

 2  

 3 Wybór sterowania warto�ci� zadan�  

 4  

 5  

 6  

 7  

Byte 2  Zarezerwowane 

Byte 3 H Warto�� zadana poło�enia 0,0-100,0%   

Byte 4 L (liczba od 0 do 1000)  
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Odzewy 

Byte 1 
Limit 
Switch 

0 KO - wył�cznik drogowy OTWÓRZ  

1 KZ - wył�cznik drogowy ZAMKNIJ  

2 MO - wył�cznik momentowy OTWÓRZ  

3 MZ - wył�cznik momentowy ZAMKNIJ  

4 PO – wył�cznik programowalny OTWÓRZ  

5 PZ - wył�cznik programowalny ZAMKNIJ  

6 GE - gotowo�� elektryczna  

7 Z – siłownik w trybie ZDALNYM  

Byte 2 0 Ruch w kierunku OTWÓRZ  

1 Ruch w kierunku ZAMKNIJ  

Byte 3 H Poło�enie zaworu 0,0-100,0%  

Byte 4 L (liczba od 0 do 1000)  

Byte 5 Kod bł�du zgodnie z instrukcj� obsługi siłownika 3XI 
lub 3XWI w rozdziale o wykrywaniu sytuacji 
awaryjnych; np. dla bł�du 3.1 przesyłana jest 
warto�� 31. 

Byte 6  Potwierdzenie sterowa� zgodna z Byte 1  

Byte 7 H Obci��enie siłownika -100% do 100% momentu 
znamionowego. Warto�ci ujemne-kierunek ZAMKNIJ. 
(liczba od -100 do 100) Byte 8 L 

Byte 9 H1 

Licznik Cykli 
Byte 10 H 

Byte 11 L 

Byte 12 L1 

7. Plik opisu urz�dzenia GSDML  

Plik GSDML dostarczany jest razem z dostaw� nap�du na dysku CD. 

8. Schemat aplikacyjny  








