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1. Własno�ci interfejsu Profibus DP  

Siłownik wyposa�ony w moduł Profibus DP mo�na przył�czy� do magistrali obiektowej. 
Interfejs obsługuje protokół Profibus DP-V0, DP-V1, w opcji DP-V2. 
Zakres zmiennych przysyłanych po magistrali obejmuje dane sterownicze, pomiarowe, 
statusowe i nastawy. Sterowanie nap�dem odbywa si� poprzez wydawanie rozkazów 
OTWÓRZ/ZAMKNIJ oraz ewentualnie STOP. W ramach odczytywanych pomiarów 
dost�pne s�: stany wył�czników kra�cowych, poło�enie zaworu (opcja), diagnostyka. 
Interfejs Profibus w czasie zasilania siłownika z sieci trójfazowej zasilany jest z 
wewn�trznego zasilacza. Mo�liwe jest zastosowanie zewn�trznego zasilania 
gwarantowanego 24VDC, które w przypadku zaniku zasilania podstawowego 
zagwarantuje ci�gło�� komunikacji Profibus i wiarygodny odczyt poło�enia nap�du z 
przetwornika poło�enia.  

2. Podł�czenie magistrali  

Przył�cze umo�liwia podł�czenie standardowych kabli Profibus DP – RS485. Kable te 
wprowadzane s� do puszki przył�czeniowej (Rys. A) na obudowie wtyku i podł�czane na 
module IWT. 
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Rys. A:  Wtyk zł�cza elektrycznego siłownika 
z przył�czem Profibus 

1 – obudowa wtyku zł�cza elektrycznego  
2 – pokrywa puszki przył�czeniowej 
3 – moduł przył�czeniowy IWT 
4 – metalowe obejmy przewodów Profibus 
5 – dławnice kablowe 
6 – przewody Pofibus 
7 – terminator 
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Poł�czenia Profibus s� wyprowadzone z modułu IWT, poprzez zł�cze przej�ciowe ZLP1, 
na styki zł�cza siłownika w sekcji F (Rys. B). Przewód zasilania trójfazowego nale�y 
wprowadzi� do obudowy wtyku i podł�czy� do styków w sekcji A zł�cza, zgodnie ze 
schematem aplikacyjnym. Zł�cze przej�ciowe ZLP1 mo�na łatwo rozł�czy�, umo�liwiaj�c 
dogodny monta� przewodów zasilania i styków w zł�czu siłownika. 
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Rys. B:  Rozmieszczenie styków w zł�czu siłownika 

2.1. Sposób monta�u przewodów Profibus: 

♦ zdj�� pokryw� puszki przył�czeniowej kabli Profibus (poz. 2, Rys. A); 
♦ zdj�� z kabla (poz. 6, Rys. A) izolacj� (zewn�trzn� na długo�ci ok. 20mm, ekran na 

długo�ci. ok. 15 mm, izolacj� przewodów na długo�ci 3mm), wygodnie jest 
posługiwa� si� dedykowanymi narz�dziami; 

♦ podł�czy� przewody pod zaciski, metalowe obejmy (poz. 4, Rys. A) nale�y mocno 
dokr�ci� aby uzyska� pewne poł�czenie ekranu kabla z modułem przył�czeniowym 
(poz. 3); 

♦ dokr�ci� nakr�tki dławnic kablowych (poz. 5, Rys. A); 

♦ zało�y� pokryw� puszki przył�czeniowej (poz. 2, Rys. A) kabli Profibus. 

Je�li nap�d jest ostatnim urz�dzeniem w segmencie magistrali Profibus nale�y zał�czy�
terminator. W module przył�czeniowym IWT mo�na zał�czy� terminator (poz.7, Rys. A) 
przekładaj�c dwie zworki z pozycji OFF na ON. 
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3. Parametry transmisji 

Siłownik obsługuje standardowe pr�dko�ci transmisji w sieci Profibus DP do 1,5Mbit/s 
wł�cznie. 

Pr�dko��
transmisji 

9,6 
kb/s 

19,2 
kb/s 

45,45 
kb/s 

93,75 
kb/s 

187,5 
kb/s 

500 
kb/s 

1,5 
Mb/s 

Max. długo��
segmentu sieci [m] 

1200 1200 1200 1200 1000 400 200 

4. Konfiguracja siłownika  

Konfiguracj� podstawow� siłownika przeprowadza si� za pomoc� mikroprzeł�czników 
w bazowej cz��ci sterownika, opisanej w instrukcji obsługi siłownika wyposa�onego 
w sterownik X-MATIK. Nale�y podkre�li�, �e w siłownikach z komunikacj� Profibus 
mikroprzeł�cznik SW5 powinien by� ustawiony w pozycji ON. 

Dodatkowo nale�y: 
♦ etap 1: na module przył�czeniowym IWT (poz.3, Rys. A) zał�czy� terminator (poz.7, 

Rys. A) ale tylko w przypadku gdy dany nap�d jest ostatnim urz�dzeniem 
w segmencie magistrali Profibus. Ewentualne zał�czenie terminatora najefektywniej 
jest wykona� w trakcie monta�u kabli zgodnie z projektem; 

♦ etap 2: ustawi� adres siłownika w sieci Profibus. Do ustawienia słu�� dwa obrotowe 
zadajniki adresu znajduj�ce na sterowniku nap�du wewn�trz siłownika. 

4.1. Adres siłownika w sieci Profibus 

Konfiguracj� przeprowadza si� za pomoc� przeł�czników umieszczonych na module 
MTC01p-Profibus. 
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Rys. C:  Rozmieszczenie zł�czy i mikroprzeł�czników na płytce modułu PROFIBUS 

Przeł�cznikami obrotowymi ustawi� i zatwierdzi� adres. W skali 
jednej sieci Profibus, ka�de urz�dzenie czy nap�d powinno mie�
swój niepowtarzalny adres. Nieprzestrzeganie tego warunku mo�e 
doprowadzi� do bł�dów magistrali i braku mo�liwo�ci sterowania 
nap�dem. 

Po ustawieniu adresu nale�y zaakceptowa� zmiany przez wci�ni�cie przycisku ‘KL 3’ lub 
odł�czenie i ponowne zał�czenie zasilania. 

5. Sterowanie siłownikiem  

Sterowanie odbywa si� za pomoc� dwóch rozkazów-bitów: rozkaz OTWÓRZ i rozkaz 
ZAMKNIJ. Funkcjonalnie jest to odpowiednik sterowania trójstawnego bez podtrzymania 
(dwuprzewodowego). Zdj�cie/wyzerowanie rozkazów steruj�cych, ich jednoczesne 
podanie lub podanie rozkazu STOP zatrzymuje siłownik. 
W opcji z przetwornikiem poło�enia (opcjonalnie) mo�liwe jest sterowanie za pomoc�
warto�ci zadanej. 

Wybór miejsca sterowania ZDALNE / LOKALNE dokonywany jest przeł�cznikiem 
trzypozycyjnym na stacyjce sterowania lokalnego. 
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6. Odczyt danych z nap�du  

a) Potwierdzenie bitów steruj�cych/rozkazów. 
b) Pomiar poło�enia zaworu (dost�pne jako opcja je�li nap�d wyposa�ony jest 

w przetwornik poło�enia). 
c) Nastawy nap�du (stan podstawowych mikroprzeł�czników konfiguracyjnych). 
d) Diagnostyczne. 

7. Tabela zmiennych input/output  

Zestaw sygnałów we/wy  

Sterowanie  bit  

Byte 1 0 Rozkaz OTWÓRZ 

 1 Rozkaz ZAMKNIJ 

 2 Rozkaz STOP 

 3 Sterowanie warto�ci� zadan� (opcja)  

 4 
 5 
 6 
 7 

Byte 2 H Poło�enie zadane 0,0-100,0%  

Byte 3 L (liczba od 0 do 1000) 

Odzewy  bit  

Byte 1  Potwierdzenie sterowa�  

Byte 2 0 KO-Wył. drogowy OTWÓRZ  

 1 KZ-Wył. drogowy ZAMKNIJ  

 2 MO-Wył. momentowy OTWÓRZ  

 3 MZ-Wył. momentowy ZAMKNIJ  

 4 Zdalne 

 5 Miejscowe 

 6 GE 

 7 Przegrzanie silnika 

Byte 3 0 Ruch w kierunku OTWÓRZ (wa�na kolejno�� faz)  �  

 1 Ruch w kierunku ZAMKNIJ (wa�na kolejno�� faz)  �  

 2 siłownik w stanie OTWÓRZ (suma log. KO i MO)  

 3 siłownik w stanie ZAMKNIJ (suma log. KZ i MZ)  

 4 siłownik w sterowaniu ZDALNYM  

 5 siłownik w sterowaniu MIEJSCOWYM  

 6 brak zasilania (aktywne zasilanie gwarantowane)  

 7 Zarezerwowane 
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Odzewy  bit  

Byte 4 H Poło�enie zaworu 0,0-100,0%  

Byte 5 L (liczba od 0 do 1000) ( opcja)  

Byte 6 0 STOP ze stacyjki 

 1 ZAMKNIJ ze stacyjki 

 2 OTWÓRZ ze stacyjki 

 3 przeł�cznik trybu pracy w poło�eniu „0”  

Byte 7 0 wej�cie ZAMKNIJ 

 1 wej�cie OTWÓRZ 

 2 wej�cie STOP 

 3 wej�cie ZDALNE 

 4 wej�cie ANALOG 

 5 wej�cie RATUNEK 

Byte 8 0-7
Stan mikroprzeł�czników konfiguracyjnych na sterowniku 
MTC01b 

� - W przypadku, gdy rzeczywisty ruch siłownika odbywa si� w przeciwnym kierunku 
nale�y zmieni� kolejno�� faz zasilania. Ze wzgl�du na fakt, i� podczas komunikacji 
Profibus dost�pna jest informacja o ruchu siłownika i jego kierunku, siłowniki nie s�
wyposa�ane w opcjonalny sygnalizator ruchu – generator migu. 

8. Topologie  

8.1. Topologia szyny 

Cechy: 

♦ jeden segment sieci (obwód elektryczny); 
♦ dopuszczalna długo�� magistrali zale�na od pr�dko�ci transmisji; 

♦ maksymalna liczba urz�dze� sieciowych: 32; 
♦ terminator zał�czany na obydwu ko�cach magistrali. 



��������	
������ � ��������	
��
������

�

�� � ����������������

8.2. Topologia gwiazdy (mieszana)  

Cechy: 

♦ wiele segmentów sieci (obwodów elektrycznych odseparowanych galwanicznie); 

♦ dopuszczalna długo�� okablowania zwielokrotniona przez liczb� segmentów; 
♦ maksymalna liczba urz�dze� sieciowych: 126; 
♦ terminator zał�czany na ka�dym urz�dzeniu; 

♦ łatwa realizacji w istniej�cych trasach kablowych. 

9. Zasilanie interfejsu Profibus napi�ciem gwarantowanym 
24VDC 

Po podaniu zasilania trójfazowego do siłownika, interfejs Profibus zasilany jest 
z wewn�trznego zasilacza. W przypadku awarii sieci trójfazowej moduł komunikacji 
przeł�cza si� na zasilanie ze �ródła napi�cia gwarantowanego 24VDC pod warunkiem �e 
zostało ono podł�czone. W takim wypadku przy obecno�ci przetwornika poło�enia jest 
mo�liwo�� odczytu poło�enia nap�du. Natomiast warto�ci odczytane z pozostałych 
rejestrów (oprócz odzewu GE o braku gotowo�ci elektrycznej) mog� by� niewiarygodne. 

Parametry obwodu zasilania awaryjnego: 24VDC(+/- 2V), 0,13A.  

10. Schemat aplikacyjny podł�czenia siłownika  








