STEROWNIKI SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH

STEROWNIK
SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
SERVOSTER-01

Serwosterownik SERVOSTER-01 jest elektronicznym pozycjonerem, stuzgcym do bezstykowego sterowania sitownikami elektrycznymi
z silnikami jednofazowymi, 0 mocy mechanicznej do 0,25kW. SERVOSTER-01 realizuje zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika
pod obcigzeniem, wspétprace z wytgcznikami drogowymi i momentowymi oraz przetwornikiem pofozenia. Sterownik jest montowany
fabrycznie przez CONTROLMATICA ZAP- PNEFAL w sitownikach ESL-10 od 1999r.

Mozliwe s3 trzy tryby pracy sterownika: sterowanie zdalne sygnatem tréjstawnym 24VDC o dowolnej polaryzacji, sterowanie zdalne
sygnatem analogowym 4+20mA oraz sterowanie miejscowe. Wybor trybu pracy nastepuje przez przetozenie zwory.

Na obudowie sterownika umieszczone sg dwa przyciski, petnigce role stacyjki sterowania miejscowego. Sterownik posiada mozliwosé
podtgczenia miernika w celu kontroli analogowego sygnatu zadanego oraz sygnatu zwrotnego.

Ponadto uktad wyposazony jest w nastawnik regulacji nieczutosci sterujgcego sygnatu wodzgcego (0,5% do 3%), uktad autokontroli
uktadu elektronicznego (sygnalizacja LED), uktad kontroli analogowego sygnatu zadajacego i zwrotnego (sygnalizacja LED) oraz
sygnalizacje LED zasilania.

Dwuprzewodowy miniaturowy przetwornik potozenia PPO-01/B, dostarczany w komplecie, moze by¢ zasilany z serwosterownika, bgdz
z zewnatrz z regulatora. Sygnaly sterujace i zwrotne sg odseparowane galwanicznie od siebie i napiecia zasilania.

SERVOSTER-01 jest przystosowany do montazu wewnatrz obudowy sitownika. Sterownik posiada wtasng obudowe, ktéra dodatkowo
uodparnia go na wptywy warunkéw zewnetrznych.

Dzigki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-01 pozwala wyeliminowac styczniki sterujgce oraz przekazniki posredniczgce
pomiedzy systemem regulaciji, a sitownikiem.

Dzieki autokontroli potgczonej z sygnalizacjg swietlng mozliwa jest szybka lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikow.
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Parametry techniczne
Napiecie zasilania 230VAC +10%, -15% Napiecie sterujace trojstawne 24VDC o dowolnej polaryzagcii
Pobor wiasny mocy do 7VA Max rezystancja wyj$ciowa obwodu 5000
Straty mocy w ukfadzie pragdowym do 5W sygnatu zwrotnego
Analogowy sygnat sterujgcy 4+20mA Spadek napigcia w obwodzie AUwe=5.5V
= sygnatu zadanego :
Analogowy sygnat zwrotny 4+20mA
Nieliniowos¢ w sterowaniu analogowym 0.4% Temperatura pracy -25+70°C
Prad wejs$¢ sterujacych sygnatu tréjstawnego 12mADC Napiecie zasilania syg. zwrotnego 12+36VDC




