STEROWNICZE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

STEROWNICZY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY
XSM/W

Sitownik wahliwy typu XS/W powstaje poprzez potgczenie modutu obrotowego z modutem wahliwym. Sitowniki sterownicze typu XS/W
i XSM/W s3 przeznaczone do napedu elementéw wykonawczych takich jak klapy, kierownice, przepustnice itp. w uktadach sterowania
automatyki przemystowej w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw oraz
instalacjach wodociggowych tam gdzie wymagane sg duze sity i przemieszczenia. Sitowniki XS/W mogg pracowaé w pomieszczeniach
przemystowych i w terenie otwartym. Statopredkosciowe sitowniki sterownicze typu XS/W i XSM/W posiadaja budowe modutows.
Podstawowym modutem (zespotem napedowym) sitownika jest modut obrotowy zawierajacy: silnik tréjfazowy 3x400V, przektadnie
gtéwna, naped reczny, uktad przeniesienia napedu, blok sterujacy i ztgcze przemystowe. Modut obrotowy w zestawieniu z modutem
wahliwym tworzy sitownik wahliwy. Sitowniki sterownicze XS/W i XSM/W réznig sie miedzy sobg blokiem sterujgcym. Blok sterujacy jest
oferowany w dwdéch wykonaniach: standardowym i X-MATIK. Blok sterujgcy w wykonaniu standardowym zawiera wytgczniki drogi,
wytgczniki momentowe uktadu przecigzeniowego i mechaniczny wskaznik potozenia. Blok sterujgcy w tym wykonaniu moze byé
opcjonalnie wyposazony w przetwornik potozenia lub impulsator do sygnalizacji ruchu elementu wykonawczego. Blok sterujgcy
w wykonaniu X-MATIK zawiera dodatkowo sterownik z tyrystorowym ukladem zatgczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego.
Sterownik X-MATIK zapewnia precyzyjne domykanie armatur wykorzystujgc funkcje hamowania elektrycznego oraz petng diagnostyke
napedu. Wytgczniki uktadu przecigzeniowego (momentowe) dla sitownikéw sterowniczych XS i X-MATIK sa ustawiane fabrycznie.

Zalety:

- mata masai dowolna pozycja pracy pozwalajg na montaz sitownika bezposrednio na elemencie wykonawczym,
- modutowa budowa sitownika zapewniajgca szybki serwis,

- podwyzszony stopien ochrony IP 67,

- tatwy sposob podtgczania na obiekcie przy pomocy wtykowych ztgcz przemystowych,

-trwatos$¢ i niezawodnosg,

- dtugie okresy miedzyremontowe,

- przytacza: korba regulowana lub zgodne z ISO-5211.

Wymiary (wersja do 1000Nm)
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Parametry techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Pozycja pracy Dowolna
. 250+25000Nm Wilgotnosé do 80%
Moment znamionowy o
(pow. 1000Nm do uzgodnienia) A 25 - 96kg - zalezy od dobranego
Predkosc¢ katowa 1:1,2; 1,9; 2,40br/min modutu wahliwego
Skok 90°; 120°; 160° NP 3 x 400VAC lub 24VDC - dla
apigcie sterujace - - .
Temperatura pracy 25°:70°C pig 13 wersji z blokiem sterujgcym X-MATIC
Stopien ochrony IP-67 Smarowanie smar potptynny
Rodzaj pracy S2 - 15min. Przytacze korba, zgodne z ISO 5211
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