KODOWANIE

SILOWNIK OBROTOWY
INTELIGENTNY Ex

Rodzaj pracy

regulacyjny

regulacyjno - sterowniczy

Moment znamionowy

regulacyjny 20Nm

regulacyjny 30Nm

sterowniczy 60Nm

regulacyjny 60NmM

sterowniczy 120Nm

regulacyjny 120Nm

sterowniczy 240Nm

Predko$é [obr/min]

4
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oNoundWNR———— — —— — — — — — — —

Droga [obroty]

od 1 do 50

od 51 do 120

od 121 do 1500

inne (podaé¢ w zamdwieniu)

owNRrRPl—F——— — — — — - - - - ——— — —— — — —

Sterowanie lokalne

sterowanie lokalne przyciskami

sterowanie lokalne przyciskami i z aplikacji przez bluetooth
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Dodatkowe wyposazenie elektroniczne

brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego

sprzeg szeregowy MODBUS

sprzeg szeregowy PROFIBUS (punkt-punkt)

regulator Pl

inne (podaé¢ w zamdwieniu)
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Dodatkowe sygnaty

brak

2 programowalne przekazniki potozen posrednich

wyjscie analogowe + wejscie analogowe + wejscie binarne

inne, do uzgodnienia

Wprowadzenie kabli

bez wpustéw kablowych (zaslepki 6 szt.)

wpusty kablowe "e" M25x1,5; M32x1,5 i 4 zaslepki

wpusty kablowe "e" M32x1,5; M32x1,5 i 4 zaslepki

wpusty kablowe "e" M25x1,5; M32x1,5; M32x1,5 i 3 zaslepki

wpusty kablowe inne (podaé w zamdwieniu jakie)

Dodatkowe wyposazenie elektryczne

bez grzatki

grzatka z termostatem
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Typ przytacza

tuleja przytaczeniowa B1 (wg normy PN-EN I1SO 5210)

tuleja przytaczeniowa B3 (wg normy PN-EN I1SO 5210)

tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury
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przytacze A
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UWAGI:

1. W wyposazeniu standardowym sitownik inteligentny 4X| posiada:

- sygnat zwrotny 4-20mA
- podwdjne wytgczniki drogi i momentu

pracy S2 do maksymalnego momentu sterowniczego.

- sterowanie sygnatem 4-20mA
- sterowanie sygnatem tréjstawnym 24V
2. Rodzaj pracy RS oznacza rodzaj pracy S4 do maksymalnego momentu regulacyjnego i rodzaj
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