KODOWANIE SILOWNIKOW XS | XSM

SILOWNIK STEROWNICZY OBROTOWY
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Wykonanie

standard

X-MATIK ze sterownikiem w sitowniku

X-MATIK ze sterownikiem odsunietym

Masa Wymiary / wielko$¢ przytgcza

Moment zna

m.

|
|
|
|
|
|
T

22 kg A=365, B=595, C=310, D=150 / FO7

20 Nm

a00

22 kg A=365, B=595, C=310, D=150 / FO7

30Nm

a0

22 kg A=365, B=595, C=310, D=150 / FO7

60 Nm

al

27 kg A=400, B=630, C=310, D=165 / F10

60 Nm

b0

27 kg A=400, B=630, C=310, D=165 / F10

120 Nm

bl

57 kg A=460, B=810, C=375, D=255 / F14

120 Nm

c0

60 kg A=460, B=810, C=375, D=255 / F14

240 Nm

cl

65 kg A=460, B=810, C=375, D=255 / F14

480 Nm

d

180 kg A=646, B=1210, C=434, D=316 / F25

2000 Nm
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* Sitownik wielko$¢ f (2000Nm) dostepny w wersji X-MATIK ze sterownikiem

w sitowniku wytacznie dla predkosci 32 oraz 41 obr/min

Droga [obroty]

5,6

11

16

22

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

30

Uwaga: przy przyfaczu A wymagana rura ochronna

45

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

56

Uwaga: przy przyfaczu A wymagana rura ochronna

80

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

110

Uwaga: przy przyfaczu A wymagana rura ochronna

160

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

220

Uwaga: przy przyfaczu A wymagana rura ochronna

310

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

500

Uwaga: przy przyfaczu A wymagana rura ochronna

800

Uwaga: przy przytaczu A wymagana rura ochronna

1250

Sygnat zwrotny

bez sygnatu zwrotnego

impulsator - sygnat beznap. (styk) pulsujacy podczas ruchu

sygnat 4 — 20 mA

NRrRo|P|—m——— — — — — —

Przekroje przewodéw [mm2]

zasilajacy 1,5mm2, sterowniczy 0,5mm?2

zasilajgcy 2,5mm2, sterowniczy 1,5mm?2

inne, do uzgodnienia (poda¢ w zamdwieniu jakie)

Nwpolom—————— — — — — — — — — — — - - - - - - - ———— — —— ——————————— —— — —— — —— — — —

Dodatkowe wyposazenie elektryczne

bez grzatki

z grzatka i termostatem

ol —m—— - -

Typ przytacza

tuleja przytaczeniowa B1 (wg normy ISO PN-EN ISO 5210)

tuleja przytaczeniowa B3 (wg normy ISO PN-EN 1SO 5210)

tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury

przytacze typu A z gwintem TR (podac gwint)

Dodatkowe wyposazenie mechaniczne

bez rury ochronnej

z rurg ochronng 250 mm

z rurg ochronng 500 mm

z rurg ochronng 750 mm

inna dtugos¢ (poda¢ w zamdwieniu jaka)

swnNpRo|}/———m—mMwM—m—— — — — — — — - - - ————————— —————— ——— —— — — — — — — — — — —

Mechaniczny wskaznik potozenia

bez wskaznika

ze wskaznikiem

ol —m—— =

Dodatkowe oznaczenienie literowe

X-MATIK z modutem sterowania analogowego

X-MATIK z modutem komunikacyjnym MODBUS

X-MATIK z modutem komunikacyjnym PROFIBUS
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X-MATIK z modutem komunikacyjnym PROFIBUS + wyprowadzenie przewodami sygnatéw wejsé/wyjs¢ (WE/WY) PS
X-MATIK z modutem komunikacyjnym PROFIBUS redundantnym PR
X-MATIK z modutem PROFIBUS redundantnym + wyprowadzenie przewodami sygnatéw wejs¢/wyjs¢ (WE/WY) PRS
sitownik w wykonaniu specjalnym - po uzgodnieniu z producentem S

Oznaczenia:

In- prad
zZnamionowy
silnika

IT- prad
zabezpieczenia
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WYPOSAZENIE STANDARDOWE:
- stopien ochrony IP68
- podwdjne wytgczniki drogi
- podwdjne wytgczniki momentu
- automatyczne zasprzeglanie napedu

WYPOSAZENIE X-MATIK Z ODSUNIETYM STEROWANIEM
- posiada wszystkie funkcje X-MATIK
- sterownik wraz ze stacyjkg posiada
obudowe do montazgau $ciennego
- odlegtos¢ od sitownika do 30 m

WYPOSAZENIE STANDARDOWE X-MATIK

sterowanie sygn. zdalnym 24V DC

praca z podtrzymaniem sygnatu lub bez
tryb pracy zdalnej, lokalnej

przetgczanie trybu pracy na stacyjce sitownika lub zdalnie
mozliwosé blokowania przetaczania Z/L
separacja galwaniczna sygnatéw
sygnalizacja ruchu i potozen kraricowych
sygnalizacja gotowosci elektrycznej

facznik bezstykowy

elektryczne odzyskowe hamowanie silnika
zabezpieczenie termiczne silnika
zabezpieczenie zanikowo-fazowe
automatyczna korekta faz



