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Zasilanie 50Hz, 3x400V, Zabezpieczenie: wylgcznik silnikowy
Styki sygnalizacyjne 230V AC/DC, 1A. Przekazniki sygnalizacyjne sg pokazane w stanie niepobudzonym.

Sygnat zwrotny potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu z wewnatrz sitownika (+ na 31). W przypadku rezygnacji z wyprowadzania
sygnatu zwrotnego, zatozy¢ mostek pomiedzy 30 i 31.

Sygnat zwrotny potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu z zewnagtrz sitownika (+na 30).
Sygnat zadany w sterowaniu analogowym 4+20mA (+ na 33).

Sygnat zadany sterowania tréjstawnego 24V DC, (pobdr 12mA) o dowolnej polaryzacji. Podanie napiecia pomiedzy 35 i 36 powoduje
sterowanie w kierunku zamykania. Napiecie pomiedzy 36 i 37 - sterowanie w kierunku otwierania.

Sygnat zdalnego przetgczania w sterowanie miejscowe: 24V DC, (pobdr 12mA) o dowolnej polaryzaciji. Podanie napiecia powoduje
przetgczenie w sterowanie miejscowe, bez mozliwosci przetgczenia w sterowanie zdalne przy pomocy pilota PGI05.

Przekaznik GE pobudzony gdy sitownik jest w stanie gotowsci elektryczne;.

Przekaznik M/Z pobudzony gdy sterownik ustawiony w sterowanie zdalne.

1.Catos¢ konfiguracji sitownika odbywa sie programowo, przy uzyciu pilota PGI-05, podtgczanego przez ztgcze pilota do stacyjki.
Programuje sie: rodzaj pracy (analogowal/tréjstawna), potozenia krahcowe, sposob zatrzymania w potozeniach krarncowych (od potozenia
lub na moment - osobno w kierunku otwierania i zamykania), kierunek pracy, nieczuto$¢ w sterowaniu analogowym, ustawienie zakresu,

ustawienie sygnalizatoréw potozenh posrednich, wielko§¢ momentu (od 50% Mn do 100% Mn) itp.

2. Sterownie lokalne jest realizowane poprzez pilota PGI05
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