SILNIK Pomiar temperatury silnika

Pomiar polfozenia Po

a
D
BUS
I:\Izl G000
Il 0000

’\/\/\rl Grzatka (opcia)
ml

miar momentu Uwaga 1

Mn N

V7 \
° @=mm ©

@O0 g
®®e ®,

. 4—20mA
— POLOZENIE STYKOW PRZY BRAKU ZASILANIA SERVOCONT ]]Il_@g
& kKo [/kz [/lpo [Pz [/lmo [/Imz GE [/|uz sygnat Sterownik INE&
s polozenia WROGEAW
= BGET, | o=
g 24v | 9o
g 0] e | S = s . .88 R
&) L8 15459 Ll
T
ol T
\ PE | | /
o P Pttt B 1 o o ot o X
Loodd bbdobbdobddbbddbodd Sobdd oo 0004 Sodd Lo | feclshowezacze
YY___ 'Y __YY?PYYYYYYYYYYYYYYY _YYYYY 3 ' YYYY _¥YPY__° hd Y_Y_‘ﬁ_+____..___JI ______________
N e e e N~ N i |
PE 9N 82 9N 92 9N oD 2% 24 £ @D D > I I
cx £tz X Xz T £z c o =z € [[g]a ! olo |
00 ok €O € 00O ok& 8?2 Nd o [|9)o < o ! alo !
5= N= N= NS N=Z NS na vl Q2o c | ==
O = o= o E oz o O Z o X re] e ElSZSO| —= | [| N
1> 1> | Lo o3 S0 XJ 20 93J co SO vy ) ] | al> |
a 3 Q ) a 5 23 et < 6] N © | |mj<|Z|©D
Nx Nv Ny Ny Nx N S e ala | - | o+
L2 99 a® 6% OO 0 NERE 2||elo <+ |2 > f 1
= ©5 ©f5 <5 25 B S B85 2% R ol = 2 E S N
=111 NG N X5 —;g NSNS 88 v 217 2 |8 < I I
L1 12 L3N TX $X B e T we 22 o g S g | = | polgczenia |
Zbi 20 24 o 245 2 °o_ 2¢ - o |8l |2 i dla opcji |
iorcze _ nhe ne =X S s ©y ©5 B o S| | “ Il | S ! PROFIBUS, |
zabezpieczenie o ) o} ® 1o} ® 23 o= Sl = = 5] - s ! ’
R z = c e z 2 < _ 0o o| | o |9y I MODBUS |
przepieciowe 3 ) o S o 3 23 25 & N S |5l o | |
C lub BC g 2 5 2 T £ 23 23 I SRS | 2 ! !
o S € g 5] 5 S » A (200 Y (S %) ! !
o E E LI
= x 8 E o o
g g € 1S kable ekranowane
e} a

p4
Q
=
Q

Uwaga 1.
Przyciski ZDALNE/LOKALNE i ZAMKNIJ/OTWORZ/STOP sq
wykonaniem opcjonalnym. Przy braku przyciskéw sterowanie

Schemat aplikacyjny sitownika regulacyjnego 3XI...-000

Rys. 1

lokalne jest realizowane przyciskami M/Z, SO i SZ na
programatorze PGl
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Uwaga 2: Nazwa: Schemat aplikacyjny sitownika regulacyjnego 3XI

Za posrednictwem zestawu do odsunigcia mozna
skomunikowa¢ blok sterowania z modulem obrotowym

z przystosowaniem do odsunietego bloku sterowania

Rys. 1

tylko w przypadku, gdy posiadajg one ten sam typ
i numer fabryczny.
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1+4 Zasilanie 50Hz, 3x400V, Zabezpieczenie: wytgcznik silnikowy.

23+27  Styki sygnalizacyjne 230V AC/DC, 1A: gotowos¢ elektryczna GE oraz potwierdzenie przetgczenia ze sterowania lokalnego w zdalne L/Z.
29+46  Styki sygnalizacyjne 230V AC/DC, 1A: potozenia krancowe, potozenia posrednie oraz zadziatanie uktadu momentowego w kierunkach

otwieranie i zamykanie.

13,14 Sygnat zwrotny potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu z wewnatrz sitownika (+ na 14). W przypadku rezygnacji z wyprowadzania

sygnatu zwrotnego, zatozy¢ mostek pomiedzy 13 i 14.
13,15 Sygnat zwrotny potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu z zewnatrz sitownika (+na 13).
11,12 Sygnat sterujacy - zadany w sterowaniu analogowym 4+20mA (+ na 11).

16,17,18 Sygnat zadany sterowania tréjstawnego 24V DC, (pobér 12mA) o dowolnej polaryzacji. Podanie napiecia pomiedzy16 i 17 powoduje

sterowanie w kierunku zamykania. Napiecie pomiedzy 17 i 18 - sterowanie w kierunku otwierania.

17,19 Sygnat zdalnego przetgczania w sterowanie lokalne (miejscowe): 24V DC, (pobdr 12mA) o dowolnej polaryzacji. Podanie napigcia

powoduje przetgczenie w sterowanie miejscowe, bez mozliwosci przetgczenia w sterowanie zdalne przez stacyjke.

MAGISTRALA MODBUS/PROFIBUS (opcja):
20,21,22 Sygnaly magistrali MODBUS, PROFIBUS
28 Zasilanie dla alternatywnego repetytora magistrali

"Zdal./Lokal."

Przycisk trybu pracy (sterowanie lokalne/zdalne), umieszczony jest na stacyjce sterowania lokalnego. Przycisk jest monostabilny -
kazdorazowe nacis$niecie przycisku powoduje przetgczenie sterowania ze zdalnego w lokalne i na odwrét. Przetgczenie w tryb "lokalne"

umozliwia sterowanie przyciskami Otwérz, Zamknij (sterowanie w kierunku otwarcia lub zamkniecia) oraz przyciskiem STOP.

UWAGA! Catos$¢ konfiguracji sitownika odbywa sie programowo, przy uzyciu pilota PGI-06 lub PGI-04, podtgczanego do gniazda na stacyjce
sterowania lokalnego. Programuije sie: rodzaj pracy (analogowal/tréjstawna), potozenia krancowe, sposéb zatrzymania w potozeniach

krarnicowych (od potoZenia lub na moment - osobno w kierunku otwierania i zamykania), kierunek pracy, nieczuto$¢ w sterowaniu

analogowym, ustawienie zakresu, ustawienie sygnalizatorow potozen posrednich, wielkos¢ momentu (od 50% Mn do 100% Mn) itp.
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