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1. Opis techniczny 

♦ Siłownik inteligentny mo�e by� wyposa�ony w dwa programowalne przeka�niki, 

sygnalizuj�ce przekroczenie dowolnego poło�enia po�redniego w zakresie ruchu 

siłownika. Przeka�nik PO sygnalizuje przekroczenie wybranego poło�enia 

po�redniego podczas ruchu w kierunku otwierania, a przeka�nik PZ – w kierunku 

zamykania. 

♦ Przeka�nik PO jest pobudzany powy�ej ustawionej warto�ci progowej poło�enia, 

a przeka�nik PZ - poni�ej warto�ci progowej. Warto�� progowa jest ustawiana 

indywidualnie dla ka�dego przeka�nika. 

♦ Zestyk przeł�czny (NO+NC) ka�dego przeka�nika jest wyprowadzony na wtykowe 

zł�cze elektryczne siłownika. Obci��enie zestyków:  230V AC/DC  1A. 

♦ W przypadku braku napi�cia zasilania w siłowniku oraz w niektórych stanach 

awaryjnych, przeka�niki nie s� pobudzone. 

2. Ustawienie przeka�ników programowalnych PO, PZ 

Sposób programowej konfiguracji siłownika został opisany w instrukcji obsługi. 

W przypadku siłowników wyposa�onych w programowalne przeka�niki PO i PZ, w trakcie 

procedury konfiguracyjnej, uruchomionej hasłem 1313, pojawia si� ekran przedstawiony 

na poni�szym rysunku. 

Przeka�niki programowalne PO, PZ mog� by� ustawione w dowolnym poło�eniu siłownika 

pomi�dzy 0÷100% otwarcia elementu wykonawczego. Na wy�wietlaczu pokazany jest 

aktualnie ustawiony próg przeł�czenia ka�dego przeka�nika.  
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Rys. A:  Sygnalizatory 
po�rednie 

przycisk na 
pilocie: 

‘+’ 

‘P’ 

‘+’ 

‘P’ 

przycisk na 
stacyjce: 

‘Otwórz’ 

‘Zdal./ 

Lokal.’ 

‘Otwórz’ 

‘Zdal./ 

Lokal.’ 

Zamiana progu przeł�czania 

przeka�nika PO i PZ: 

� naciska� przycisk – warto��

parametru PO wskazanego 

strzałk� „�−” b�dzie si�

zwi�kszała o 1%, dłu�sze 

przytrzymanie przycisku 

spowoduje cykliczne zwi�kszanie 

si� tej warto�ci; 

� przycisn�� przycisk – nast�puje 

potwierdzenie nastawy PO 

i przej�cie do kolejnej pozycji na 

ekranie, strzałka „�−” wska�e 

parametr PZ;  

� naciska� przycisk – warto��

parametru PZ b�dzie si�

zwi�kszała o 1%, dłu�sze 

przytrzymanie przycisku 

spowoduje cykliczne zwi�kszanie 

si� tej warto�ci;  

� przycisn�� przycisk – nast�puje 

potwierdzenie nastawy PZ 

i przej�cie do kolejnego kroku 

procedury. 

3. Schemat aplikacyjny siłownika inteligentnego 
z programowalnymi przeka�nikami poło�e� po�rednich  

W przypadku wykorzystania zestyków sygnalizuj�cych poło�enie i przekroczenie 

momentu, wyprowadzonych na styki 29-46 w sekcji 3 zł�cza, do współpracy 

z klasycznymi układami przeka�nikowymi pracuj�cymi na napi�ciach 230V AC/DC , 

nale�y zwróci� uwag� na zabezpieczenie zwarciowe tych obwodów (zalecany wył�cznik 

instalacyjny do 1A). Cewki przeka�ników musz� by� wyposa�one w układy gasikowe. 








