POLSKI

INTELIGENTNY OBROTOWY
SILOWNIK ELEKTRYCZNY 4XI

Inteligentne sitowniki elektryczne typu 4XI s przeznaczone do napedu elementéw wykonawczych, takich jak: zawory, zasuwy, klapy,
przepustnice itp. Pracujg w uktadach regulacji automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym,
spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw orazinstalacjach wodociggowych. Sitowniki typu 4XI maja nowoczesna, lekka konstrukcje, spetniajaca
wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Moga one pracowac
w dowolnym potozeniu. Sitowniki typu 4XI sg przeznaczone do napedu elementéw takich jak zawory, zasuwy, klapy bezposrednio lub
poprzez odpowiednie przytacza A, moduty liniowe, wahliwe lub przektadnie obrotowe.

Funkcje sitownika:

>  bezprzewodowa komunikacja z sitownikiem za pomoca aplikacji na smartfonie z odwzorowaniem

ekranu sitownika,

parowanie sitownika ze smartfonem poprzez system NFC lub Bluetooth,

automatyczne strojenie sitownika do potozen krancowych,

mozliwo$¢ odsuniecia bloku sterujacego od modutu obrotowego,

bezstykowe zataczanie, wytgczanie, rewersowanie i elektryczne hamowanie silnika,

zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie

zgodnosci faz,

programowalna konfiguracja bez konieczno$ci ustawiania wytacznikéw kraficowych i momentowych,

> sygnatzwrotny potozenia 4-20 mA z mozliwoscia zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub wewnatrz
sitownika,

>  wydawanie sygnatow dwustanowych: gotowosc elektryczna, zadziatanie uktadu przeciazeniowego,
potozenia krancowe,

> elektroniczne ustawianie zakresu uktadu przeciazeniowego napedu od 50 do 100 % momentu
Znamionowego,

>  pomiar aktualnego obciazenia sitownika, wyswietlany w procentach nominalnego obciazenia lub
w jednostkach [Nm], [kN],

> ruch awaryjny (opcja),

>  dodatkowe sygnaty analogowe i binarne (opcja), np. ruch awaryjne, wyjscie sygnatu momentowego,

> odczyt podstawowych parametréw sitownika w przypadku uszkodzenia sterownika
mikroprocesorowego w sitowniku,

> mozliwos¢ blokady sitownika w systemie LOTO.
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Sterowanie:

>  zdalne sterowanie analogowe sygnatem 4 - 20 mA,

zdalne sterowanie trojstawne napieciem 24 VDC,

>  sterowanie poprzez magistral cyfrowe Profibus DP (w tym redundantny),
Modbus, Profinet (opcja),

> sterowanie miejscowe za pomoca stacyjki lokalnej przyciskami
lub z wykorzystaniem aplikacji na smartfonie,

>  regulator Pl oraz PID (opcja).
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Diagnostyka:

>  podglad wszystkich nastawionych parametrow,

> rejestrator parametrow zdarzen: zapis na karcie SD historii zdarzen i btedéw
z oznaczeniem czasu (opcja),

> przesytanie danych, historii zdarzen i btedow do aplikacji na smartfonie

(opcja),

>  wykres obciazenia sitownika w funkcji potozenia.

Napiecie zasilania

Moment znamionowy
Predkos¢ katowa
1los¢ obrotow
Temperatura pracy
Stopien ochrony

Rodzaj pracy

Analogowy sygnat zwrotny
Analogowy sygnat sterujacy
Napiecie sterujace trojstawne

Sterowanie opcjonalne przez
magistrale

Przytacze

Masa

Elektronika:
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Sitownik obrotowy 4XI

kolorowy wyswietlacz graficzny LCD,
modut czasu rzeczywistego, komunikacja Bluetooth, NFC i ztacze USB,
>  jednoczesne pokazanie biezacych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu pwytgcznikdw krancowych, momentowych oraz sterowan;
> przyjazny interfejs uzytkownika: krétkie opisy poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguracii

- standard: 3x400 VAC,
- opcjonalnie: 1x230 VAC,
- opcjonalnie: 3x500 VAC

20+480 Nm

4+126 obr/min
1+3600 obr

od -25°C do +70°C;
od -30°C do +90°C - dla modutu obrotowego z odsunietym blokiem
sterowania

IP67 /1P68 / IP 68 z dodatkowa hermetyzacja

- regulacyjna (S4 - 25%, 1200c/h) - klasa C wg PN-EN 15714-2,
- pozycjonowanie - klasa A i B wg PN-EN 15714-2,
- praca ON-OFF (S2 - 15min.)

4+20 mA, zasilany dwuprzewodowo
4+20 mA

24VDC o dowolnej polaryzacji, 122mA
MODBUS / PROFIBUS DP / PROFINET

Zgodne z PN-EN ISO 5210

21266 kg

i opisy sygnalizowanych btedéw w sytuacjach awaryjnych,

> nowoczesna ptyta gtéwna sterownika z szybszym procesorem o wiekszej pamieci, co umozliwia:
- cyfrowy odczyt informacji o potozeniu z przetwornika potozenia i z uktadu momentowego,
- ustawienie przetwornika potozenia i uktadu momentowego bez ingerencji w sitownik.
>  separacja galwaniczna wszystkich sygnatow sterowniczych od siebie i od napiecia sieci.
Mechanika:
>  malowanie sitownikow metodg proszkows,
>  przektadnia z bezstykowa kontrola momentu, P
> Sruby, nakretki i inne normalia, majace kontakt z otoczeniem ze stali nierdzewnej, me. i overe ||| B e T en
> zmiana nastaw uktadu momentowego na obiekcie, Programovanie Programovanie Dagrosyka
>  pracanapedu w dowolnym potozeniu.
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