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Moment znamionowy

regulacyjny 20 Nm a0

regulacyjny 30 Nm

sterowniczy 60 Nm

regulacyjny 60 Nm
sterowniczy 120 Nm

regulacyjny 120 Nm

sterowniczy 240 Nm

regulacyjny 240 Nm

sterowniczy 480 Nm
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Sterowanie miejscowe

bez sterowania miejscowego

ze sterowaniem miejscowym
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Sygnat zwrotny

bez sygnatu zwrotnego

impulsator - sygnat beznap. (styk) pulsujacy podczas ruchu

sygnat 4 —20 mA

inny (podaé¢ w zamodwieniu jaki)
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Wytaczniki drogi

pojedyncze

podwdjne
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Wytaczniki momentu

pojedyncze

podwdjne

ool

Dodatkowe wyposazenie elektroniczne

brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego

tacznik bezstykowy sterowany sygnatem tréjstawnym 24V
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Przekroje przewodow

zasilajacy 1,5mmz2, sterowniczy 0,5mm?2

ilajacy 2,5mm2, sterowniczy 1,5mm2

inne (poda¢ w zamoéwieniu jakie)

Dodatkowe wyposazenie elektryczne

bez grzatki

z grzatka i termostatem

Typ przytacza

tuleja przytaczeniowa B1 (wg normy PN-EN 1SO 5210)

tuleja przytaczeniowa B3 (wg normy PN-EN ISO 5210)

tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury

Mechaniczny wskaznik potozenia

bez wskaznika

ze wskaznikiem

Dodatkowe oznaczenienie literowe
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sitownik w wykonaniu specjalnym - po uzgodnieniu z producentem

Ws

UWAGI:
1. Rodzaj pracy RS oznacza rodzaj pracy S4 do maksymalnego momentu regulacyjnego
i rodzaj pracy S2 do maksymalnego momentu sterowniczego.

w

Rodzaj komunikacji uzgodni¢ z dostawca.

. Sygnat zwrotny "impulsator" podaje sygnat beznapieciowy (zestyk) pulsujacy podczas ruchu sitownika.
. Droge powyzej 110 obrotéw uzgodni¢ z dostawca. Maksymalna liczba obrotéw - 1250.
. £acznik bezstykowy moze by¢ sterowany poprzez sie¢ informatyczng - protokét Modbus lub Profibus.
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